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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teckniej (SST) 8 wymagania dotycre wykonania
i odbioru robdt zwizanych z rozbiérk elementéw drog przy realizacji robét w ramach ratacnawierzchni
drogi wojewddzkiej nr 443 Jarocin — Tuliszkéw w peEowdciach: Wronéw, Rychwal, Wola Rychwalska,
Nowy Swiat i Tuliszkéw.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamimkument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z rozbiork kra-
weznika betonowego na podsypce cementowo-piaskowej mavierzchni chodnika z betonowej kostki bruko-
wej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsy SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwrzanych z rozbiork elementow drog mi@ by wykorzystany sprg podany poni-
zej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- fadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmupunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymie-
nionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentapjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.
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Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywgé mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajic wiasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s wlasndcig Wykonawcy, powinny by usunete z terenu
budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogrodze
i przepustow powinno spetrdiadpowiednie wymagania olétene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ONymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
— dla kraveznika - m (metr),
— dla nawierzchni chodnika - m? (metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki chodnika z betonowej kostki brulew
— reczne wygcie betonowej kostki brukowej,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérkitozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki.
b) dla rozbiérki krawznikéw:
- odkopanie krawznikdw wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
— wyréwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozhbidrki;
— wyznhaczenie miejscaegiia nawierzchni,
— ciecie nawierzchni,
— wyréwnanie krawdzi nawierzchni jezdni,
— uporzdkowanie terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.



