Spis zalgcznikow

1. Plan orientacyjny
2. Uzgodnienia i zatwierdzenie
3. Opis techniczny
4. Program sygnalizacji $wietlnej
5. Inwentaryzacja oznakowania istniejgcego od km 28+898,00 do
km 33+622,00 - rysnr: 1la, 1b, 1c, 1d, le.
6. Schematy oznakowania robot :

Schemat nr 1

Schemat nr 2
Schemat nr 3

Schemat nr 4

Schemat nr 5

Schemat nr 6

Schemat nr 7

Oznakowanie robot prowadzonych na odcinkach miedzy skrzyzowaniami z

zastosowaniem sygnalizacji §wietlne;j. 60 km/h <V < 90km/h - TYyS Nr 2
Oznakowanie rob6t prowadzonych bez zajmowania jezdni. -rysnr 3
Oznakowanie robot prowadzonych w obrebie skrzyzowania — ruchem drogowym
kieruja uprawnione osoby . 50 km/h <V < 90km/h - TYyS nr 4
Oznakowanie robot prowadzonych w obrgbie skrzyzowania — ruchem drogowym
kierujg uprawnione osoby . 50 km/h <V < 90km/h - rys nr5
Oznakowanie robot prowadzonych w obrebie skrzyzowania — ruchem drogowym
kieruja uprawnione osoby . 50 km/h <V < 90km/h - TYyS Nr 6

Oznakowanie robot szybko postepujacych — oznakowanie poziome w osi jezdni

50 km/h <V < 90km/h - rysnr7
Oznakowanie robot szybko postepujacych — oznakowanie

poziome na krawedzi jezdni 50 km/h <V < 90km/h - T1yS nr 8



