Spis zalacznikow

. Plan orientacyjny
. Karta uzgodnien
. Opis techniczny
. Program sygnalizacji §wietlnej
. Inwentaryzacja oznakowania istniejagcego od km 61+560,80 do

km 61+977,00 - rysnrla
6. Inwentaryzacja oznakowania istniejgcego 61+977,00 do

km 62+454,40 - rysnrlb
7. Schematy oznakowania robot :
Schemat nr 1  Oznakowanie rob6t prowadzonych na odcinkach miedzy skrzyzowaniami przy zajgciu
jezdni na szeroko$ci max 1,50 m. V <60 km/h

Schemat nr 2 Oznakowanie rob6t prowadzonych przy catkowitym zajeciu chodnika i kierowaniu

ruchu pieszego na drugg strone ulicy po wyznaczonych przejsciach dla pieszych.
V <60 km/h

8. Plany sytuacyjne z oznakowaniem robot w poszczegdlnych etapach :

8.1. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP |

8.2. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP Il

8.3. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP llI

8.4. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP IV

8.5. Zalacznik do plandow sytuacyjnych z oznakowaniem robot - ETAP i IV
8.6. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP V

8.7. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP VI

8.8. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP VII

8.9. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP VIII

8.10. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP X

8.11. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP X

8.12. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP XI

8.13. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP XII

8.14. Zatacznik do plandéw sytuacyjnych z oznakowaniem robot - ETAP Xl i XII
8.15. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP Xl

8.16. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robot - ETAP XIV

8.17. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP XV

8.18. Plan sytuacyjny z oznakowaniem robdt - ETAP XVI

8.19. Zalgcznik do planow sytuacyjnych z oznakowaniem robot - ETAP XV i XVI
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