SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-02.00.01.
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)§wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
ziemnych przy zadaniu:
Remont DW310 w m.Srem, ul. Solidarnasci od km 24+210 do km 25+188

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmauj

a) wykopanie koryt pod konstrukgjezdni,sciezek, chodnikow, zatok i zjazdow,

b) wywd6z nadmiaru gruntu z wykopu na odkiad,

¢) uformowanie poboczy i skarp z gruntu z wykopu,
d) wykonanie nasypow pod konstrukglementéw drogi

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna -udowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo roharionych

odpadow przemystowych, spetrie warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy -nasyp lub ta a&¢ wykopu, ktora jest ograniczona korpmrogi i

skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokeé¢ nasypu lub gibokai¢ wykopu -réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,

wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski nasyp, ktérego wysokoé jest mniejsza ail m.

1.4.5. Nasypsredni -nasyp, ktérego wysokeé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki rasyp, ktérego wysoké przekracza 3 m.

1.4.7. Nasyp gorny nasyp wykonany z materiatu 0 odpowiednim wsliau wodoprzepuszczaldai,
0 Mmigzszaci okreslonej indywidualnie dla konkretnych warunkéw grumtach i podanej na rys.
przekrojéw poprzecznych.

1.4.8. Nasyp dolny nasyp wykonany z odpowiedniego gruntu, zalggamiedzy nasypem goérnym
a terenem.



1.4.9. Wykop ptytki wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza ril m.

1.4.10.Wykopsredni -wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.11.Wykop gtboki -wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.12.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéwozomie w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.13.Dokop -miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypovgzoole poza pasem rob6t drogo-
wych.

1.4.14. Odktad -miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieniaingbw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowgsypdéw oraz innych prac
zwigzanych z trasdrogowvy.

1.4.15. Geosyntetyk- materiat stosowany w budownictwie drogowym, wgtaany z wysoko
polimeryzowanych wibkien syntetycznych, w tym twpsz termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych
i poliestrowych, charakteryzagy sk miedzy innymi dua wytrzymalGcia oraz
wodoprzepuszczalioig, zgodny z PN-1SO10318:1993 oraz PN-EN-963:199%58etetyki
obejmup: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georusztyeosiatki, geokompozyty,
geomembrany.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine" pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbrie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw
Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawma

odktad. Zapewnienie terendéw na odkiad apldo obowazkow Wykonawcy, o ile nie okéno tego
inaczej w kontrakcie.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" Jkt

3.2 Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykasg mazliwoscia korzystania

z nas@pUJa(cego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)dp@czesnego wydobywania i przemieszczania
gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, gdzenia do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tanociggi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme" pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego olgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gidkei transportu. Wydajrig
srodkow transportowych powinna bponadto dostosowana do wyddjcisprztu stosowanego do ura-
biania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad wadai zatwierdzone nie mie by¢ podstawy roszczé Wyko-
nawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkei nie zostaly wczaiej
zaakceptowane naspnie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogollne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-Q0@QWymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Dokladnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinny dy
wicksze nk = 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me
przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoad¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndaci na powierzchni skarp nie powinna przekracka
cm przy pomiarze tat3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce rowndci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urgzen, stanowgcych elementy systeméw odwadn@jch, ugtych w doku-
mentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wagap tego warunki terenowe, wykoé€a
urzadzenia, ktére zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abs#bot ziemnych
tak, aby zabezpieczgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwoa ma obovgzek takiego
wykonywania wykopéw i nasypow, aby powierzchniomargu nadawaw catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrgvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dé&datych optat ze strony Zamawisgpgo za te
czynndci, jak rownie za dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do istieigih zbiornikéw naturalnych
i urzadzen odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi usfiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopow powinnosgpowa w kierunku podnoszenia esi
niwelety. W czasie rob6t ziemnych nglezachowa odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, urddwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentaujpjektowe]
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznypoiwgnien by mniejszy nk 4% w przypadku
gruntdw spoistych i nie mniejszy m2% w przypadku gruntdw niespoistych. Naleuwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejnai i sposobu odspajania gruntow oraz termindéw wykeamia innych robot
na spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gustrobdét
ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopéw, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot



Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakewtroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentacprojektovs. Szczegola uwag nalery zwrdcic
na:

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakai wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgakowykonania robét ok&ono w punkcie 6 ST D-
02.01.01

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidatil. Tablica 1.
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1

Pomiar szerokai korpusu ziemneg

Pomiar szerolii dna rowow
. . . Pomiar tdmg, szablonem, fgto dtugaci 3 mi poziomiq lub
3 |Pomiar rzdnych powierzchni kofniwelatorem, w odgpach co 200 m narostych, w punktag
pusu ziemnego gtéwnych tuku, co 100 m na tukach 0>R100 m co 50 m 1
Pomiar pochylenia skarp tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktore udatpliwosci

5 |[Pomiar rownéci powierzchni kort
pustL

Pomiar réwnéci skar
7 |Pomiar spadku podinego po|Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 m oraz
wierzchni korpusu lub dna rov punktackwatpliwych

»

Badanie zagszczenia gruntu obj|Wskaznik zagszczenia okrgac dla kadej utazonej warstwy
tosciomierzem piaskowym wg [9]|lecz nie rzadziej ziraz na kade 300 mnasypu

9 |[Badanie nénasci gruntu (wskanikal
odksztalcenia) wg [-

nie rzadziej ni | raz w trzech punktach na 50Gpowierzchni

6.3.2.Szeroké¢ korpusu drogowego.

Szeroka¢ korpusu ziemnego nie @ r&znic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3. Szeroké¢ dna rowow

Szerokéé¢ dna rowow nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r@nic¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensenata.

6.3.6. ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fdmetrovs, nie mog przekraczé& 3 cm.
6.3.7. Rowna¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8. Spadek podtiny korony korpusu lub dna rowu



Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@omy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.9. Zagsszczenie gruntu
Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 oraz zgodnie z PN-303298
powinien by zgodny z zatbonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.
6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitams
odrzucone. B materialy nie spetniaice wymaga zostalg wbudowane lub zastosowane, to na polece-
nie Inzyniera Wykonawca wymieni je na witawe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujieksze odchylenia cech od oki@nych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.
Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkootracen za obniong jakasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne".
7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarayjest:

- m?® (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych,
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@VMBymagania ogdlne" . Roboty ziemne uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" gkt
Zakres czynn€i objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do nieawanych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictavisgowym

PN-EN ISO 14688-1 Badania geotechniczne. Oznaezdtasyfikowanie gruntéw. Gz¢ 1:
Oznaczanie i opis.

PN-EN ISO 14688-2 Badania geotechniczne. Oznaezakliasyfikowanie gruntow. G#¢ 2:
Zasady klasyfikowania

PN-EN 1997-2 Eurokod 7: Projektowanie geotechréczn Czs¢ 2: Rozpoznanie i
badanie podiza gruntowego

PN-EN ISO 14688-Badania geotechniczne — Oznaczanie i klasyfikowgniatow — Czs¢ 1:

1:2006 Oznaczanie i opis + PN-EN ISO 14688-1:2006/Apl:2(RR-EN ISO
14688-1/A1:2014-02 (E).

PN-EN ISO 14688-Badania geotechniczne — Oznaczanie i klasyfikowgniatow — Czs¢ 2:

2:2006 Zasady klasyfikowania + PN-EN ISO 14688-2/Apl:20BN-EN 1SO
14688-2/Ap2:2012; PN-EN ISO 14688-2/A1:2014-02 (E).

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prajvektow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddaymsci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

aprwd



6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toodwdksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obezenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyghotsztywnych, zat. do zagdzenia Nr 31
Generalnego Dyrektora DKIA, 2014 r.

13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza
2002.

14. Rozporadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospoditarskiej z dnia 25 kwietnia 2012
roku w sprawie ustalania geotechnicznych warunkésagawiania obiektow budowlanych (Dz.
U. nr 81z 2012 r., poz. 463).
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