SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robot zwgzanych z profilowaniem i oczyszczaniem pagdt@od warstwy konstrukcyjne elementéw drég
w ramach:

Remont DW310 w m.Srem, ul. Solidarnoéci od km 24+210 do km 25+188

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych z profilowaniem i
zag:szczeniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne jezdni, zjazdow i chiadw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambganymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojmid™1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgodstoz Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera.

2. MATERIALY

Poza wod do zagszczania podia materiaty nie wygpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonaniem profilowania i zesgczania podia powinien wykaza sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éie ustawianym lemieszem;zynier maze dopycic¢
profilowanie poditga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kierunku pracy
maszyny,
- walcow statycznych, wibracyjnych, ptyt wibracyjnycimnych urzdzen do zagszczania gruntu.
Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
Sprzt powinien by dostosowany do zakresu robot. Powinied bgrawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.4.2.

4.2. Transport materiatéw

Ogoblne warunki dotycgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé Wode nalezy przewozé
beczkowozem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00M)ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpbi¢ do wykonania profilowania i zagzczania podim bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witeejsze przysfpienie do wykonania
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wytgcznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym wyprofilowanym i zagzczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Koryto naley wykona zgodnie z DokumentacjProjektova. Do wykonania koryta naty stosowad rowniarke
lub spychark uniwersall. Ostatecznie profilowanie nalewykona recznie.

Odspojony grunt naly odwiez¢ na sktadowisko Wykonawcy lub poza teren budowy.

Profilowanie i zagszczenie podia w korycie nalgy wykona zgodnie z zasadami podanymi w punkcie 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu podta naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem bylty o co najmniend
wyzsze nk projektowane rgdne podidga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcirnpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez lizyniera, dowieé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w4l koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstw do uzyskania wartei wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuow& do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kavisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .

Dla profilowanego i zagszczanego podia pod konstrukgj nawierzchni wymagany wskaik zagszczenia
wg tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Is)

Strefa Minimalna wart |s dla:
korpusu Ruch Ruch
KR1-2 KR 3-5
GOrna warstwa o gruldoi 20 cm 1,00 1,03
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of 0,97 1,00
powierzchni podioa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podid wedlug PN-S-02205. Stosunek wtdrnego i pierwainegodutu
odksztatcenia (wskaik odksztatceniagl) nie powinien przekracze&,5 przy wymaganej waroi Is<1,0 oraz 2,2
przy wymaganej wartei Is=1,0.



Wymagania dla wtérnego modutu odksztatcenia wzredi od kategorii obeizenia ruchem oraz rodzaju
gruntu podiga winny by zgodne z Katalogiem Typowych Konstrukcji NawiemacRodatnych i Pétsztywnych
2014r.

Wilgotno$¢ gruntu poditéa podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach

i Wykonaweca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on zabezpieczyodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przezozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to dadéhia kolejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og0lpktf.6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wyprofilowanego podia

Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw Badai i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ koryta *) 20 razy na 1 km

2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rébwnd¢ poprzeczna 20 razyna 1 km

4 | Spadki poprzeczne *) 20 razy na 1 km

5 | Rzgdne wysokéciowe co 50 m w osi jezdni i na jej kradziach

6 Uksztattowanie osi w planie*)co 50 m w osi jezdni i na jej kragziach

7 | Zagsszczenie, wilgotni w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecZ nie

gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych lukéw poziomych oraz w miejdtaemiany parametro
geometrycznych drogi zgodnie z dokumentacja projekt

<

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zegczenia
wyprofilowanego podtza dla matogabarytowych elementéw drogi — est@cig uzgodnion z Inzynierem.

6.2.2Szerokdé¢ profilowanego i zagszczonego podia
Szerokd¢ profilowanego podiza nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cmi-1 cm.
6.2.3.RO6wna¢ profilowanego podiza

Nieréwndici podtuzne profilowanego podi@ naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z normBN-68/8931-04
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub inm w zaleznosci od wymiaréw geometrycznych
podiaza.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne



Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektowy z tolerancy
+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi wykonanego koryta (wyprofilowanego pozd) i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os drogi powiatowej w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a:egj niz £ 3 cm.
6.2.7.Zageszczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego i zesgczonego podi@ okreélony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to waéto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztécekrelonych zgodnie z norsPN-S-02205 nie powinna
przekracza 2,5 przy wymaganej wartoi Is<1,0 oraz 2,2 przy wymaganej waitols>1,0.
Minimalny modut odksztatcenia przyzyciu ptyty o srednicy 30 cm jak w PN-S-02205:1998 dla padidub
ulepszonego podia (dla G1)

- E>=80 MPa dla ruchu KR3 — KR7,

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@d wediug PN-B-06714-17 . Wilgotéé gruntu podiaa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanejo i zagisszczonego podiza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyieksze odchylenia cech geometrycznych od é&reych w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dcchgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00@magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profdoego i zagszczonego
podiaza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¥magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiprofilowanego i zagszczonego podi@ obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robaét,

— odspojenie gruntu,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntusradki transportowe i odwiezienie poza teren budomnaz
z utylizacp,

— profilowanie podtaa,

— Zzagszczenie,

— utrzymanie profilowanego i zagzczonego podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



10.1. Normy

Nogkrwpdr

PN-B-04481
PN-/B-06714-17
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12
BN-70/8931-05
PN-S-02205

Grunty budowlane. Badania prébek grun
Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci
Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
Oznaczanie wskaika nagnosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wfania i badania
Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podath i Potsztywnych — zat.
Do zaradzenia Nr 31 Generalnego Dyrektora DKiA 2014 r.
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