SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST -08.00.

ROBOTY MONTAZOWE RUR
METODA BEZWYKOPOWA

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem rur metoda bezwykopowg dla zadania:
Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 308:
Cze$¢ I w zakresie budowy chodnika w m. Racot.
Czesé II: w zakresie budowy chodnika w m. Katarzynin.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem elementu kanalizacji deszczowej - utozenie przykanalikow z rur PVC — metodg bezwykopowa.

Roboty montazowe rur metoda bezwykopowa
1.3.1. Przewiert sterowany rura PE-HD

Wykonawca robot, winien wykonac projektowany odcinek wybrang przez siebie metodg bezwykopowa.
Dobér metody bezwykopowej przez Wykonawce winien si¢ opiera¢ na badaniach geologicznych terenu — trasy
projektowanego przewiertu, ktére powinien wykonac i przekazaé Inzynierowi oraz winien uwzglednia¢ warunki
terenowo-wodne, stwierdzone przez Niego podczas realizacji rob6t w tym rejonie. Zamawiajacy nie bedzie
ponosit dodatkowych kosztéw za nieodpowiedni dobor metody bezwykopowej przez Wykonawce,
uniemozliwiajacej kontynuacje robdt przy napotkanych naturalnych przeszkodach takich jak gtazy, skupiska
otoczakow, konary lub wystgpowanie kurzawki.
Sposdb wykonania komory startowej i odbiorczej uzalezniony jest od wyboru metody bezwykopowej przez
Wykonawce. Koszt wykonania i odwodnienia tych komor winien by¢ wliczony w ceng¢ jednostkowa przewiertu.

5.4.3. Przewiert maszyna do wiercen poziomych rurg stalowa

Wykonanie przej$¢ podziemnych metoda przewiertu przez przeszkody terenowe powinno odpowiadac
nastepujacym warunkom: rozpoczecie robot, przed wykonaniem przej$é, powinno by¢ poprzedzone kompletnym
przygotowaniem organizacyjnym, materialowym i sprzetowym komora montazowa wraz z obudowa,
odwodnieniem dna, $cianga oporows i niezbednymi prowadnicami powinna by¢ przygotowana przed
wykonaniem przewiertu lub przecigganiem rur przewodowych, usytuowanie przejscia powinno $cisle
odpowiadac projektowi technicznemu.

Roboty polegaja na: przygotowaniu stanowiska roboczego, sprawdzeniu parametréw komory montazowej oraz
odbiorczej, montazu toru, opuszczeniu i montazu wiertnicy na dnie wykopu, ustawieniu hydraulicznego agregatu
napedowego na powierzchni terenu, potaczeniu przewoddéw, opuszczeniu i montazu rury przeciskowej,
wierceniu z recznym usuwaniem ziemi z przewiertu na zewnatrz dolu montazowego, demontazu urzadzen po
dokonaniu przewiertu. Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi przepisami, w tym
techniczno-budowlanymi i Polskimi Normami.

Rury stalowe przewiertowe i ochronne nalezy zastosowa¢ w miejscach wskazanych w Dokumentacji
Projektowej.

Miejsca spawania rur przewiertowych i ochronnych nie powinny posiadaé rozwarstwien, wzerdw i ubytkow
powierzchniowych wickszych niz 5% grubosci materiatu i wickszych niz 10% powierzchni. Ponadto nie



powinny mie¢ rys, peknig¢ itp. wad. Do spawania zaleca si¢ stosowanie elektrod EP 146. Spawacze wykonujacy
zlacze winni mie¢ aktualne uprawnienia specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robot,
udokumentowane wpisem do ksigzeczki spawacza.

Wprowadzenie rury PE-HD i kamionkowej do rury ochronnej wykona¢ nalezy za pomoca ptoz $lizgowych.
Przed rozpoczgciem robot Wykonawca winien uzgodni¢ z Inzynierem technologi¢ przeciggania rur
przewodowych w rurach ochronnych. Ilo§¢, wielkos¢ i klasa podpor slizgowych winna wynikaé z parametrow
rur (Srednic zewnetrznych rur przewodowych, $rednic wewngtrznych rur ochronnych) oraz przewidywanych
obciazen. System uszczelnienia koncowek rur ochronnych lub przewiertowych winien by¢ kompatybilny z
systemem ptoz $lizgowych, zaproponowanym przez Wykonawce.

Przeciaganie rur przewodowych (bez kosztow zakupu i montazu tych rur) i uszczelnienie koncowek rur
ochronnych lub przewiertowych oraz koszty wykonania i odwodnienia komor przewiertowych winny by¢
wliczone w cen¢ jednostkowa przewiertu lub montazu rury ostonowe;.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi polskimi normami. Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt ( WTWiOR) oraz definicjami podanymi w ST-00.00 ,,Wymagania
Ogolne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z postanowieniami
Kontraktu. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST -00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Dla zaprojektowanych rozwigzan zawartych w dokumentacji projektowej nalezy zastosowaé materiaty:
- Speliajace wymogi stawiane przez obowiazujace Polskie Normy w zakresie materialow objetych ich
zakresem,
- Dla materialow nie objetych normami polskimi nalezy stosowa¢ materiaty posiadajace atesty lub aprobaty
techniczne wydane przez upowaznione jednostki zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej
i Budownictwa , Dziennik Ustaw z dnia 19 grudnia 1994 r. oraz z dnia 21 listopada 1995 r. (Dziennik Ustaw Nr
10) w sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych wyroboéw budowlanych.

2.2. Rury do wykonania przewiertéw sterowanych

Wewnetrzna czes¢ $cianki rury polietylenowej musi posiada¢ warstwe z modyfikowanego polietylenu,
odpornego na $cieranie przy duzych predkosciach transportowych $Sciekéw. System rur do kanalizacji
ci$nieniowej powinien spetnia¢ wymagania norm PN-EN 13244 i DIN 8074/75.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosc¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST oraz PZJ. Wykonawca przystepujacy
do wykonania obiektu winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- Urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,
- ZespOt agregatow zapewniajacych zasilanie energetyczne.
- Zgrzewarek doczotowych z rejestracja zgrzewu i mozliwoscig wydruku danych zgrzewu,
- Urzadzen pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory , obcinarki itp.
- Niezbgdnych narzedzi montazowych,
- Srodkéw transportowych przystosowanych do charakteru wykonywanych robét i transportu materiatow,
- Koparek, dzwigow itp.
- Urzadzen do odwodnienia wykopow

4. TRANSPORT

Sprzet i materiaty objete niniejsza specyfikacjg mozna przewozi¢ dostosowanymi do charakteru
materialow $rodkami transportu z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE WYMAGANIA

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami kontraktu poleceniami
Inzyniera .



Przed przystapieniem do robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia uzgodnien z gestorami sieci w
zasiggu prowadzonych rob6t budowlano montazowych

5.2 Wykonanie przewiertu sterowanego z powierzchni gruntu

Budowg elementow przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z norma PNEN 12889 ,. Bezwykopowa
budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych”.

W pierwszym etapie nalezy wykonac¢ przewiert ( tzw. odwiert pilotazowy), ktory przeprowadzany bedzie po
uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscig dokonania jej korekt w trakcie odwiertu.

Wiercenie zaczyna si¢ od wykopu startowego, poprzez zagltebienie w grunt glowicy wiertniczej pilotujace;j, ktory
umozliwia zmiang¢ kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia powstaty urobek transportowany do
wykopu startowego nalezy odtozy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokonaé rozwiercenia wydrazonego kanalu do wymagane;j
srednicy. W miejsce glowicy pilotujacej nalezy zamontowac glowice rozwiercajacg i weiggajac ja po uprzednio
wytyczonej trasie rozszerzy¢ odwiert pilotazowy. Bezposrednio za gtowicg rozwiercajaca nalezy doczepic
odpowiednia rurg, ktéra zostanie przeciagnigta przez wykonany przewiert i umieszczona w wyznaczonym
miejscu. Wykonawca w cenie jednostkowej robdot uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe
niezbedne do wykonania robot, wyszczegdlnione w punkcie 1.3.2 niniejszej specyfikacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot , dostawy materialow , sprzetu i srodkéw transportu podano w
ST-00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robot i materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot ( zgodnie z PZJ) na
terenie i poza placem budowy. Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 Kontrola jakoSci prac

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera.

Kontrole i badania przewodow kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykonaé zgodnie z norma PN-EN 12889.
Kontrola obejmuje:

- Sprawdzenie rzednych zatozonych z doktadnoscia do 1 cm,

- Badanie odchylenia osi rurociagu,

- Sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa montazu przewodow i armatury,

- Badanie odchylenia spadku podtuznego rurociagu,

- Badanie szczelnosci przewodu,

- Polgczenia rur — jako$¢ spawow i izolacja rury przeciskowej,

- Zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej,

- Dezynfekcja i ptukanie odcinkow sieci wodociggowe;j.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”. Roboty
montazowe rurociaggéw z PEHD rozliczane sg , zgodnie z przedmiarem obmiarowo. Jednostka — 1m
wykonanego przewiertu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci i jakosci.
Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac Inzynierowi do oceny i
zatwierdzenia wyniki badan i sprawdzen.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Kontraktu , WTWiOR oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”. Platnos¢ za
jednostke obmiarowi roboty wedlug zakresu wymienionego w p.1.1 ST nalezy przyjmowa¢ zgodnie z
warunkami umowy i oceng jako$ci wykonania robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10725:1997 Wodociagi. Przewody zewngtrzne. Wymagania i badania
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewod6w kanalizacyjnych.
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PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia

statyczne i projektowe.

PN-EN 805 z 2002 r. Zaopatrzenie w wodg. Wymagania dotyczace systemow zewngtrznych i ich czesci
sktadowych.

PN-EN 13244-2:2003 (U) Cisnieniowe, podziemne i naziemne systemy przewoddw rurowych z tworzyw
sztucznych do ogodlnego stosowania, kanalizacji deszczowej i Scickowej. Polietylen (PE). Cz¢$¢ 2 : Rury

PN-EN 12336:2005 (U) Maszyny do drgzenia tuneli. Maszyny do drazenia tarczg, maszyny do przeciskania,
wiertnice §limakowe, urzadzenia do ukfadania ptyt oktadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa.



