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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejvsymagania dotycxe wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z rozbiérk elementéw drég w ramach remontu drogi wojewddzkiej187 na odcinku od m.
Biatezyn do obwodnicy Murowanej Gliny od, km 56+870 do km 60+100.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stosowana gsi jokument przetargowy i kontraktowy przy zlecani
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania robot rozbiorkowych i obejmauj

- rozbiérka krawznika betonowego z wywozem materiatu z rozbiérkskladowisko Wykonawcy

— rozhiérka nawierzchni z ptyt betonowych chodnikoWwy5x35cm z wywozem materiatu z rozbiérki na
sktadowisko Wykonawcy

- rozbiérka nawierzchni z plyt betonowych drogowycBx®,8m z wywozem materiatu z rozbiérki na
sktadowisko Wykonawcy

— ciecie nawierzchni bitumicznej

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5.Ogdlne wymagania dotycgce robdt

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania og0{vkt 1.5.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodito z Dokumentag
Projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. Materialy
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Roboty zwizane z rozhiérk elementéw drég i ulicdmla wykonywane mechanicznie ¢aznie. Wykonawca
powinien dysponowanastpujacym sprztem:

— spycharki,

- ‘fadowarki,

- samochody eizarowe,

— zuraw samochodowy,

— zrywarki do nawierzchni,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne do etia nawierzchni,
— koparki

Zastosowany spet winien uzyské akceptagj Inzyniera

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme” pkt 4.
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5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Og0blne warunki wykonania robét podano w ST D-M.@000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Wyznaczenie elementow drég przeznaczonych do rdabidalezy wykona& na podstawie
Dokumentaciji Projektowe].

5.2.2. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych rob6t natg oznakowd zgodnie z Rozporrizeniem Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003r w sprawie szczegotowych warunkéw mézimych dla znakdéw i sygnaldvwietinych oraz
urzadzen bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na drog&zhl. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)
—zak nr 4.

5.2.3. Rozbidrka krawznikow i ptyt betonowych chodnikowych

Rozbidrle krawgznikow oraz nawierzchni z plyt betonowych wykéneicznie przy pomocy nagdzi
brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zrywarki.
tawy betonowe rozkruszyprzy pomocy mtotdw pneumatycznych.

5.2.4. Rozbiérka ptyt drogowych
Powyzsze roboty wykonaneghla recznie i przy ayciu zurawia samochodowego.
5.2.5. Ciecie nawierzchni

Mechaniczne gcie nawierzchni asfaltowej w miejscu dawania do istniejcej nawierzchni dla osgijniecia
jej réwnej kravedzi nalezy wykona pita z tarca przeznaczaondo ckcia betonu asfaltowego.

5.2.6. Rozbidrka nawierzchni asfaltowej

Dla usuwania warstw bitumicznych istriegj nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowyelezy
spemnt warunki okrélone w ST D-05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni asfajtch na zimno”.

5.3. Przewaenie i sktadowanie materiatow pochodzych z rozbioérek.

Materiat odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien @ransportow& i zlozy¢é na skladowisku
zaakceptowanym przezdyniera z zachowaniem oboyziujacych przepisow.

6. Kontrola jako $ci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robét rozbidrigoty prawidtowdci transportu i sktadowania
materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest:

- m (metr) — dla kraeznikow
- m? (metr kwadratowy) — dla nawierzchni z plyt betoryotv
— m (metr) — dla eicia nawierzchni asfaltowej

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.000QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z DokumentadProjektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli badania wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndgci
Ogdlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

Cena wykonania rob6t obejmuije:

- wyznaczenie miejsc i odcinkdéw rozbiérek,

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- rozebranie poszczeg6lnych asortymentéw zgodnig.Zpkniniejszej ST,

- przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporazdkowanie terenu prowadzonych robét.

10. Przepisy zwazane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008isprawie szczegotowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatdwéwietlnych oraz urzdzeh bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) —za#l.

Ustawa o odpadach z dnia 14 grudnia 2012r. /DzZ0d3%0z. 21 z pt. zm./

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2088 47 poz. 401, ze zmianami.)



