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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-06.03.01

SCINANIE | WYROWNANIE POBOCZY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
zZwiagzanych zé&cinaniem i wyréwnaniem poboczy gruntowych w ramegiontu drogi wojewddzkiej nr 197 na
odcinku Kiszkowo - Ujazd w km od 11+190 do 14+540.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stosowana gsi Jokument przetargowy i kontraktowy przy zlecani
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych zécinaniem i
profilowaniem poboczy gruntowych i obejmuj

- $cinanie i wyréwnanie poboczy gruntowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow,
umieszczenia usdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jé&kdch wykonania oraz za zgod§to z Dokumentag
Projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt.
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot okénych w niniejszej ST powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterenicjnarki poboczy),

— réwniarek do profilowania,

- ladowarek czotowych,

- walcow,

— plytowych zagszczarek wibracyjnych,

— przewanych zbiornikéw na wogl

Uzyty przez Wykonawe do uzupetnienia i profilowania poboczy sgiraechaniczny musi ldysprawny
technicznie, i zaakceptowany przezyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagiéle” pkt. 4.
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét, mima korzystd z dowolnychsrodkéw transportowych przeznaczonych do
przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M@O® ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2.Scinanie i wyréwnanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawdzi pobocza do krawdzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w Dokumentacji Projektowej spadkiem poprzeoczny

Grunt uzyskany podczasinania poboczy naky wykorzyst& na budowie do wyréwnania poboczy zgodnie
z zatoronym w Dokumentacji Projektowej spadkiem poprzeozny

Grunt w poboczu naky spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotngci optymalnej
poprzez dodanie wody i z&gic.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynbsio najmniej 1s=0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgozfiél-B-04481.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlpiet. 6.
6.2. Pomiar cech geometrycznyckcinanych wyréwnanych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robét podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna eztotliwo$¢ pomiarow

1 | Spadki poprzeczne 1razna 100 m

2 | Réwna¢ podiwna

lraznal00m

3 | Rowna¢ poprzeczna

6.2.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z DokumentacProjektow, z tolerangj + 1%.
6.2.2.R6wna¢ poboczy

Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova. Maksymalny przéwit pod tat nie
moze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanegdginania i wyréwnania poboczy

8. ODBIOR ROBOT
0Og0llne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.000@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z Dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonani rob6t obejmuje:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

— dostarczenie sp¢t na miejsce wykonania robot,

—  §ciecie poboczy z zagzczeniem,

- wyréwnanie poboczy z zagzczeniem,

przeprowadzenie niegtinych pomiaréw i badawymaganych w specyfikacji technicznej,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu
PN-EN 1008 Materiaty budowlane. Woda do betonoapraw
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.



