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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycge wykonania i
odbioru robdét zwgzanych ze zdgiem warstwy humusu wykonywanych w zwku z rozbudowy
drogi wojewddzkiej nr 160 SuchaMliedzichowo na odcinku Sowia Gora —¢dzychod pdcinek
Il od km 96+341,83 do km 97+100.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktikentraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychamach robot przygotowawczych i
obejmup:

— zdjecie warstwy humusu z terenu projektowanych rob@anransportem i sktadowaniem
(15-60 cm)rednio 30 cm,

— zdjecie warstwysciofki lesnej z terenu projektowanych robétgdnio 30cm),

- transport nadmiaru humusuéiotki wraz z zatadunkiem i roztadunkiem na skiladkke
wykonawcy.

1.4.Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00@0, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemglionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
1.4.2. Warstwasciotki lesnej — warstwa lasu tgca bezpérednio na glebie.

1.5.0gd6Ine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami lzyniera.

2. Materiaty
Nie wystpuja

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
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3.2. Sprzt do wykonania robot

Do wykonania robét zwzanych ze zggiem warstwy humusu naig stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzjgd
prawidtowe wykonanie robot spitem zmechanizowanym nie jest diwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkaodportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

Sprzt uzyty do wykonania robot powinien bgprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiarme”.
pkt 4.

4.2. Transport humusu

Zdjety humus nalgy transportowéana pryzmy (hatdy) i odktad z zastosowaniem rowakar
lub spycharek albo przew@ziransportem samochodowym. Wyéodka transportu zatg od
odlegtaci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych i w innych miejscagbkazanych w
dokumentaciji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do jmdejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow oraz do amngzynndci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poniy wykonane zgodnie z ustaleniami
ST lub wskazaniami ltyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek, spych&mgarek,
koparko-tadowarek. W wytkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nigjgsarczajce
dla prawidtowego wykonania robot, wedhie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa
robét (zmienna gruldo warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéa
reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz wdh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychear Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego zalegania, wysokoi
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie ifmyvinna by zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przezyriera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktycznytzie stanowit podstag\do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Ze zdgte] warstwy humusu natg wydzielic ziemk urodzaja, ktorg nalery sktadowé w
regularnych pryzmach, a ngghie wykorzystd do humusowania terenow zielonych. Miejsca
skladowania ziemi urodzajnej powinny doprzez Wykonawg tak dobrane, aby byla ona
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zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, zetakjedzaniem przez pojazdy. Nie nale
zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémmnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghdub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiasunigcia humusu.

Kontroli podlega w szczegolda zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektovy:
powierzchnia zdjcia humusu,

grubas¢ zdjetej warstwy humusu,

prawidtowas¢ wydzielenia ziemi urodzajnej ze zthj warstwy humusu,
prawidtowa¢ spryzmowania ziemi urodzajne).

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@Mymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m3 (metr sZeienny) zdgtej warstwy humusu lub/i darniny oraz
m3 (metr sz&cienny) zdgcie $cidtki lesnej | transportowanego humussciotki lesne;.

Odbioér robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 nisggj ST daty wyniki pozytywne.

8. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 Mwykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- 0oznakowanie prowadzonych robot,

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdhnogi,
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

- zatadunek i transport humusu na sktadowisko Wykayaw

9. Przepisy zwhzane
10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.
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