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1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycge wykonania i
odbioru robét zwjzanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wys@iowych oraz stabilizagj
pasa drogowego w zg#ku z rozbudow drogi wojewddzkiej nr 160 Suchdiedzichowo na
odcinku Sowia Gora — Mdzychod,odcinek 11l od km 96+341,83 do km 97+100.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktikuntraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow iaynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysad@owych
Roboty pomiarowe, zwzane z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kiowych obejmuj:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokaovego punktow gtownych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseégowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow #ynierskich
Roboty pomiarowe, zwzane z wyznaczeniem obiektéweymierskich obejmuy:

a) sprawdzenie wyznaczenia osi obiektaymerskiego i punktéw wysokciowych,

b) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ockroich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposéb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie

C) wyznaczenie usytuowania obiektuynierskiego (kontur, podpory, punkty).

1.3.3.Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanyohat.

1.3.4.Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego afyratabilizacy
W ramach wznowienia naig

a) wykona wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b) trwale zastabilizowapunkty graniczne pasa drogowego,

c) okaz& granie wiascicielom nieruchomgxi przylegagcych do pasa drogowego,
d) wykona: operat techniczny

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe qazztkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Swiadek punktu granicznego -stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4tami d-10 mm,
pomalowany naotto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek amarach:
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- przekrdj poprzeczny 12x10 cm,

- dtugas¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3 Geodezyjne stupki graniczne {betonowe z betonu C20/25) stabilizowane w purtktac
granicznych pasa drogowego.

1.4.4. Inwentaryzacja powykonawczapomiar powykonawczy wybudowanej drogi i obiektow
inzynierskich oraz sposzizenie zwazanej z nimi dokumentacji geodezyjnej i kartograiie;.
1.4.5.Pozostate oki&genia podstawowegszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.0ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5.0gdblne wymagania dotycgce roboét

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkach wykonania oraz za zgodsé@ Dokumentagj
Projektowg ST i poleceniami liayniera.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padarsST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalovetugasci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza gragimboét ziemnych, wgsiedztwie punktdéw zatamania trasy powinnyénie
srednic; 0,15 - 0,20 m i diugai 1,5- 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowa paliki drewniangrednicy 0,05 - 0,08 m
i dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgiej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtugéci 0,04 - 0,05 m.

Do trwatej stabilizacji punktow granicznych pasagbwego nalgy uzy¢ elementow:

-, Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowarayz6to z czarnym
napisem od strony wewtiznej pasa, wykonany z betonu C20/25, zbrojonego 4
pretami @ 10,

- geodezyjnych granicznikéw betonowych z krem na gérnej poziomégiance.

2.3. Wymagania wzgédem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji dasgowego powinny kyzaakceptowane
przez lrzyniera.
Elementy betonowe mugbyc:
- wolne od spkan,
- wolne od wykrusz@ ubytkdw,
- powierzchnie powinny kiygtadkie, bezladdw po gcherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykordabadania prébek betonu podanych z w/w elementow i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtlu zewrtrznego naley przeprowadz na podstawie ogtizin elementu.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pplerzeprowadi z doktadnéciag do 1 mm
(w odniesieniu do wymiaréw podanych w p. 1.4.2)ypuzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tamy. Sprawdzenieftow prostych w nargach elementow wykonujegsprzez
przytozenie lgtownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.
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2.4. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementow natg stosowd beton C20/25 - wg PN-EN 206-1 (klasy B25 wg
PN-88/B-06250).

Beton uyty do produkcji elementéw, powinien charakteryzéwe:

- wytrzymalccig nasciskanie min. 25 MPa
— nasgkliwoscig, ponizej 5%,
— mrozoodpornécia i wodoszczelngria, zgodnie z nor PN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktow wysakewych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— dalmierze,

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki

— samochoéd dostawczy,

— odbiorniki GPS

Sprzt stosowany do wyznaczenia (odtworzenia) trasy anmy i jej punktéw
wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

Wszelkie urgdzenia pomiarowe powinny posigdsesty i aktualn@wviadectwo legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagagiame”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
Elementy powinny by/zabezpieczone przed przemieszczenienusizkodzeniami w czasie
transportu.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogaujagcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8) przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien otrzyimad Zamawigjcego dane
zawierajce wspotrzdne punktoéw gtownych trasy. W oparciu 0 materiabgtdrczone przez
Zamawiagcego, Wykonawca powinien przeprowadzbbliczenia i pomiary geodezyjne
niezledne do wytyczenia robot.

Wspotrzdne i wysokéci punktow osnowy realizacyjnegtly okreslone w takim samym
uktadzie i poziomie odniesienia jak Dokumentacjaj&ktowa. Wyniki przekazanecgty
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza nasjpstwa niezgodn@i wykonanych Robot z
Dokumentagj Projektows, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przezyinera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformauazyniera o wszelkich letlach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperéw robatzyZaniechanie powiadomieniaymiera
oznaczaze jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy, alkgjace z tytutu nagpstw nie
zgtoszonych kidéw, nie mog mie¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdzizy rzdne terenu okéone w Dokumentacji Projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine
terenu istotnie rinig si¢c od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie rogymno by zmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji przezAyniera.

Wszystkie Roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtébwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegagce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania Robot oraz zabezpieczenie igtryel punktdw osnowy geodezyjnej
panstwowej i punktoéw granicznych, ochrpith przed zniszczeniem i odtworzenie punktéw w
razie zniszczenia.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostafn zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania to zogtamne odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiaroweidaame dla prawidtowej realizacji Robot
nalezag do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osas i punktow wysokaciowych

Podstaw do ustalenia punktow, linii i poziomow odniesiebigla dane wyspecyfikowane
w Projekcie budowlanym lub Projekcie wykonawczymamowanym przez Wykonawc

W nawgzaniu do tych danych Wykonawca wytyczy RobotydZie odpowiedzialny za
prawidtowe rozmieszczenie wszystkiclte@z Robot.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwnemiany by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, az@aklownzane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy
punktami gidbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.
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Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdhosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Odlegta¢ miedzy reperami roboczymi wzdidrasy drogowej powinna bylostosowana do
uksztattowania terenu a maksymalna nie powinnakpaze& 500 metrow. Repery robocze
naley zatazy¢ poza granicami Robot zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ima wykorzystapunkty state na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdta trasy drogowe.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z takg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy @i4 mm/km, stosag niwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy repera i jegogdnej.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektovg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaygego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjipavowej
albo innej osnowy geodezyjnej okienej w Dokumentacji Projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachrpdnich nie
rzadziej, nk co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyytgozonej osi trasy w stosunku
do Dokumentacji Projektowej nie @ by wigcksze nk 5cm. Rzdne punktow osi naky
wyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku do gadnych okrélonych w Dokumentacii
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecgaly Wykonawca roboét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robo6t ziemnych) i powinnodwykonane zgodnie z
Dokumentagj Projektows oraz w miejscach wymagaych uzupelnienia dla poprawnego
przeprowadzenia Robot i zaakceptowanych przamiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nabky stosowa dobrze widoczne paliki i
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow przekracaajch 1 m oraz wykopow
giebszych nik 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami nalgy dostosowédo uksztattowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegtbta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z Dokumentadprojektove.

5.6. Trwate zastabilizowanie punktéw granicznych psa drogowego
Po zrealizowaniu catego zadania, Wykonawca jesbe@zany dokonatrwatej stabilizacji

punktéw pasa drogowego w sposopenopisany.
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic mugt twykonana przez geodaiprawnionego.

W ramach zaméwienia nalewykona:

— wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego pkowgniu robot

— trwate zastabilizowanie tych punktow granicznych

— okaza& granie wiascicielom nieruchomgi przylegagcym do pasa drogowego
— wykona operat techniczny zawiesaly:
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= wykaz wspotrzdnych punktow granicznych pasa drogowego w uktadach
,1965" 1 ,2000”

= szkice wyniesienia z wymiarowaniem

= majfg Wsktgowg z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

Podstaw prawrg do wykonania powsszych czynngci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo
geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240).

Trwalej stabilizacji podlegajwszystkie punkty zatamania granicy pasa drogowaga
odcinki proste o max. diugoi do 200m. Do trwatej stabilizacji nale zastosowa betonowe
stupki geodezyjne z krzgm (na gornej powierzchni poprzecznej) wkopanychtalaej
gtebokdsci zeby wystawat do10cm ponad pozio

W przypadkach, gdy jest niemwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznyralery
zasgpi¢ go innym elementem zamontowanym w padt¢np. pet stalowy, rurka). Taki punkt
nalezy opis& oraz sporgdzi¢ szkic topograficzny okétajacy jego potaenie.

Do oznakowania pasa drogowego ( w sposob trwallgzy zastosowastupki betonowe -
swiadki punktu granicznego § p g). W linii granicznej (w odlegkxi do 1m) naley przy stupku
granicznym wkopé i zastabilizowa $wiadka punktu granicznego wg lokalizacji zgodnej z
Dokumentagj Projektow, z zachowaniem wizury rulzy gisiednimis p g.

5.7. Wyznaczenie potzenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektéw inynierskich naley wyznaczy jego pota@enie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

5.8. Wyznaczenie poteenia infrastruktury towarzysz acej

Dla kazdej z bram obejmugcych wykonanie infrastruktury towarzygej na drogach

krajowych naley wyznaczy ich potazenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie przebiegu tras kablowych, rugggiw, rowow melioracyjnych, drendw, etc.
zgodnie z Dokumentagprojektovy,

b) wytyczenie punktéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) elementéw punktowych, w
szczegolnéci lokalizacg studzienek technologicznychciekowych, etc., zgodnie z
Dokumentagj Projektovy.

5.9 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi byywykonany przez geodgtiprawnionego.
5.9.10pis

Opis powinien zawiera
- tytul,
— nazw i nr drogi,
- dat wykonania,
— kto wykonat,
— opis obiektu,
— problemy

5.9.2.Zalgczniki (cz&¢ mapowa)

- wykaz wspétrzdnych zastabilizowanych punktéw granicznych,
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- mapy wsggowe z wrysowas granig i zaznaczonymi rodzajami znakow
zastabilizowanych punktach granicznych wraz z gogficznym usytuowaniem
swiadkow,

— protokoty z okazania punktow granicznych $gi@ielom nieruchomsxi przylegtych
do pasa rogowego z zaknikami graficznymi (szkice)

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmoéva

wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robét geodezyjnych, ktéra powinna
zapewné mazliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fakooraz usuwania
nieprawidtowadci mogicych mie€ wptyw na kolejne etapy robat,

kontrok prowadzon przez stiabe nadzoru (layniera);

przestrzeganie ogolnych zasad prac @&rg/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie
Z wymaganiami podanymi w punkcie 5;

sporzadzenie przez Wykonaweobot geodezyjnych protokotu z weytrenej kontroli robot.

Kontrok nalezy prowadzé wedtug ogolinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie Dzt. (sztuka)
ustawienie i stabilizacja znakéw PD.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogdlne”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwgzanych z wyznaczeniem (odtworzeniem) trasy w teremistpuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnit protokétu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktadazynierowi.

Odbior zastabilizowanego pasa drogowego odbygwasspodstawie przedionego operatu,
przez:

— sprawdzenie w terenie poprawgbzastabilizowanych punktéw,

— pomiar kontrolny na wybranych punktach,

— skonfrontowania danych zawartych w operacie z taren
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— kompletn@ci operatu.
8.3. Sposob pogpowania w przypadku wyshpienia usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek zwdanych z prawidtowym wytyczeniem
elementéw oleitych dokumentagj Wykonawca ma obowzek usug¢ zaistniate idy na wkasny
koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych ositrgsinktow wysokeéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygtyczeniem dodatkowych

przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochnehgrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiarow dla inwentaryzacji powykonaejazbiektu,

- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadpiegeczenie jej do zasobow
Geodezyjnych

Cena za 1 szt. wykonania rob6t obejmuije:
- ustawienie i stabilizacja znakow PD.

10.Przepisy zwhpzane

1. Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogolne zasady wykaamnja prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywarc geodezyjnych, GUGIK Wydanie
czwarte 1998

3. Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodaz@tGiK Wydanie czwarte 1986

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte
1988

5. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGUGIK Wydanie pite 1988

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK Wydanie trzecie

1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjngdGEK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfaB&lGiK Wydanie drugie 1987

. Norma BN-67/6744-09

10.Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagine ( Dz.U. Nr 240)

11.PN-B-06265:2004  Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-02®Beton. Cgs¢ 1:

Wymagania, wigciwosci, produkcja i zgodnig
12.PN-EN 206-1:2003 Beton — €& 1 — Wymagania, wkgiwosci, produkcja i zgodnig
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(Rys.1)

Swiadek punktu granicznego,

pomalowany naz6tto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25
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