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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycge wykonania
i odbioru montau modutowych urgdzex dylatacyjnych dla obiektéw mostowych w z&ku
z rozbudow drogi wojewodzkiej nr 160 Sucha Miedzichowo odcinek Sowia Gora -
Mi¢dzychdd.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycwykonania i odbioru monta
modutowych urzdzer dylatacyjnych na obiektach mostowych i obejmu;

- mont& dylatacji modutowej dla jezdni i chodnikbéw o praese poprzecznym
jak w Dokumentacji Projektowej wraz z regulpgy betoniescianki zaplecznej
przyczotka lub piyty ustroju rfmego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przerwa dylatacyjna — przerwa w konstrukcji ptytpnostu przeznaczona na
zamontowanie ugglzenia dylatacyjnego.

1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana wfigtréylatacji, umaliwiajaca
swobodne odksztalcenia psel mostu oraz niezakiécony przejazd pojazdéw
mechanicznych.

1.4.3. Modutowe uradzenie dylatacyjne — wdzenie dylatacyjne, zawiesge stalowe
prowadnice usytuowane rownolegle do osi przerwyatdgyjnej, palczone
w sposéb  umdiwiajagcy rOwnomierny przesuw W szczelinach eday
prowadnicami. Szczeldé dylatacji zapewniona jest d&i wkiadkom
uszczelniagjcym zamocowanym w szczelinachenizy prowadnicami.

1.4.4. Pozostate oki&denia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-83.00.00 ,Wymagania
0golne”.

UWAGA: Na terenie zabudowanym oraz nad przejciami dla zwierzat nalezy
zastosowé dylatacje typu cichego (z naktadkami wyciszajcymi lub
0 specjalnej konstrukcji ograniczapgcej emisg hatasu).

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami layniera.

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania oddlne
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2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, poda ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Zgodnie z Ustaw o wyrobach budowlanych z dn. 16.04.2004 r., DzNU92 poz. 881,
2004 r., wyréb budowlany (materiat) dopuszczonyt j@s stosowania przy wykonywaniu
robét budowlanych, jeeli jest

- oznakowany CE lub znakiem budowlanym B,
- umieszczony w ok&onym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow
majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiécstera

Producent wyrobu budowlanego winien gitah¢ do wyrobu krajow deklaracg
zgodndci.

Sposob deklarowania oraz oceny zgadnawyrobu budowlanego okéla Rozporadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004w sprawie sposobu deklarowania zgodmo
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich znakowani&iena budowlanym (Dz.U. Nr 198,
poz. 2041 z 2004 r.)

Materialy do wykonania robét powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST. Dla wszystkich zastosowanychtemniatdw Wykonawca przedstawi
Polslkg Norme lub aktuala aprobag techniczi wydary przez IBDIiM.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodn&t materiatow z dokumentacprojektowg

Materiaty do wykonania rob6t powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej lub ST.

2.2.2. Wymagania ogolne

Na nowoprojektowanych obiektachzymierskich naley stosowa urzadzenia dylatacyjne,
dla ktorych okres trwakei jest nie krotszy i 20 lat.

Nalezy stosowa urzadzenie dylatacyjne, dla ktérego Wykonawca przedstgobag
techniczia wydary przez IBDiM.

Urzadzenia dylatacyjne powinny byvykonane i montowane zgodnie z Rozpdzeniem
Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia Btja 2000 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiagdabiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

Zgodnie z Rozpowdzeniem zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pgmzadzenia
dylatacyjnego powinno zapewni

— szczelné¢ pofgczenia,

— rownas¢ nawierzchni,

— swobod odksztatcenia ustroju Boego obiektu,

—  zblizone warunki ruchu dla két pojazdéw w ebie nawierzchni i dylataciji,
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— swobod poziomych przemieszcaezdylatowanych kragznikow i odpowiedng
ostore szczelin w obgbie chodnikow.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinnat byeprzerwane na calej szerdkp
pomostu w ohgbie jezdni, paséw awaryjnych, opasek, utwardzomatoczy i chodnikow.

Do zabezpieczenia szczelin dylatacyjnych o przesiath wekszych nk 25 mm naley
stosowa urzgdzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektistowego.

Urzadzenia te powinny:

— przebiega w sposdb cigly na catej szerokoi pomostu,

— by¢ zamocowane za pompérub lub kotew we wekach uformowanych w
konstrukcji obiektu, zapewnigych przenoszenie sit od dynamicznych
oddziatywa kot pojazdow,

— mie¢ odpowiednio uksztaltowane kramiki stanowace integralp czgsé
urzadzenia,

— charakteryzowa si¢ fatwasciag napraw wykonywanych z gory i wymageych
zamkngcia jezdni tylko na potowie szerokm.

2.2.3. Stosowane materiaty

Przy montau urzdzen dylatacyjnych modutowych w ustroju ngzym obiektu
inzynierskiego ména stosowé&nastpujace materiaty:

— urzadzenie dylatacyjne,
— elementy kotwdce,
— materialy wypeltniggce wreke dylatacyjn.

2.2.4. Uradzenie dylatacyjne i elementy kotwee

Przedmiotem niniejszej ST g s modutowe (jednomodutowe lub wielomodutowe)
urzadzenia dylatacyjne szczelne mocowane w konstrakogktu mostowego.

Urzadzenia jednomodutowe powinny skigdsic z dwoch skrajnych stalowych beleczek
(prowadnic) zakotwionych na kradziach konstrukcji mostowej utrzymyglych jeden
elastomerowy profil uszczelniy. Elastomerowy profil powinien By szczelnie
zamocowany we wikach stalowych beleczek, tak aby woda sptye@jpo nawierzchni nie
mogta wptyra¢ w glab szczeliny dylatacyjne;j.

Urzadzenia wielomodutowe powinny byztozone z dwoch skrajnych beleczek jezdni
zakotwionych na krawdziach konstrukcji mostowej, kilku (co najmniej rej) pcrednich
beleczek jezdni oraz odpowiedniej liczby (co nagpndwoch) elastomerowych profili
uszczelnigicych. Pdgrednie beleczki powinny lByodpowiednio podparte (np. na belkach
trawersowych lub innych elementach stalowych) i rzyé mechanizm geometrycznie
zmienny, odksztalcagy sk swobodnie pod wplywem przemieszoiz&rawedzi przsta
mostowego i zachowsgy jednoczénie wymagan sztywnad¢ pod wplywem obgizen
wywotywanych przejazdem pojazdow mechanicznych.

Elementy uszczelnigge powinny by odporne na dziatanie czynnikdw chemicznych
(oleje, smary), temperatury i na starzenie.

Urzadzenie dylatacyjne powinno éyotwione w konstrukcji obiektu za pomp&otew
w postaci ptli, srub, blach itp. stanowtych integralne gzci urzadzenia.
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W skiad uradzenia dylatacyjnego powinny wchoéziéwniez blachy zabezpieczgje
szczeliny dylatacyjne na chodniku i w gzymsach.

Urzadzenie dylatacyjne na obiekcie zlokalizowanym neriee zabudowanym lub nad
przegciem dla zwiergt powinno by wyposaone w elementy ttumce hatas (lub mie
specjal konstrukcg ograniczajca emisg hatasu).

Wszystkie elementy dylatacji (stalowe beleczki, medaty podpierace, profile
uszczelniagjce, elementy kotwce, blachy zabezpiecaag i inne) powinny by przedmiotem
aprobaty technicznej wydanej dla gmzenia dylatacyjnego, ktéra powinna oltaé
wymagania materialowe dla poszczegolnych elementaydzenia.

Wielomodutowe urzdzenia dylatacyjne powinny spetdiawarunek odporniei na
powtarzalne obgizenie dynamiczne wg procedury IBDiM Nr PB-TM-07/96.

Modutowe uradzenia dylatacyjne powinny bywyposaone w samoklinuajce s¢ profile
uszczelniajce.

Zastosowa urzadzenie dylatacyjne z naktadkami tlumiacymi hatasakfadki ze stali
nierdzewnej).

2.2.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy metalowe ugdzenia dylatacyjnego, z wykiem elementéw zakotwie
stykapcych s¢ z betonem, powinny kywykonane z metali odpornych na korpZpb
odpowiednio zabezpieczone antykorozyjnie.

Na obiektach wztowych oraz w c¢jgu drogi ekspresowej stalowe profile dylataciji
modutowych, w czsci mapcej bezpéredni kontakt z kotami pojazdow srodkami
odladzagcymi oraz narzonych na bezpwednie dziatanie czynnikdw atmosferycznych,
nalezy wykon& ze stali nierdzewne;.

Pozostale elementy metalowe adzenia dylatacyjnego, z wgtkiem elementow
zakotwier stykapcych sé z betonem, powinny Iy zabezpieczone przed korgzprzy
pomocy zwyktych metod stosowanych przy zabezpidazkonstrukcji mostow stalowych,
np. przez metalizagjogniowg cynkiem wykonag zgodnie z wymogami normy PN-EN I1SO
1461:2011 oraz pomalowanie farbami antykorozyjnyeiementy stalowe, na ktore naje
nanig¢ powtoke antykorozyja powinny by oczyszczone do stopnia czy&iioS.A.2 Y2 wg
PN-ISO 8501-1:2008. Catkowita gruddopowtoki antykorozyjnej okrdona wg PN-EN 1SO
2808:2008 powinna wynasiod 240um do 320um. Rodzaj zastosowanej powtoki, liczba
I grubc¢ naniesionych warstw powinny bykreslone w aprobacie technicznej gdzenia
dylatacyjnego lub w projekcie technicznym adzenia dostarczonym przez Wykonawc
W takim przypadku materiaty, z ktérych wykonanataog powtoka antykorozyjna powinny
miec¢ aprobag techniczi IBDiM.

2.2.6. Wypetnienie szczeliny dylatacyjnej

Beton stosowany do wypetnienia strefy zakotwienizdrenia dylatacyjnego powinien
odpowiadé wymogom podanym w ST M-13.01.00. Klasa betomynanego do wypetnienia
stref zakotwié urzadzen dylatacyjnych nie mie by¢ nizsza ni klasa betonu ptyty pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno byykonane ze stali spetnagiej wymagania
ST M-12.01.02. Klasa stali powinna dygodna z projektem wdzenia dylatacyjnego.
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Srednica, klasa stali, diuga i rozstawy petow wychodacych z piyty ustroju niagego
w rejonie wrki dylatacyjnej powinny b§ okreslone przez producenta wudzenia
dylatacyjnego w projekcie wdzenia, natomiast powinny &yone montowane razem ze
zbrojeniem plyty i ohjte odebng specyfikacy dotyczca robot zbrojeniowych.

3. Sprzet

Sprzt powinien by zgodny z wymaganiami producenta gdzenia dylatacyjnego
I powinien by zaakceptowany przezAyniera.

Wykonawca przyspujacy do montau dylatacji powinien mi& do dyspozycji
nastpujacy sprzt:

- spawarki,

- pity do ciecia metalu,

- szlifierki reczne,

- lekki zuraw samochodowy,

- sprzt do transportu pomocniczego.

Zastosowany spex wymaga akceptacji fryniera.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

4.2. Transport, przechowywanie i pakowanie materiaiw

Urzadzenia dylatacyjne powinny By przetransportowane na plac budowy przez
producenta lub przez Wykonagvaobot zwhzanych z monteem. Urzdzenia lub ich
elementy powinny byypakowane w oryginalne opakowania producenta.

Urzadzenia dylatacyjne magby¢ przewaone dowolnymsrodkiem transportu, jednak
W SposOb zabezpiecaay przed uszkodzeniem. Przenoszenie zblokowaneajabjl w trakcie
transportu i montar powinno odbywa sic za pomog odpowiedniej belki trawersowej
o diugaci réwnej co najmniej diugei dylataciji.

Na kadym urzdzeniu dylatacyjnym naky umiesci¢ etykiee zawieragca nastpujace
dane:

- nazw i adres producenta,

- 0znaczenie uggdzenia dylatacyjnego,

- nazw obiektu, na ktérym ma Byzamontowane ugzlzenie dylatacyjne,
- informacg, ze wyrob uzyskat aprobatechniczi IBDIM.

Oznaczenie typu ugdzenia dylatacyjnego powinno zawiéra
- nazw,

- typiliczbe modutdw, liczle oznaczajcg nominalne przemieszczenie gzenia,
- numer aprobaty technicznej.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D-M}OM@O ,Wymagania ogolne”.

5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jego montau
5.2.1. Zasady ogdlne

Urzadzenie dylatacyjne powinno by wykonane dla écisle okrelonego obiektu
mostowego. Zamontowanie ydzenia dylatacyjnego w innym obiekciezien, dla ktérego
zostato ono zaprojektowane oraz wprowadzenie dgonzenian konstrukcyjnych i przerobek
bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Projekt uradzenia dylatacyjnego wykonuje jego producent w dngeniu z projektantem
obiektu mostowego, na koszt Wykonawcy. Projekt raanturzdzenia dylatacyjnego
wykonuje Wykonawca na wiasny koszt, w uzgodnieniu pmoducentem uggzenia
dylatacyjnego.

5.2.2. Projekt urdzenia dylatacyjnego

Projekt uradzenia dylatacyjnego powinien dywykonywany dlascisle okr&lonego
obiektu mostowego. Projekt wdzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez prexiac
na podstawie rysunkow konstrukcyjnych obiektu degtanych przez Wykonawc
I obejmupcych:

- przekroj poprzeczny obiektu na jezdni i na choddiker strefie dylatacji,

- rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych puwkit@ jezdni i na chodnikach
w strefie dylatacji,

- dane o rozwjzaniach konstrukcyjnych kraazi przsta i przyczotka w strefie
dylataciji,

- w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdni

Projekt uradzenia dylatacyjnego ma obejmaowaah szeroké¢ obiektu mostowego:
jezdnk i ptyty chodnikowe. Projekt ugglzenia dylatacyjnego powinien zawiéra

- opis techniczny i technologiczny wykonaniaagdzenia dylatacyjnego,

- przekroj podhany i przekroje poprzeczne wdzenia,

- rysunki szczegotowe elementow (takich jak profildatacyjne, trawersy, kotwy
w strefie jezdni i chodnikéw, blachy ostonowe, tiigdartuchowe itp.),

- ksztalt w planie weki dylatacyjnej oraz wymiary wgki dylatacyjnej,

- klass betonu we wece dylatacyjnej,

- plan rzdnych stabilizaciji profili,

- rozmieszczenie, ksztait drednice, klas stali petow kotwigcych, w tym petdw
wyprowadzonych z ustroju nigsego oraz szczegéty mocowania do ustroju
niosicego,

- spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementdwlowsteh urzdzenia
dylatacyjnego,

- szczegOly zakczenia izolacji przeciwwodnej ptyty pomostu orazwieazchni
asfaltowej przy urgdzeniu dylatacyjnym,

- spos6b odwodnienia i uszczelnienia strefy dylataaly]
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- szczegOly urgdzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekroj@zdrji i
chodnikow.

5.2.3. Projekt montas uradzenia dylatacyjnego
Projekt montau urzdzenia dylatacyjnego powinien okl&:

— sposOb mocowania wdzenia w ptycie ustroju nigsego isciance przyczotka,

— wymagania odnimie montau urzdzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcj
producenta,

— kolejnas¢ robot montaowych,

— sposOb wykonania pgizenia urzdzenia dylatacyjnego z nawierzcini-
uszczelnienie styku.

5.3. Zasady wykonywania rob6t

Sposob wykonania robot powinien doygodny z dokumentacja projektgwi ST.
W przypadku braku wystarczaych danych mana korzystd z ustalé@ podanych
W niniejszej specyfikaciji.

Podstawowe czynroi przy wykonywaniu robot obejmayj

roboty przygotowawcze,
przygotowanie weki dylatacyjnej,
monta urzadzenia dylatacyjnego,
zabetonowanie wgki dylatacyjnej,
roboty wykaczeniowe.

aorwnhE

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t nahy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub
wskaza Inzyniera:

— ustali materiaty niezbdne do wykonania robat,
— okreili¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.

5.5. Przygotowanie wiki dylatacyjnej

Wngki pozostawione w betonie w celu zakotwieniagdezenia dylatacyjnego powinny
mie¢ ksztalt i wymiary zgodne z projektem wdzenia dylatacyjnego.

Zbrojenie wyprowadzone z konstrukcji, a zakdodatkowe zbrojenie zakotwi@owinny
by¢ zgodne z projektem wdzenia dylatacyjnego. Natg sprawdz¢ wystpienie ewentualnej
kolizji montowanego urgdzenia z istnigicym zbrojeniem.

Przygotowanie wgk dylatacyjnych dla zamocowania wdzen dylatacyjnych obejmuje
nastpujace czynnéci:

— deskowanie weki na urzdzenie dylatacyjne,

— ulozenie zbrojenia, w tym ptow kotwigcych urzdzenie dylatacyjne do plyty
pomostu.Srednice petdw kotwiacych i ich rozstaw okéi producent urzdzenia
dylatacyjnego w projekcie wdzenia dylatacyjnego,

— zabetonowanie kamowych odcinkow ptyty pomostu w rejonie dylataciki aby
uzyska przerwe dylatacyjm o szerokéci okreslonej przez producenta wdzenia,
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— oczyszczenie wki dylatacyjnej przed przygbieniem do montar urzdzenia
dylatacyjnego.

5.6. Montaz urzadzenia dylatacyjnego

5.6.1. Zakres i warunki wykonania robot

Montaz urzagdzenia dylatacyjnego nate powierzy firmie, ktora jest producentem
urzadzenia dylatacyjnego lub autoryzowanym przedstaloi producenta. Wybor firmy
montupcej urazdzenie dylatacyjne podlega akceptacjizyimera. Dokonywanie zmian
w urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentshniedopuszczalne.

Roboty zwjzane z montaeem obejmug:

Uwaga:

utozenie w przerwie dylatacyjnej wdzenia dylatacyjnego,

regulacg ustawienia wysokiiowego uradzenia dylatacyjnego,

regulacg urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego &o&co
rozwarcia do temperatury moata

zabetonowanie stref zakotuiie

zwolnienie blokad urgzenia dylatacyjnego,

odwodnienie strefy ugdzenia dylatacyjnego,

utozenie izolacji oraz wykonanie nawierzchni w begpdnim gsiedztwie
urzadzenia dylatacyjnego,

uszczelnienie stykow,

monta& naktadek ttumgcych hatas oraz ostonowych ze stali nierdzewnej.

Regulacg urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwaa do
temperatury montazu nalezy wykona¢ w wytworni, przewidujgac wartosé
temperatury w harmonogramowym terminie robét. Jeli temperatura
montazu jest inna niz przewidziana na podstawie harmonogramu, poziome
ustawienie rozwart&ci urzadzenia naley dostosow#& do pomierzonej lub
prognozowanej krotkoterminowo temperatury montazu. Przy regulacji
urzadzenia dylatacyjnego oprocz temperatury montau nalezy uwzglednié
skrocenie diugdci ustroju nosnego w wyniku skurczu i petzania betonu.

5.6.2. Sposob wykonania robot

Roboty montaowe naley wykon& jak poniej:

a)
b)

d)

bezpdrednio przed monigm naley usury¢ elementy zabezpieczag,

przy wyciu dwigu urzdzenie dylatacyjne natg umiecic nad wrka
dylatacyjry w celu kontroli maliwosci utozenia dylatacji i wyeliminowania
ryzyka kolizji kotew z istnigjcym zbrojeniem obiektu. W przypadku
wystgpienia kolizji konieczne jest usumie przez Wykonawg kolidujacego
zbrojenia, w porozumieniu z projektantem,

gdy nie wys¢puja kolizje, naley umiesci¢ urzadzenie dylatacyjne we woe
dylatacyjnej na odpowiedniej liczbie (wskazanejgarproducenta ugdzenia)
podnanikéw hydraulicznych,

po ustawieniu dylatacji na podstokach naley przysgpi¢c do jej regulacji
geodezyjnej na wysoké, w planie (na diug i szerokéc) oraz wzgtdem osi
szczeliny dylatacyjnej. © dylatacji musi pokrywa sie z osi szczeliny
dylatacyjnej. Geodeta powinien skontrol@wdoktadnd¢ pionowego poteenia
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urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowan&jetgéty w oparciu
orzdne w punktach charakterystycznych naniesione w uhaatacji
projektowej (projekcie ugdzenia dylatacyjnego). Ustawianie guizenia
dylatacyjnego powinno zakozy¢ sie spisaniem przez geogetoperatu
geodezyjnegoduagcym potwierdzeniem prawidtowoi ustawienia urgdzenia,

e) przed wbudowaniem ugdzenia nalgy skontrolow& doktadnd¢ poziomego
ustawienia rozwartei dylataciji,

f) po dokladnym ustawieniu dylatacji w planie i w p@malery przysgpic¢ do jej
zastabilizowania poprzez przyspawanie jej kotewistioiejgcego zbrojenia we
wnece dylatacyjnej. Jeli projekt uradzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej,
nalezy przyspawa 80% kotew spoip amin = 4 mm do istniggego zbrojenia.
W przypadku, gdy istniege zbrojenie nie jest wyksztatlcone w §do
zapewniajce] przyspawanie odpowiedniej dlb kotew, naley zastosowa
dodatkowe 4czniki zbrojenia osrednicy i ze stali gatunku uzgodnionych
Z producentem ugzlzenia,

g) po przyspawaniu kotew do istriepgo zbrojenia naky odché elementy
stuzgce do rozsurcia/zsungcia urzdzenia dylatacyjnego,

h) nalezy sporadzi¢ protokét montau urzdzenia dylatacyjnego z zanotowgan
temperatuy montau urzdzenia.

5.7. Zabetonowanie wgki dylatacyjnej

Bezpdrednio przed zabetonowaniem zakotiigincke nalezy oczycic za pomog
sprezonego powietrza z pytdw, tych frakcji, wody na powierzchni betonu i innych
zanieczyszcze Roboty betoniarskie nalg wykona zgodnie z ST M-13.01.00.

Blokady utrzymujce uradzenie dylatacyjne w czasie betonowania halewolni¢
bezpdrednio po zabetonowaniu zakotwje chyba ze projekt montau urzdzenia
dylatacyjnego przewiduje inaczej.

5.8. Uszczelnienie i odwodnienie strefy dylatacji

Po zwizaniu betonu we wte dylatacyjnej, w strefie przydylatacyjnej ngleutozyc
izolac. Warunki uktadania izolacji natg przyja¢ zgodnie z ST M-15.02.03. Naphie
naleey wykona nawierzchng wg odkbnej specyfikacji. Uszczelnienie i odwodnienie fstre
przydylatacyjnej naley wykona& scisle wg wymaga producenta, zgodnie z projektem
urzadzenia dylatacyjnego.

Przy stalowych profilach dylatacji modutowych wyladnzalewki na ca grubagé
nawierzchni.

5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektows i ST. Do robot
wykonczeniowych naliey prace zwjzane z dostosowaniem wykonanych robo6t do warunkéw
budowy obiektu i roboty pogrkujace.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
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6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny bydostarczone przez producenta jako komplet gotowy
do zamontowania. Kontrola wykonania warsztatowego wytwérni spoczywa nha
producencie. Protokoty kontroli materiatéw i categmradzenia oraz odbioru w wytwaorni
powinny by dostarczone na budewscznie z urgdzeniem dylatacyjnym.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

a) uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu
I powszechnego stosowania (certyfikaty zgadno deklaracje zgodnai,

aprobaty techniczne, protokoty kontroli i odbioru wytworni itp.),
potwierdzagce zgodné materialdbw z wymaganiami pktu 2 niniejszej
specyfikacji,

b) ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatdbw przeznaczonych do
wykonania robo6t, okigone w pkcie 2 lub przez hyniera,

c) sprawdzé¢ cechy zewstrzne uradzenia dylatacyjnego (sprawdzenie waytl
zewretrznego urzdzenia nalgy przeprowadzi na podstawie oglizin przez
ocerg uszkodzé na powierzchni poszczegélnych elementow oraz ketnpici
urzadzenia).

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badawykonawca przedstawi ignierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Kontrola w czasie robét obejmuije:

— wykonanie wgk dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nayesprawdzé
ksztalt i wymiary wegki, czy powierzchnia wgki jest naleycie oczyszczona,
rozstaw srednice i oczyszczenie¢idéw kotwigcych,

— sprawdzenie jalksi wykonania urzdzenia dylatacyjnego na podstawie projektu
urzadzenia, aprobaty technicznej IBDiM i certyfikatkaci producenta, nahy
zanotowé temperatuf powietrza zmierzan w czasie wbudowywania
urzadzenia dylatacyjnego,

— wykonanie regulacji ustawienia wysakmowego urzdzenia dylatacyjnego —
naleey sprawdzé doktadnd¢ pionowego ustawienia wdzenia dylatacyjnego
w stosunku do projektowanej niwelety pityty. Pomigrgpnowego potgenia
urzadzenia dylatacyjnego nalg wykona& w co najmniej 6 punktach
pomiarowych, usytuowanych rowaiew liniach kraveznikbw na skrajnych
beleczkach jezdni z obu stron ggzenia dylatacyjnego. Bl wysokdciowego
ustawienia urgdzenia dylatacyjnego wadnym punkcie nie ni@ przekrocz§
wartasci = 5 mm,

— wykonanie regulacji ustawienia szerdkb urzadzenia dylatacyjnego
| dostosowanie jej do temperatury montanaley wykona& bezpdrednio przed
zabetonowaniem zakotwie Pomiary poziomego patenia uradzenia
dylatacyjnego nalyy wykon& w co najmniej 3 punktach pomiarowych,
usytuowanych w osi jezdni i linii kragnikow. Maksymalna odlegks osi,
w ktorych usytuowanegspunkty pomiarowe nie powinna dwieksza nk 6 m.
Btad poziomego ustawienia rozwadtd ustawienia urgdzenia dylatacyjnego
w zadnym punkcie nie powinien przekroc¢ayartasci £ 5 mm,
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— Jakos¢ stali zbrojeniowe] w strefach zakotwiiebetonu i sposob wypetnienia
strefy zakotwié wg pktow 2 i 5 niniejszej OST,

— zwolnienie blokad urgzenia dylatacyjnego (najpdiej w 8 godzin po
zabetonowaniu zakotwie chybaze producent podaje inaczej),

— wykonanie izolacji wg ST M-15.02.03 oraz nawierzchnsgsiedztwie dylatacji
wg odrkbnej specyfikaciji,

— sprawdzenie odwodnienia i uszczelnienia w strefigdzenia dylatacyjnego na
zgodnd¢ z projektem urgdzenia dylatacyjnego,

— sprawdzenie szczelba strefy dylatacyjnej.

Badanie szczelrfoi strefy dylatacyjnej nalgy przeprowadzi nas¢pujaco:

a) w strefie dylatacyjnej umsei¢ szczelne i szczelnie przylege¢ do podiaa
otwarte naczynie o wysoka 0,12 m i o szerokwi wickszej ni szerokdéé
dylatacji o 0,30 m po kalej stronie dylatacji,

b) naczynie wypetrd wodg do wysokdci 0,10 m,

C) wodk utrzyma przez 24 h.

Za pozytywny wynik préby naiy uzna& nieobnienie s¢ poziomu wody w naczyniu.
W przypadku wysfpienia przeciekOw, nalg wyjasni¢ przyczyny nieszczelsoi, usumgd
usterki i ponownie wykortaproke.

Urzadzenie dylatacyjne powinno speté@iaarunek odporrizi na powtarzalne obgienie
dynamiczne wg procedury badawczej IBDIM nr PB-TM-07

7. Obmiar robo6t

Jednostlk obmiaru rob6t jest 1 m (metr) zamontowanegoadzenia dylatacyjnego
o okr&lonych parametrach.

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@OV@ymagania ogolne".
8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne".

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST | wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci

Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- opracowanie Projektu moradylatacii,

- zakup i transport materiatow,

- przygotowanie elementow konstrukcji obiekfgiénki zaplecznej i zaka@zenia
pityty) do zamocowania przekrycia dylatacyjnego,

- sprawdzenie kompletdoi urzadzenia dylatacyjnego i ewentualnie manta
prébny,
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- dopasowanie przekrycia do przekroju poprzecznegstumo

- monta elementéw urgdzenia dylatacyjnego,

- wyregulowanie rozstawu elementow aaizenia do aktualnej temperatury,

- wsfepne zamocowanie przekrycia w konstrukcji obiektuazvrz regulag
wysokaciows,

- zamocowanie przekrycia w konstrukcji obiektu poprzabetonowanie kotew
w $ciance zaplecznej i zakozeniu piyty,

- zabezpieczenie antykorozyjne elementow dylataciji,

- wykonanie uszczelnienia dylatacji na styku z namgkng i izolacp,

- monta naktadek ttumgcych hatas,

- monta oston bocznych szczeliny dylatacyjnej,

- wykonanie niezbdnych bada laboratoryjnych i pomiarébw wymaganych
w specyfikaciji.

10. Przepisy zwazane

PN-S-10040:1999 Obiekty mostowe. Konstrukcje betmnazelbetowe i spyzone.
Wymagania i badania.

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowgmagania i badania.
PN-EN ISO 2808:2008 Farby i lakiery. Oznaczanidbgéai powtoki

PN-EN ISO 8501-1:2008 Przygotowanie pagto stalowych przed nakladaniem farb
i podobnych produktéw. Wzorcowa ocena czysitgpowierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezpleczonych
podiacy stalowych oraz podiky stalowych po catkowitym
usungciu wczeniej nalazonych powtok.

PN-EN ISO 1461:2011 Powioki cynkowe nanoszone mwnaliwo i stal metod
zanurzeniow. Wymagania i metody bafla

Instrukcja Producenta stosowania i mantazastosowanego udzenia dylatacyjnego
wybranego typu - wegyku polskim

Aprobata techniczna

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJ @nia 30
maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakdowinny odpowiad&a drogowe
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)

Zalecenia dotycre doboru urgdzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru
opracowane przez IBDIM w 2007 r.
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