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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyege montau
elementow urgdzen obcych w zwazku z rozbudow drogi wojewddzkiej nr 160 Sucha
Miedzichowo odcinek Sowia Gora - Mizychod.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyqrowadzenia rob6t montawych
elementdéw urgdzex obcych na obiektach dgnierskich i obejmu:

- monta w kapach chodnikowych kotew dla stupowwwietleniowych na obiekcie
mostowym,
— monta na konstrukcji mostu oznakowania szladeglownego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S3 agodne z obowkujacymi odpowiednimi normamii ST
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne".

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowg ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogéIn

2. Materiaty
2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedhg zasad niniejszych ST$
2.1.1. Kotwy stalowe

Kotwy stalowe dla stupow lampwietleniowych — wykonane z blachy stalowej orag@w
zgodnie z DokumentagProjektows, zabezpieczone antykorozyjnie przez cynkowanieoog
Ksztatt kotew i ich wymiary mugszby¢ zgodne z wymaganiami oktenymi w Projekcie
oswietlenia.

2.1.2. Tablice — znaki do oznakowania szlakieglownego

Wszystkie elementy nalg zabezpieczyantykorozyjnie zgodnie z DokumentaBjrojektovg
lub wykona& z materiatdw odpornych na korezj

3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien ndi€@lo dyspozycji nagpujacy
sprzt:

- lekki zuraw samochodowy,
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- sprzt do transportu pomocniczego.
4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natlg je utazyc
réownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, ok@bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gioraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.Q000 "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Monta kotew dla stupéw gwietleniowych

Montaz kotew w deskowaniu kap chodnikowych, w trakcie tagun zbrojenia. Kotwy
zastabilizowa do deskowania oraz zabezpiecpyzed przesunciem w czasie betonowania.
Lokalizacg kotew uzgodri z Projektem éwietlenia.

5.2.2. Monta elementéw oznakowania szlakeglownego

Na konstrukcji mostu natg umiesci¢ elementy oznakowania szlakeglownego, okrdajace
jegosrodek oraz krawdzie. Dodatkowo na brzegu rzeki przed mostem postimmach natey
umiesci¢ znaki pionowe okrdajace skrajng pionowg szlakuzeglownego. Elementy oznakowania
naleey wykona& i umieici¢ na podstawie Projektu oznakowania toru wodnegdkowgnego
zgodnie z zaleceniami Administratora rzeki. Progtakowania toru wodnego nafeizgodné
Z Zarzdcgg toru wodnego.

6. Kontrola jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.1. Kontrola montazu kotew polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnymeadnych i lokalizacji kotew,

- sprawdzeniu zamocowania kotew do zbrojenia przéohogvaniem,
- sprawdzeniu zamocowania rur do zbrojenia przednostaniem,

- sprawdzenie usytuowania kotew po betonowaniu,

- sprawdzeniu dranosci rur.

7. Obmiar robo6t

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00®\@ymagania ogolne".
Jednostlk obmiaru robét jest 1 szt. kotew stupdswaetleniowych lub ekranow akustycznych
oraz 1 m (metr) zamontowanych rur ochronnych.

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogoélne".
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentglejojektowg, ST oraz wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji z punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne".
Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i transport niezdnych materiatébw do wykonania robat,

— monta kanalizacji kablowej w deskowaniu kap,

— monta kotew stupow éwietleniowych w deskowaniu kap,

— sprawdzenie demaosci rur po rozebraniu deskowania,

— monta na konstrukcji mostu oznakowania szlaeglownego,

— usunkcie zlednych materiatdw poza pas drogowy,

— przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikaciji.

10. Przepisy zwazane

ROZPORADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim paowi odpowiad& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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