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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotycge wykonania i
odbioru robot zwgzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nannmvykonywanych w
Zwigzku z rozbudowdrogi wojewddzkiej nr 160 Sucha Miedzichowo na odcinku Sowia Gora
— Miedzychdéd, odcinek 1l od km 96+341,83 do km 97+100.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktikuntraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeszykonania robot przy frezowaniu
istniejgcej nawierzchni bitumicznej na zimno i obejmiu;j
— frezowanie istnigjcej nawierzchni asfaltowej ,

— wywo0z czsci materiatu z frezowania na sktadowisko OD wetiiychodzie.

1.4.0Okreslenia podstawowe

1.4.1.Frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno - kolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni bitumicznej, bez jej ogrzewania okrélona gicbokas¢.

1.4.2.Frezarka drogowa - maszyna do frezowania (skrayamawierzchni na zimno.

1.4.3.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0gd6lne wymagania dotycace robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogopkt 1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami liayniera.

2. Materialy

Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do frezowania

Do wykonania frezowania istnigej nawierzchni bitumicznej nalg stosowa frezarki
drogowe umeliwiajace frezowanie na zimno na oki@ng gicbokas¢ z doktadnécia do 5 mm.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewdz@chowanie wymaganej roOn4to
oraz pochylé poprzecznych i podiamych powierzchni po frezowaniu. Wymagania r0¥eio
okreslono w punkcie 5 niniejszej ST.
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Szeroké¢ bebna frezujcego powinna byydobrana zalaie od zakresu robot. Przy lokalnych
naprawach szeroké bebna lpdzie dostosowana do szerdkb powierzchni skrawanej
nawierzchni. Przy frezowaniu catej jezdni szekmkdxbna skrawajcego powinna hy co
najmniej rowna 1200 mm.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowangzafki musz by¢ wyposaone w
system odpylania. Wydajgé frezarek powinna zapewriavykonanie robot w terminie
okreslonym w kontrakcie, przy jak najmniejszym zakitdéaewi ruchu.

Wykonawca mee wyc¢ tylko frezarki zaakceptowanej przezzymiera. Do uzyskania
akceptacji sprgu Wykonawca powinien przedstawdane techniczne frezarek, a w przypadkach
jakichkolwiek watpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na wtasny koszt.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiare” pkt 4.
4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinie gk zorganizowany, aby zapewrprac
frezarki bez postojow. Materiat me by wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ST D-M.0000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1.0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robot natg oznakowd zgodnie z Rozposzizeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szE#ewych warunkow technicznych dla znakéw
I sygnatowswietlnych oraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) —madl.

5.2.2.Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ldyfrezowana do gbokasci i szerokdci oraz pochylé zgodnych z
Dokumentacja Projektayy

Jezeli ruch drogowy bdzie dopuszczony po sfrezowanegp&d jezdni, to wowczas, ze
wzgleddw bezpieczestwa musz by¢ spetnione naspujace warunki:

a) nalezy usuny¢ sfrezowany materiat i ocggi¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczegoélnych pasow ruchu, wysdkmdiuznych, pionowych
krawedzi nie mae przekracza40 mm,

c) pionowe krawdzie poprzeczne na zakezenie dna roboczego powinny hiéinowo
Scicte krawedzie.

Nawierzchnia powinna kysfrezowana na ghokas¢ okreslong w Dokumentacji Projektowej
z doktadndciag £ 5 mm.

Nalezy wykona pomiar geodezyjny powierzchni przed i po frezowanicelu okrélenia
ilosci destruktu.
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6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 6.
6.2. Minimalna czestotliwosé pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych nawierzchni freaoej na zimno

Lp. Wiasciwosci nawierzchni Minimalna ezstotliwos¢ pomiardéw
1 | Réwnda¢ podiuzna tat 4-metrovg co 20 m

2 | R6wna¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 m

3 | Spadki poprzeczne co50m

4 | Szerokéc frezowania co50m

5 | Gkbokads¢ frezowania na biaco

6.3. Rowna¢ nawierzchni

Nieréwnaci powierzchni po frezowaniu mierzonegtdtmetrovg zgodnie z BN-68/8931-04
nie powinny przekraczsémm.

6.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powiby zgodne z Dokumentagj
Projektovy, z tolerangj £0,5%.

6.5. Szerokdé¢ frezowania

Szeroké¢ frezowania powinna odpowiatlaszerokéci okreslonej w Dokumentacji
Projektowej z dokladrimia £5 cm.

6.6. Gkbokos¢ frezowania
Glebokas¢ frezowania powinna odpowiaglagiebokasci okreslonej w Dokumentacji
Projektowej z dokladrimia £5 mm.

Powyzsze ustalenia dotygee doktadnéci frezowania nie dotyezwyburzenia kilku lub
wszystkich warstw nawierzchni asfaltowych.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru robét jest f(metr szécienny) sfrezowanej nawierzchni bitumiczne;j.
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8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows i ST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a8/ wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- wyznaczenie powierzchni frezowania,

- 0znakowanie robot,

- frezowanie nawierzchni bitumicznej,

- zaladunek i odtransportowanie destruktu bitumicenemsktadowisko wskazane przez
Inzyniera,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjinicznej,

- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot,

- pomiar inwentaryzacji geodezyjnej przed i po freaoim.

10.Przepisy zwhpzane

10.1. Normy

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczegotowych warunkow

technicznych dla znakéw i sygnatéwietinych oraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu i warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 20€8 pwz. 2181) — zat. nr 4.
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