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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zgzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@towych
w ramach rozbudowy drogi wojewodzkiej nr 133 naiokic Kamiennik-Kwiejce — korekta
tuku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako ot przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty zasad prowadzenia robot

zwigzanych z wszystkimi czyndoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu:

- odtworzenie (wyznaczenie) w terenie przebiegu ytrasogowej (roboty
pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasadgd w terenie
réwninnym) w nasipujacym zakresie:

o droga wojewddzka (w tym zjazdy i dojazdy do poses;ji

- odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysakowych i naniesienie na
dokumentagj powykonawcz w nasg¢pujacym zakresie:

0 przebudowy przepustu w km 3+062 (km lokalny 0+160),

- stabilizacg punktow pasa drogowego Swyiadki”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogikowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okré&ilenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkujgcymi normami oraz
Dokumentagj Projektov.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j@kech wykonania oraz za zgodsto

z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogélne wymagania dotycze robot
podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nale stosowéd pale drewniane
Z gwazdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci 50 cm.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy powinny néiérednic 15-20 cm i diugé&t 1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nafestosowa paliki drewniane Grednicy
od 0,05 do 0,08 m i dilugoi okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istgogj
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowang z0tto z czarnym
napisem, wykonany z betonu C20/25 zbrojonegcstapri @ 10.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw vikggciowych naley stosowa
nastpujacy sprz:t:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe)ogn by¢ przewaone
dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6Ine zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00®MQWymagania ogolne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajicego dane
zawierajice lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweggjo, Wykonawca powinien
przeprowad#i obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczego6lowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny ®dywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilskgp z ré@nic rzednych terenu podanych
w dokumentaciji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyiniera, zostam
wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgoyc
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przegriiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i ptyngosrednie osi trasy mugaye
zaopatrzone w oznaczenia odeggce w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk
I potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyonszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robot.

Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@ejgo oraz pobrane
z wiaciwego Powiatowego @odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzneptam
zniszczone przez Wykonawaéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczaepdhwidtowej realizacji robot
nalezag do obowizkow Wykonawcy.

5.3.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wgokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwpewinny by zastabilizowane
W sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeaklowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza200 m.

Wykonawca powinien zatg¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowe.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtu trasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metrow.

Repery robocze nafg zatazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygz/ch. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty
state na stabilnych, istnigych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zalary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaHow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzdne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostigpc niwelacg podwojry
W hawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeraj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.
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Q% trasy powinna bywyznaczona w punktach gtownych i w punktackrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytrdscz nie rzadziej @i
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tvasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie nie by wicksze od 5 cm. Rzine niwelety punktow osi trasy
naleey wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt. 2.

Usunécie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnonymi poza grarjaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zanggypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét),

b) wyznaczenie kragdzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny liywykonane zgodnie z dokumentaprojektows oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopow naby stosowd dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada@ ponad 1 m
oraz wykopdéw gibszych ni 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami (wiechami) powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych veokDmentacii
Projektowe;j.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypoéw
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektows.

5.6. Wyznaczenie polzenia przepustow

Dla przepustu natg wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu i punktow wysadaowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty
b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotow i wylotow
Potaenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslonag w punkcie
5.4.

5.7. Szkic geodezyjny

Dla kadego z przepustow po jego wykonaniu, nglewykona pomiary
powykonawcze, a naginie szkic geodezyjny, stgcy do wykonania dokumentacii
powykonawczej.

5.8. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkmuzebiegu granic
prawnych z ich stabilizagjw terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie arrma
BN-67/6744-09) iswiadkami betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodmigahczonym
rysunkiem (zat. nr 1) nie rzadzieprlOOm.

Warunki wykonania szkicu:

1. Granie zastabilizowé znakami granicznymidwiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zetkanej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
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3. Szkic powinien zawieka

a.

nazw wojewodztwa, gminy, olebu

. W tytule napis: ,..oveeeiei e, ”

kilometra pocztkowy i koncowy opracowywanego odcinka

b
C.
d. szkic lokalizacji
e.
f
g
h

punkty graniczne wraz z numetgicjodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostage w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbfisRea,

nie stanowgce ich wiasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13
pazdziernika 1998 r. Przepisy wprowadgag ustawy reformygge administrag
publiczry, Dz. U. nr 133 2 1998 r.) i. opis skepyvan i rzek

J-

szczegOly sytuacyjne shce do identyfikacji potgenia punktow granicznych

w terenie w zasgu po 10 m od granic pasa drogowego:

- krawgdzie jezdni

- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu kdavjezdni

- stupki hektometrowe z opisem

- przepusty

- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

- ogrodzenia trwate i chodniki

- Swiadki punktow referencyjnych

- pojedyncze drzewa

- kontury l&ne

- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii lznaj dupce sé
w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych dkeerunki ich granic

4. Do SZkICU nalgy dolgczye:

- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,

- map; ewidencyja,

- wypisy z rej estrow gruntow dla wszystkich dziakelpasie drogowym,
odbitke istniegce] mapy zasadniczej lub syt. - wys. w skali szkicu

Ponadto jako za¢znik do pomiaru powykonawczego ngle sporadzi¢c wykaz
zmian gruntowych jako dokument potrzebny do wpraresia zmian w operacie ewidencji
gruntéw dotycgcych sposobuzaytkowania (dytek rolny lub lény na drodze)

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jako robdét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania

ogolne”.

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy i punktéw wysokaiowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad olkdlenych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie rob6t pomiarowych nalerzeprowadz wg nasg¢pujacych zasad:
a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej dwa razy dla#ego z etapow,
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b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypow i wykopow naglesprawdzt tasmg i szablonem z poziomiaco
najmniej w 5 miejscach dla kdego z etapéw oraz w miejscach bamzh
watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00M@nagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktdysokaciowych
w terenie wraz z przepustem j&st (kilometr) wyniesionej trasy.

8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00MOWymagania ogolne”.

Odbiér robdt zwgzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie
szkicéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada zgnierowi.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania
ogolne”.

Ptatndci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) eigl przyjmowa& na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyinytub protokotu z kontroli
geodezyjne;j.

Zgodnie z DokumentagcpProjektovy nalezy wykon&':

— roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyctrasa drég w terenie
réwninnym,

— roboty pomiarowe przy przegtie,

— stabilizacg punktéw pasa drogowego.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trggnktow wysokéciowych,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— wyznaczenie punktow granicznych pasa drogowegoethbprzysipieniem do robot
tymczasowych),

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

— wyznaczenie poteenia przepustu,

— pomiar powykonawczy przepustu w zakresigdrg/ch, spadku i pol@nia, oraz szkic
na potrzeby dokumentacji powykonawczej,
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— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— roboty pomiarowe przy tyczeniu zjazdow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochronaze@d zniszczeniem
i oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— oznakowanie robot,

— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punkt@sokaciowych,

— wykonanie pomiarow bigcych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentacj
Projektowvy,

— stabilizacja punktéw pasa drogowegoSwjadki”,

— wykonanie mapy powykonawczej.

Cena obejmuje wytyczenie, sprawdzenie, zastaliénie i zabezpieczenie punktow
dla osi hcznie z kosztem materiatdow i transportu na pod&taszkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych oraz kontroli zgodnie z zasadokr&glonymi w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyai@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iegsGUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK-1979.
Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G&K31983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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Swiadek punktu granicznego,

0 osadzenia w gruncie

pomalowany na z6lto z czamym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego

zaasfaltowana lepikiem

Czesé d

4 pretamm @ 10
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