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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gylinia i Odbioru Robot Budowlanych
s3 wymagania dotycge wykonania i odbioru umocnienia skarp i rowow wigzku z
rozbudowg drogi wojewodzkiej nr 188 Cztuchow - Pita w mi@psvasci Krajenka od km
53+686 do km 54+435.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd@&wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuerlizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez prowadzenia robot przy
umocnieniu skarp i rowow i obejmyj
- humusowanie skarp =z obsianiem przy g#&gbowarstwy humusu 15 cm,
z wykorzystaniem wcgaie] pryzmowanego humusu,

Uwaga:
- umocnienie skarp wykonanedzie humusem wczaiej zdigtym i spryzmowanym w bliski
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. ROw- otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2. Humus- ziemia rélinna (urodzajna).

1.4.3. Humusowanie- pokrycie skarpy humusem w celu zapewnienia dybvezrostu traw.

1.4.4.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obovazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektows, STWIORB i poleceniami lyniera. Ogdlne wymagania
dotyczce robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagaogalne”.

2. Wyroby budowlane (materiaty)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce wyrobow budowlanych (materiatow)

Ogoblne wymagania dotygze wyrobow (materiatébw) podano w STWIORB D-M.00(@D.
~Wymagania ogolne”.

Wyrobami budowlanymi (materiatami) stosowanymi pmykonaniu robot wedtug zasad
niniejszej specyfikacjig
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2.2. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% ogci organicznych. Humus powinien
by¢ wilgotny i pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysacze
obcych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlecté wykonanie bada w celu stwierdzenia,
ze ziemia urodzajna odpowiada rgstjgcym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) ¥218 %,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 230 %,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) #4730 %,

b) zawartd¢é fosforu (BO,) > 20 mg/m,

c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,

d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalec
sie stosowa& mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu, spetnigie wymagania
PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykéazsic maozliwosciag
korzystania z nagbujacego spretu:

o cysterna do wody pod siieniem z wlkasnym ngdem poruszania i pompowania lub
odpowiednio dostosowana oraz umocowana ha przyezepi

walce gtadkiezebrowane lub ryflowane,

hydrosiewnik z gjgnikiem,

rowniarki,

ubijaki o rcznym prowadzeniu,

podstawowe naerdzia do humusowania powierzchni skarpy i darniowatakie jak:
lopaty, grabie, miotki, toporygczne pity itp.

O o oo o
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4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynraga
ogolne”.

4.2. Transport wyrobow (materiatéw)
4.2.1.Wodk nalezy dostarczy beczkowozem.

4.2.2. Nasiona traw mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przez zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne wymagania dotycxce robot

Ogodlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Transport i skladowanie wyrobow budowlanych (matéw) przewidzianych
ustaleniami niniejszej STWIORB do realizacji pawyego zadaniaZrodta pozyskania
wyrobow budowlanych (materiatdw) musuazyska& akceptagj Inzyniera.

5.2.2. Humusowanie skarp i dna rowu z obsianiem trag

Proces humusowania z obsianiem talejmuje:
Wyréwnanie powierzchni skarp i terenu przed huomeniem

- RoZcielenie warstwy humusu (umocnienie skarp i dnaonwwykonane bdzie humusem
wczesniej zdgtym i spryzmowanym w bliskéai robot).

Humusowanie powinno By wykonywane od gornej krawzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa humusu powinnaggec poza gorg krawedz skarpy i poza podri@
skarpy nasypu do 50 cm. Grubopokrycia ziemi roslinng powinna wynosi 10
cm. W celu lepszego pogaania warstwy humusu z gruntem, na powierzchnipskar
mozna wykon& rowki poziome lub pod d&em 38 do 4% o gkbokaici od 15 do 20 cm,
w odstpach co 0,5 do 1,0 m. Utong warstwe humusu natey lekko zagsci¢ przez ubicie
reczne lub mechaniczne oraz dokfadnie wyréévpawierzchng.

- Zagszczenie roxielonej warstwy humusu,
- Zagrabienie zahumusowanych skarp,
- Zagszczenie zahumusowanego terenu walcem kotowym ighadk

- Woysianie uniwersalnej mieszanki traw w $to 300 kg na 1 hektar powierzchni do
obsiania,
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- Ubicie powierzchni obsianej trawami,

- Drugie dosianie traw w okresie gwarancyjnym,

- Zraszanie woglw okresach posusznych obsianych powierzchni,

- Usuwanie chwastow z obsianej powierzchni, szcdrégdprzed wysianiem przez nie
nasion,

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania

ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania travg i umocnienia przez darniowanie

Kontrola jakdci polega na ocenie wizualnej jalkd wykonanych robét i ich zgodio

z STWIORB, oraz na sprawdzeniu daty awweéci Swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

6.2.1 Kontrola jakosci rob6t polega na:

a) ogledzinach zewetrznych,

b) badaniach szczegdtowych.

Badania szczegOtowe nale przeprowad tylko w przypadku stwierdzenia w trakcie
ogledzin zewrtrznych nieprawidtowgci w zahumusowaniu lub ztego stanu zadarnienia.

6.2.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych roboét i ich zgoddc z STWIORB,
oraz na sprawdzeniu daty #wvepici swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw. Po wzejciu trawy, hczna powierzchnia nie pamaictych miejsc nie powinna By
wieksza ni 2 % powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny veynpojedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekrac£a2 nf.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB D-M.00.00'W/ymagania ogélne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru robét jest in? (metr kwadratowy) wykonanego umocnienia skarp prze
humusowanie i obsianie trgw

W/w jednostki uwzgldniajg elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtug inngdmgstek.
8. Odbidr robot
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8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-MI0OMO "Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje s§i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektovs, STWIORB
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatici podano w STWIORB D.00.00.00.
"Wymagania ogolne”.

Platné¢ za nf wykonanego umocnienia przez humusowanie i obsitmaiea, zgodnie z
Dokumentagj Projektows, obmiarem robot, atestami producentow materiatoeeiy jakasci
wykonania robat.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frumocnienia skarp przez humusowanie, obsianienuljej

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- pielegnacja,

- uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie baflapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych. Centgdhiuro Projektowo Badawcze Drog
I Mostow w Warszawie.

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionalirorolniczych

PN-S-02205 Roboty ziemne.

PN-S-02204 Odwodnienie drog.
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