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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwigzanych z rozbiorka drog 1 ulic w zwigzku z remontem nawierzchni drogi
wojewodzkiej nr 182 Miedzychdd — Wronki — Piotrowo — Czarnkow — Ujscie w km 28+800,00—
29+950,00.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbidrkowych i

obejmuja:

- wywoOz materialdow z rozbiorek z zaladunkiem i roztadunkiem (gruz)

Uwaga:

Materialy rozbiorkowe okreslone przez Inzynierajako nieprzydatne Wykonawca winien
odtransportowac na sktadowiska przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony srodowiska
1 zagospodarowania odpadow zgodnie z Ustawa 628 z 27.04. 2001 ,,0 odpadach”.

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na sktadowisko zaakceptowane
przez Inzyniera.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogd6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzct

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprzet do rozbiorki
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Roboty zwigzane z rozbiorka elementow drog 1 ulic beda wykonywane mechanicznie
1 recznie. Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzgtem:

- ladowarki, samochody ciezarowe, zrywarki do nawierzchni, mloty pneumatyczne, koparki,
pita mechaniczna do cigcia nawierzchni bitumicznej,

Do zrywania nawierzchni w zaleznosci od jej rodzaju (bitumiczne, elementy
betonowe, warstwy podbudowy z kruszywa) nalezy uzy¢ zrywakéw bedacych na
wyposazeniu spycharek i rGwniarek.

Cigcie nawierzchni bitumicznej wykona¢ mechanicznie. Zastosowany sprzet winien uzyskac
akceptacje Inzyniera

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

9

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdIne”.
5.1. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki

Wyznaczenie elementow drog i1 ulic przeznaczonych do rozbiorki nalezy wykonaé na
podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym.

Odcinki wykonywanych robot nalezy oznakowac¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow
1 sygnatow $wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich umieszczania
na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.

5.2.3. Rozbiorka nawierzchni ttuczniowej i podbudowy.

Powyzsze roboty nalezy wykonac zrywarka.

Dla usuwania warstw asfaltowych istniejacej nawierzchni z zastosowaniem frezarek
drogowych, nalezy spemi¢ warunki okreslone w ST D-05.03.11 ,,Frezowanie nawierzchni
asfaltowych na zimno™.

Materialy uzyskane z rozbiorki nie powinny by¢ mieszane w trakcie wykonywanych
robot, transportu 1 skladowania.
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5.2.4. Cigcie istniejgcej nawierzchni.

Ciecie istniejacej nawierzchni, w celu uzyskania jej rownej krawedzi, nalezy wykona¢ w
miejscach rozbieranej nawierzchni bitumicznej przy pomocy pily mechanicznej do ciecia
nawierzchni.

5.3. Przewozenie i skladowanie materialow pochodzacych z rozbiorek.

Materiaty pochodzace z rozbiorki Wykonawca winien posortowac i nastepnie w obecnosci
Inzyniera zakwalifikowa¢ materiaty nadajace si¢ do ponownego wykorzystania.

Materialy z rozbiorek, przeznaczone do ponownego wykorzystania nalezy zatadowac,
przewiez¢ 1 skladowa¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera, w sposéb uporzadkowany
1 wlasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpieczy¢ je przed zniszczeniem.

Materialy uszkodzone i nie nadajace si¢ do ponownego uzycia nalezy traktowac jako odpad.
Material odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien przetransportowaé 1 zlozy¢ na
sktadowisku zaakceptowanym przez Inzyniera w uzgodnieniu z wilasciwymi wiadzami 1
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ochrony srodowiska.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog 1 ulic znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczego6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich
wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypeknic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST D-02.01.01 ,,Wykonanie wykopow”.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontroli podlega sposdéb wykonania robot rozbidrkowych, prawidtowosci transportu i
sktadowania materiatdéw uzyskanych podczas rozbiorki.

Zageszczenie gruntu wypehiajagcego ewentualne doly po usunigtych elementach
powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.01.01 ,,Wykonanie
Wykopow™.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

2
dla poszczegdInych warstw podbudowy 1 nawierzchni— m ,
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8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. Podstawa platnosci
Ogdblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”. Cena wykonania robdt obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbiorek,

- oznakowanie miejsca prowadzonych robot,

- cigcie istniejacej nawierzchni bitumicznej,

- sortowanie materialdbw do ponownego wykorzystania

- zaladunek i odtransportowanie materiatow rozbidorkowych na sktadowisko zaakceptowane
przez Inzyniera

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is=1,00

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakow 1 sygnatow §wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 warunkow
ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zal. nr 4.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia
gruntu.

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach”



