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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacihtéczne] (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodaew ramach zadania pn. ,Budowa chodnika wraz
z kanalizacj deszczow i przebudow zjazdéw na odcinku Jaroszewice Rychwalskie — Rythwl. Grodziecka
w ciagu drogi wojewodzkiej nr 443 Jarocin — Tuliszkéwrarza drogowa”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét azanych z demontam tablic
i znakdw drogowych do przestawienia orazi@m nawierzchni na gbokas¢ 6-10 cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ol pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pedav SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodad przepustdéw mee by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
— samochody ezarowe,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i ogrofizeébejmuj usunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektowa, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentémjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier mae
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lulercznie w spos6b okény w SST lub przez kyniera.
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Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stajc wiasnaécia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okre-
$lone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST sti¢ wlasndcia Wykonawcy, nalgy usura¢ z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdgrodzé znajdupce sté w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdl-
nosci nalery zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nake wypetni¢, warstwami, odpo-
wiednim gruntem do poziomu otaczeggo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiovykonanych rob6t rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidziadgchowtdérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetych elementach drég i ogrodz@owinno spet-
nia¢ odpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drédg i ogrodagest:
— dla kraweznika i cicia nawierzchni - m (metr),
— dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki znakéw drogowych:
- demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkdw,
— zasypanie dotéw po stupkach wraz z geagzeniem do uzyskania3sl,00,
— zaladunek i wywiezienie znakdéw i stupkdw do miejskedowania do czasu ponownego ménta
- uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla ckcia warstw nawierzchni:
— wyznaczenie miejscaegia nawierzchni,
— ciecie nawierzchni,
— wyréwnanie krawdzi nawierzchni jezdni,
— uporzdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu.



