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ROBOTY ZIEMNE | WYKO NCZENIOWE ZJAZDOW
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog
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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyania i Odbioru Rob6t Budowlanych
s3 wymagania dotyee wykonania i odbioru zjazdow indywidualnych i pabnych

w zakresie robét ziemnych i wykozeniowych w zwjgzku z robotami w ramach rozbudowy
drogi wojewddzkiej nr 185 Obrzycko — Szamotuty.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd®wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniuraalizacji rob6ét wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezykonaniem zjazdéw gospodarczych z
nawierzchni utwardzom. Prace przygotowawcze i towarzyse wykonaniu zjazdéw
gospodarczych zwrane z konieczrigia dowigzania nowej nawierzchni zjazdéw do
przylegtego terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zjazd - uradzone miejsce dogiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzeb
obstugi przylegtego terenu i jest uzgodniona z gdem drogi. W zalenosci od petnionej
funkgciji, rozr@&nia st dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.

1.4.2. Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogiu do drogi z drogi bocznej lub obiektu,
w ktorym jest prowadzona dziataktogospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢mst/do
parkingu, stacji paliw, obiektow gastronomicznyahiektow przemystowych lub innych
obiektéw ogolinodogpnych.

1.4.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jest
uzytkowany indywidualnie. Zjazd indywidualny zapewrdastp do pojedynczych posesii,
zabudowa gospodarczych, na pole lub do innych obiekté@ywtkowanych indywidualnie.

1.4.4. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaga ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogodlne wymagania dotygeze rob6ét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

2. Wyroby budowlane i materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycxce wyrobéw budowlanych i materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze wyrobow budowlanych i materiatdw, ich pozyskivean
i skladowania, podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wyraa@ ogoéine”.

2.2. Wymagania wobec gruntéw do budowy nasypow zjazgdw STWIORB D.02.03.01.
p.2.
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2.3. Wymagania wobec wyrobow i materiatdw do umenra skarp i rowéw jak w STD
06.01.01 pkt. 2

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wynraga
ogolne”.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wihciwych robdét naley wytyczy¢ zjazd zgodnie
z dokumentacja technicgn

5.3. Roboty ziemne

Przy budowie zjazdow, gdzie wygpuje niewielki zakres robot, roboty ziemne madoy¢
wykonywane ¢cznie.

Wykonanie robot ziemnych powinno odpowiadaymaganiom STWIORB D.02.01.01
i STWIORB D.02.03.01.

5.4. Umocnienie skarp

Wykonanie umocnienia skarp i rowdw przez humusowarobsianie powinno odpowiagla
wymaganiom STWIORB D.06.01.01

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowéci robot przygotowawczych

Kontrola jakaci robét przygotowawczych polega na sprawdzeniwzgddndci z:
-dokumentagj projektows - na podstawie ogtlzin i pomiarow.
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6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robét ziemnych

Kontrola jakdci robot ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédm
a) dokumentagj projektows - na podstawie ogizin i pomiardw,
b) wymaganiami podanymi w STWIORB D.02.03.01 ,Wykoreannhasypow”
i STWIORB D.02.01.01 ,Wykonanie wykopow”.
6.4. Pomiary cech geometrycznych wykopow i nasypow zazaapisano w STWIORB
D.02.01.01 i STWIORB D.02.03.01

6.5.Pomiary cech geometrycznych zjazdow

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywaickszych odchylé w zakresie cech
geometrycznych zjazdowzio podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla zjazdow

Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Dopuszczalohylenia
Szerokd¢, cm 5

Rowna¢ poprzeczna, mm 9
Pochylenie poprzeczne, % +0,5

6.6. Ocena wynikéw bada

Wszystkie elementy robot, ktére wykazwgdstpstwa od postanowieSTWIORB, powinny
by¢ doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgadnoz STWIORB,

a po przeprowadzeniu bada pomiarow mog by¢ ponownie przedstawione do akceptacii
Inzyniera.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STWIORB D-MO®O ,Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdupdmje
z dokumentagj projektows i pomiarami w terenie.
W/w jednostka uwzghnia elementy skladowe robét obmierzane wedtugdhngdnostek.

8. Odbiodr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB DM0.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensacprojektons, STWIORB
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

Roboty obgte niniejsa STWIORB podlegaj:
a) odbiorowi roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktory powinien gy
dokonany po wykonaniu:
- robot ziemnych,
b) odbiorowi ostatecznemu.
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9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrigci podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nale przyjmowa zgodnie z obmiarem
i ocery jakasci wykonanych roboét na podstawie wynikow pomiardvada laboratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robot obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikow produkcji,
- wykonanie robét ziemnych,
- wykonanie robot wykaczeniowych,
- zakup i transport materiatow i wyrobéw niedinych do wykonania robét,
- zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikow produkcji,
- o0znakowanie robot,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiboratoryjnych wymaganych w Specyfikaciji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.

Cena zapisana wgj nie obejmuje:

-Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnycftauiyv STWIORB D.04.03.01.

-Wykonanie podbudowy i ulepszonego pa@dt@ kruszywa zwizanego cementem i
w STWIORB D. 04.05.01.

-Wykonanie podbudowy z mieszanki niezmanej kruszywa gjo w STWIORB
D.04.04.02

-Wykonanie warstwy wizacej z betonu asfaltowegoetp w STWIORB D.05.03.05/a.

-Wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowegatg w STWIORB D. 05.03.05/c.

-Wykonanie warstwyscieralnej z kostki brukowej betonowejetg w STWIORB
D. 05.03.23.

-Przepusty pod zjazdamigtip w STWIORB D. 06.02.01.

10. Przepisy zwazane

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich STWIORB, ywptanych w niniejszej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru RoBaidowlanych.

KPED - Katalog powtarzalnych elementow drogowychBPBDIM ,Transprojekt”,
Warszawa 1979-82.
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