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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycxe
odtworzenia trasy i jej punktéw wysada@owych w zwhzku 2z rozbudow drogi
wojewddzkiej nr 185 Obrzycko — Szamotuty.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stangwszes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy
i nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuakkil.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej i obejgu;j

* Wyznaczenie trasy i punktéw wysakmwych drog w terenie réwninnym:
- Dw 185

» Stabilizac} pasa drogowego w sposéb trwaty,

» Dokumentag geodezyjp powykonawca.

1.3.2. Wyznaczenie obiektu izynieryjnego

Wyznaczenie obiektu #ynieryjnego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia ogkbl
I punktow wysokeéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ackr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposéb utatyeiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu.

1.3.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szki@aelpegu granic prawnych z
ich stabilizacy w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnieorma BN-67/6744-09)
i swiadkami betonowymi tych znakow nie rzadziej hDOm.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granice zastabilizowé znakami granicznymidwiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zetkanej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawieka
a. nazwe wojewodztwa, gminy, okbu
b. w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnychsgadrogowego drogi
wojewddzkiej 185 Obrzycko — Szamotuty Odcinekll.i |
kilometraz pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracjodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostace w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbuasRea,
nie stanow4ce ich wtasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia

S@ ™o a0
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13 pa&dziernika 1998 r. Przepisy wprowadgsg ustawy reformygge
administrag} publiczry, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
I. opis skrzgowan i rzek
j. szczegoly sytuacyjne styce do identyfikacji potgenia punktéw granicznych
w terenie w zasgu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawgdzie jezdni
- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu kdavjezdni
- stupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- pocatek i koniec mostu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwate i chodniki
- Swiadki punktow referencyjnych
- pojedyicze drzewa
- kontury l&ne
- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii Enajdupce sé
w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okagrunki ich
granic
4. Do szkicu nalgy dolgczye:
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadid,
- map; ewidencyjna,
- wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dziatek pasie
drogowym,
- odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu

Ponadto jako zatznik do pomiaru powykonawczego najesporzdzic wykaz
zmian gruntowych jako dokument potrzebny do wpraresia zmian w operacie ewidencji
gruntéw dotyczcych sposobuzaytkowania (dytek rolny lub lény na drodze)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okre&lenia podane w niniejszej STa godne z obowkujgcymi normami oraz
Dokumentagj Projektov.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j@kech wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogélne wymagania dotycze robot
podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane i Materiaty

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafe stosowa pale drewniane z
gwozdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowahamaosci okoto 0,50
metra, dla punktow utrwalanych w istrjegj nawierzchni bolce stalowg&ednicy 5 mm i
diugcéci od 0,04 do 0,05 m. Pale drewniane umieszczorea jgoanig robot ziemnych, w
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sgsiedztwie punktoéw zatamania trasy, powinny énieednic od 0,15 do 0,20 m i dtugé od
1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugai okoto 0,30 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowang z6to z czarnym
napisem, wykonany z betonu klasy C30/37 i XC4 zimwego 4 pgtami & 10.

3. Sprzet

Roboty zwjzane ze stabilizagji oznaczeniem gtownych elementéw trasy oraz
roboczych punktéw wysokoiowych ledg wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zgdane
Z wytyczeniem oraz okéeniem wysokéciowym powyzszych elementow trasy wykonywane
beda specjalistycznym spegem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu raieaidoOlity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, tatggmy stalowe, szpilki).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownygowinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadiodo pomiaru.

4. Transport

Sprzt i materialty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M@O®,,Wymagania ogolne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z obaygujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&owej oraz punktow
granicznych natey pobr& z Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej (zgodnie z obowaujgcymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i
Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa gegglezgo mae zgtaszéaroboty i pobieréa
materiaty z PODGIK).

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca zobawany jest przediy¢é Inzynierowi
do akceptacji kogiwymaganych uprawniegeodetow.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Zyniera.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich bach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych trasy i reperow naboeh.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i gzinych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienigyniera oznacza,e roboty
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dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezihiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungbsrednie osi trasy mugzyé
zaopatrzone w oznaczenia odeggce w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk
I potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
Ooznaczé w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robot
nalezag do obowizkow Wykonawcy.

5.3.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wsgokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtownewany by zastabilizowane w
sposOb trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowpzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegto
pomicdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw.

Repery robocze nate zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaHiow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taly dokladndcig, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostigc niwelacg podwojrg w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne
dane geodezyjne m.in. pobrane z Powiatowego¢dirzDokumentacji Geodezyjno —
Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligoagi pastwowej albo innej osnowy
geodezyjne;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachkrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytrdscz nie rzadziej @i
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze od 5 cm. Rzine niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nagerzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnonymi poza grarjaobot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zanggypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot),
b) wyznaczenie kragdzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny ywykonane zgodnie z dokumentagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robd@v imiejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczenia kraydzi nasypow i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ ponad 1 m oraz
wykopow gkbszych nt 1 m. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogovzalegid¢ ta, co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéow poprzecznych musi uiliwia¢ wykonanie nasypow i
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumenigajojektowvy.

5.6. Wyznaczenie potenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektow mostowych (przepustéw) ngleyznaczy jego potaenie
w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu i punktéw wysad@owych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty
b) wytyczenie punktéw okiajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotéw i wylotow
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

5.7. Znaki graniczne iswiadki znakow nalgy ustawt na kadym punkcie zalamania
granicy, a ha pozostatych w odlegt@mch nie dhlaszych ni 100m.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogalne
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i
punktow wysokéciowych naley prowadz¢ wg ogolnych zasad okilenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1, 2, 3, 4, 5, 6 ,7) zgodnie gmaganiami podanymi w pkt.5.4.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M.00@M@ymagania ogolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punkidysokaciowych w terenie
jest:
kilometr oznaczonej i zastabilizowanej trasy.
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8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@OWymagania ogoélne”.

Odbior robdt zwgzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu kolitgeodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrdgi podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

— zakup wyrobow i materiatow wraz z transportem nddve,

— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysagkmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach altiarystycznych trasy na
podstawie wiasnych pomiarow wykonanych witeej w terenie,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktachattiarystycznych dla chodnika

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrowmh przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie

— wyznaczenie osi wlotu i wylotu oraz punktow wysétiowych przepustow.

- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1000w formacie A-3, zbroszurowany
z mazliwosciag wypinania,

- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),

- mapa ewidencyjna,

- wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asie drogowym,

- odbitka istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,

- wykaz zmian gruntowych,

- granic zastabilizowas znakami granicznymidwiadkami betonowymi,

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyai@mac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalamowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{}1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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Rys.1Swiadek punktu granicznego, pomalowanyzo#o z czarnym napisem, wykonany z
betonu C30/37 i XC4 zbrojonego 4fami@10mm
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