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l. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotyegce
wykonania i odbioru robot przy wykonaniu wykopow gwigzku z rozbudow drogi
wojewddzkiej nr 185 na odcinku Obrzycko — Szamatuty

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanewczgs¢ Dokumentdédw Przetargowych i Umowy
i nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuaKkil.

1.3.Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robot przy wykonaniu
wykopow w gruntach kat. I-V na drodze wojewodzkigipejmup:
» Wykonanie wykopdw mechanicznie w gr. kat I-Vanigportem urobku na oktad,
» Wykonanie wykopow mechanicznych w gr. kat. I-Vpzerzutem poprzecznym w
nasyp,
* Reczne wykopy ziemne,
* Umocnienigcian wykopéw wraz z rozbidgiprzy wykopach do gbokasci 3m,
» Zasypywanie wykopow z zeggczeniem ubijakami, spycharkami,
» Wywdz ziemi samochodami wywrotkami na odlégtdo 5 km,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STag szgodne z obowkzujgcymi normami
i Specyfikacy Techniczg D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5.0gélne wymagania dotycgce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robot oraz za zgoddo

z Dokumentagj Projektove, ST i poleceniami layniera.
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne"

2. Materiaty

Materiat wystpujacy w poditau wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzogvaic grupm nosnosci G;. Gdy podige nawierzchni

zaklasyfikowano do innej grupy fraxci, naley podiaze doprowadzi do grupy néncsci Gy
zgodniez dokumentacja projektayw

3. Sprzet
3.1. Ogdine wymagania

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D.02.00.01.
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3.2. Roboty ziemne zwjzane z wykonaniem wykopowprowadzone g recznie i mechanicznie
i przy wyciu sprztu mechanicznego do robét ziemnych, zaakceptowapezgz Irtyniera
i podanego w ST D.02.03.01.

4. Transport

Transport gruntu z wykopu odbywasic bedzie samowytadowczymirodkami
transportu (samochodyagniki z przyczepami).

5. Wykonanie robot
5.1. OgoIne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robo6t podano w ST D-M.0@O ,WWymagania ogoine”.

Wykonywanie wykopow me nasipi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych zgodnie ze
Specyfikacy Techniczg D.01.02.a) po wyteeniu zgody przez kyniera.

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynezypalvykona zgodnie z projektem
organizacji ruchu na czas budowy.

5.2. Wykonanie wykopow

Wymagania odrimie doktadnéci wykonania wykopow

Os korpusu + 5cm, szerokékorpusu £ 10cm, nierdwidoi powierzchni + 4cm —gta
3m. Pochylenie poprzeczne gornej powierzchni +,Irzgalzne gornej powierzchni -2 ,
+0cm. Pochylenie goérnej warstwy +0,5%

Wartcci dopuszczalnych odchylerzednych koryta gruntowego w stosunku do
rzednych projektowych: -2 cm, +0 cm (wg warunkdéw).

Pochylenie skarp wykopOow nie sk rozni¢ od projektowanych pochydewiecej
niz 0 10%. Powierzchnie skarp nie powinny éniéckszych wkésnie¢ niz 10 cm. Szeroké& rowow
nie powinna réni¢ sie od projektowanych wcej niz 0 5 cm. G¢gbokas¢ dna rowdw nie mie
dawa réznic, w stosunku do erinych projektowanych, wkszych nk -3cm lub +1cm.

5.3.0dwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzenr, stanowacych elementy systemow odwadsp@jch,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienile wymagaj tego warunki
terenowe, wykonaurzgdzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych
poza obszar robdét ziemnych tak, aby zabezpéecgyunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem. Wykonawca ma obauek takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawaw catym okresie trwania robot spadki, zapevguaj
prawidtiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegnawodnieniu, ktore
spowoduje ich dtugotrwatieprzydatné¢, Wykonawca ma obowizek usungcia tych gruntow
i zasgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt f[akichkolwiek dodatkowych optat
ze strony Zamawiagego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

5.4.0dwodnienie wykopdw
Technologia wykonania wykopu musi ughwiaé¢ prawidtowe odwodnienie w catym

okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdawmno posgipowa w kierunku
podnoszenia shiwelety.
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W czasie robét ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiny i nad&
przekrojom poprzecznym spadki, ufliwiajagce szybki odptyw woéd z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wyanag, spadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 8% w przypadku
gruntow niespoistych. Natg uwzgkdnic ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot naetsienie wymaga dotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppatrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe nalkeodprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci w wykopach

A. Wskanik zagszczeniadl
Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtrabemnych powinno spehdia
wymagania, dotyeice minimalnej wartai wskanika zagszczenia ), podanego w tablicy |.

Tablica 1. Minimalne warfoi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robétrayem

Strefa korpusu Minimalna warts¢ Is dla drogi
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grukio 20 cr] 1,03 1,00
Na gkbokaici od 20 do 50 cr
od powierzchni robot ziemnygh 1,00 0,97

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyeh speiniaj wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed ueniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do
wartaici ls, podanych w tablicy I. po doprowadzeniu ichwdigotnasci optymalnej wg wymaga
pkt C, a ponadto po ewentualnym odziarnieniu Rroyjeanymi frakcjami zwirowymi do
oshgniecia wskanika r@noziarnistéci > 5. Jaka zagpcze kryterium oceny wymaganego
zag:szczenia gruntow, dla ktérych trudne jest flkree wskanika zagszczenia, przyjmuje @i
wartas¢ wskanika odksztatcalnego Is opisanego w STD.02.03dailgpojektowanymi warstwami
ulepszonego podia zgodnie z PN-S-02205 pkt 2.10.1 wymagany je€t, %3V kté®ym modut

odksztatcenia wymagany dla kategori ruchu KR3 — k2> 120MPa
C. Wilgotna¢ zag:szczanego gruntu.

Wilgotnas¢ gruntu w czasie jego zeggczania powinna IByzblizona do optymalne;j.
Wilgotnos¢  optymal,  gruntu i jego gstaé¢, naleey okresli¢ laboratoryjnie
wg PN-B-04481:1988 ,Grunty budowlane. Badania pkofpeintu”.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej,
z tolerancy:

- w gruntach niespoistych -2 %,+1% wilgotoooptymalnej
- w gruntach spoistych -2 %, +0 % wilgotoooptymalnej

Jeeli wilgotnds¢ gruntu przeznaczonego do gsxyzania jest wksza od wilgotnéri
optymalnej o wart@ wieksz od podanych odchyieto grunt nalgy osuszy. Jeeli zachodzi potrzeba
zwiekszenia wilgotnéci gruntu to naley to zrobé poprzez zraszanie wepd
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6. Kontrola jakosci robot

Ogllne zasady kontroli jaka robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne".

6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow.
Po wykonaniu wykopow natg sprawdzé, czy pod wzgidem ksztattu,
zag:szczenia i wykaczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.2. ocay

zag:szczenie spetnia wymagania pkt 5.5.

6.2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow — tablica 2

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Pomiar szerolgzi korpusu

ziemnego . _ o
5 |Pomiar szerokai dna rowow | Pomiar tama, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomig lub

- . niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktagh

3 Pomllar p,ochyltlenla s'karp —gtbwnych tuku, co 100 m na tukach o R 100 m co 5@am
4 Egrrgl'g rowneci powierzehni - |aach o R<100 m oraz w miejscach, ktére budgpliwosci
5 |Pomiar réwnéci skarp
6 Pomiar rzdnych powierzchni  |Rzedne osi podiznej jezdni i krawdzi co 20 m, a na

korpusu ziemnego odcinkach krzywoliniowych co 10 m niwelatorem

Pomiar spadku podinego
7 |powierzchni korpusu lub dna
rowu

Pomiar niwelatorem gzinych w odsfpach co 200 m oraz w
punktach wtpliwych

=

Wskaznik zagszczenia okiéac dla obu warstw zapisanyc
8 |Badanie zagpzczenia gruntu  |w tabl. 1-1 oznaczenie nazkke rozpocgte 1500M
powierzchn

oznaczenie na kee rozpocgte 1000m powierzchni ale

9 |Witérny modut odksztatcenigE tylko dla G1

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogoine".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosth obmiaru jesm® (metr szécienny) wykonanego wykopu na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.
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8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne”. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumendgmjojektowy ST jezeli, wszystkie badania i
pomiary z uwzgjdnieniem tolerancji wg pkt.6 daty wyniki pozytywne

9. Podstawa ptatndci
9.1. OgodIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M,00.00.00. ,Wymagania
ogolne".

Platng¢ za n? wykonanego wykopu nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocen
jakosci robot w oparciu o wyniki pomiarow i ba@l&boratoryjnych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawacze,

- oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym,
- reczne wykonanie wykopow,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

- transport urobku w nasyp

- przerzut poprzeczny gruntu w nasyp

- koszty uzyskane i utrzymania odktadu

- transportowanie gruntu na odktadzie,

- plantowanie skarp wykopow

- pielegnacja humusu

- doziarnienie gruntow drobnoziarnistych,

- odwodnienie wykopdw na czas ich wykonania,

- doprowadzenie gruntu do wilgotud optymalnej,

- profilowanie dna wykopu i rowéw,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w ST,
- porzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdreitu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczeniél&aqmsci biernej.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zeriviymagania i badania.

BN-64/8931 -O | Drogi samochodowe. Oznaczenieavska piaskowego.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemedutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podta przez obarenie ptyt.

Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978

— Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoehitecznych, jakim powinny

odpowiada drogi publiczne i ich usytuowanie. ( Dz.U.Nr 4%pd30 z péniejszymi

zmianami).
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