SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbidrka elementow drog w ramach przebudowy drogi wojewédzkiej nr 471 Opatéwek-Rzymsko
polegajaca na budowie chodnika i zatok autobusowych w granicach istniejacego pasa drogowego m. Rzymsko BG-
etap II.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot rozbiérkowych w obrebie
terenu budowy i obejmuja:
— Frezowanie korekcyjne nawierzchni w-wa $r. gr.3,0; transport destruktu asfaltowego w obrgbie budowy na
sktadowisko z przeznaczeniem na ponowne wbudowanie na pobocza,
— Frezowanie w-w nawierzchni w-wa $r. gr. 9 cm transport destruktu asfaltowego w obrebie budowy na
sktadowisko z przeznaczeniem na ponowne wbudowanie na pobocza,
— Cigcie mechaniczne nawierzchni z mas mineralno asfaltowych na gltgbokos¢ 9 cm;
— Rozbiorka w-w nawierzchni z mieszanek asfaltowych w-wa $r. gr. 9 cm z odwozem na sktadowisko Wykonawcy-
krawedzie jezdni;
— Rozbiorka podbudowy z kruszyw famanych gr. ca 25 cm;
— Zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi

w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno - czynno$¢ techniczna, majaca na celu poprawienie rownosci
poprzecznej i podtuznej jezdni lub usunigcia warstwy nawierzchni.

1.4.2. Destrukt - material mineralno-bitumiczny. rozkruszony do postaci odruchow zwiazanych lepiszczem bitumicznym,
powstaty w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i przepustow oraz obiektow moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— Koparko-spycharki,
— ladowarki,
— samochody cigzarowe,
— zrywarki,
— mloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.

3.3. Sprzet do frezowania

Nalezy zastosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni bitumicznej na zimno na okreslona glgbokosc.
Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewniaé¢ zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylen poprzecznych
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i podluznych powierzchni po frezowania .Szerokos$¢ bgbna frezujacego powinna by¢ dobrana zaleznie od zakresu Robot.
Przy lokalnych naprawach szerokos$¢ bebna moze by¢ dostosowana do szerokos$ci skrawanych elementow nawierzchni.
Przy frezowaniu catej szerokosci jezdni szerokos$¢ bgbna skrawajacego powinna by¢ co najmniej 1800 mm (frezarka musi
by¢ sterowana elektronicznie).

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu zaakceptowanym przez Inzyniera dla danego asortymentu
materiatu rozbidrkowego.

Elementy z rozbiorki nalezy ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

5.2.1.Roboty rozbidrkowe elementow dréog i przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera.

Elementy i materialy z rozbiorki powinny by¢ usuniete z terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog i przepustéw znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegélno$ci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypei¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

5.2. 2. Wykonanie frezowania

Frezowanie nawierzchni bitumicznej nalezy wykona¢ na powierzchniach okreslonych szczegétowo w Dokumentacji Projektowe;.
Do frezowania nalezy uzy¢ frezarke sterowang elektronicznie, wzgledem ustalonego poziomu odniesienia. zachowujac spadki
poprzeczne i niwelete drogi oraz rdwnos¢ powierzchni okreslong j.n. Frezowanie najmniej 1800 mm. Nawierzchnia powinna by¢
sfrezowana na glebokos¢ projektowana z doktadnoscia + 5 mm.

Nieréwnosci sfrezowanej powierzchni mierzone 4-metrowa tatg zgodnie z BN-66/893104 przy uzyciu klina pomiarowego o
szerokosci 40 mm. nie powinny wynosi¢ wigcej niz 12 mm. Frezy nie powinny by¢ nadmiernie zuzyte aby powierzchnia po
frezowaniu nie byla zbyt chropowata. Styk sgsiednich przej$¢ frezarki powinien by¢ mozliwie na tym samym poziomie;
dopuszczalna réznica pozioméw moze wynosic¢ + 3,0 mm.

Po zakonczeniu frezowania, powierzchnia po tej czynnosci powinna by¢ oczyszczona tego samego dnia.

Do frezowania nawierzchni w terenie zabudowanym nalezy stosowa¢ frezarki z odpylaniem lub stosowaé czyszczenie
str6zowanej powierzchni na mokro.

5.3. Materialy do ponownego wykorzystania.

Materiaty nadajace si¢ do powtdrnego wykorzystania staja si¢ wlasno$cia Zamawiajacego. Inzynier podejmie decyzj¢ co do ich
dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiéorkowych

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST.

6.3. Kontrola frezowania nawierzchni.

Kontrola jakosci Robot podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowaé pomiary okreslone w tablicy 1.

Tablica I. Zakres i czestotliwos¢ badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

Lp. Wtasciwosci Czestotliwo$¢ badan kontrolnych
L Rownos¢ podtuzna Latg 4-metrowa co 5 m

2 Rownos¢ poprzeczna Lata coS5m

3 Spadki poprzeczne CoS5m

4 Szeroko$¢ frezowania Co 5m

5 Glebokos¢ frezowania Na biezaco
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Dopuszczalne nieréwnos$ci powierzchni po frezowaniu okreslono w p. 5.2.2.

Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powinien by¢ zgodny z okreslonym w Dokumentacji Projektowej, z
tolerancjg = 0.5° o.

Szeroko$¢ frezowania powinna by¢ zgodna z okreslong w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscig = 5 mm.

Glebokos¢ frezowania powinna by¢ zgodna z okreslong w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscig = 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-0.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementéw drog jest:

- dla frezowania nawierzchni z betonu asfaltowego, transport technologiczny - m” (metr kwadratowy),

- dla rozebrania nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej- m2 (metr kwadratowy),

- dla rozebrania podbudowy z kruszywa tamanego - m? (metr kwadratowy) ,

- dla wywiezienia materiatow z rozbiorki samochodem samowytadowczym przy mechanicznym zatadowaniu i
wyladowaniu w miejsce wskazane przez inwestora lub do utylizacji - m’ (metr szeScienny).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
Cena wykonania robdt obejmuje:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— frezowanie w-wy nawierzchni z betonu asfaltowego wg. podanych grubosci,

— rozbidrki nawierzchni z betonu asfaltowego wg. podanych grubosci;

— rozebranie podbudowy z kruszyw tamanych o gr. ca 25 cm;

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jego uzycia, sktadowanie materiatu

(destruktu),
— zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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