D.01.01.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorka i odbudowsg elementow drog przy zadaniu: Remont DW310 w m. Srem,
ul. Solidarnosci

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy w przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z rozbiorka:
- rozbiorka kraweznikow, obrzezy i opornikdw,
- rozbidorka mechaniczna nawierzchni bitumicznej i podbudowy z kruszywa wraz z
przycigciem krawedzi,
- rozbiorka nawierzchni z kostki lub ptytek,
- demontaz wpustow deszczowych
- wywoz gruzu z terenu budowy i utylizacja.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

2. Materialy
Nie wystepuja

3. Wykonanie robot

3.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w D-M-00.00.00,,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

3.2. Wykonanie robét rozbiérkowych i odtworzeniowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog, obejmujg usuniecie z terenu wszystkich elementow
wymienionych w pkt.1.3, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora
Nadzoru. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub rgcznie w sposdb okreslony w ST
lub przez Inspektora Nadzoru.
Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. W przypadku uszkodzenia nalezy zakupi¢ na koszt Wykonawcy nowe elementy.
Elementy z rozbiorki powinny by¢ odpowiednio sktadowane, aby nie spowodowac¢ ich uszkodzenia do
czasu ich ponownego wykorzystania.
Po wykonaniu rozbioérek elementéw podziemnych, powstate zaglebienia nalezy wypetni¢ gruntem
piaszczystym i zagescié.
Po zakonczeniu budowy nalezy wszystkie elementy wymienionych w pkt. 1.3., zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru przywroci¢ do stanu
pierwotnego.

Frezowanie profilujace nalezy wykonywac na zimno przy pomocy frezarek z o szerokosci
begbna min. 1,8m w celu otrzymania precyzyjnych spadkéw i rownego podtoza. Materiat z frezowania
rozbidrkowego, niewbudowany w pobocze, nalezy odwiez¢ w miejsce wskazane przez Inwestora.



4. Kontrola jakoS$ci roboét

4.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w D-M-00.00.00,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

4.2. Kontrola jako$ci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
Zaggszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doty, po usunietych podbudowanych, powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone w ST S-02.01.01 ,,Roboty ziemne”

Kontrola jako$ci robdt polega réwniez na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania odbudowy po
zakonczeniu budowy.

5. Odbiér robdt
Ogolne zasady wykonania robdt podano w D-M-00.00.00,,Wymagania Ogélne” pkt. 8.

6.1 Podstawa platnosci

Ogolne zasady wykonania robdt podano w D-M-00.00.00,,Wymagania Ogdlne” pkt. 9.
Jednostkami obmiarowymi s3:

- dla kraweznikow, opornikdw i obrzezy wraz z tawa betonowa— 1m,

- dla nawierzchni z kostki brukowej lub ptytek betonowych— 1m2,

- dla mechanicznej rozbidrki nawierzchni i podbudow— 1m2,

- dla ciecia pitg — 1m,

- demontaz wpustow deszczowych- 1 sz ( sztuka)

- wywoz gruzu wraz z zatadunkiem — 1m3

6.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanych robot obejmuje:
— rozbiorke elementow wskazanych dokumentacja,
— odwoz na sktadowisko wykonawcy wraz z utylizacja z wyjatkiem materialu z rozbiorki
nawierzchni, ktory ma zosta¢ odwieziony na sktadowisko wskazane przez Zamawiajacego,
— uporzadkowanie terenu robot

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- zatadunek 1 wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow:
- odkopanie krawgznikéw, obrzezy i opornikOw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,



- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wyjecie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
wyrdwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

. PN-D-96002 Tarcica li§ciasta ogdlnego przeznaczenia

. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego stosowania

. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno og6élnego przeznaczenia
. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco

BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim, okraglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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