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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem regulacji pionowej studzienek w ramach Rozbudowy drogi wojewodzkiej nr 303 od km 38+149 do km
39+067 na odcinku Siedlec - Powodowo.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacg podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach Wojewddzkich.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej requlacji pionowej elementdw urzgdzen podziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-
00.00.00,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. 0golne wymagania dotyczace materiatow
0golne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 2.
3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- pity tarczowej, mtota pneumatycznego, sprezarki powietrza, dzwigu samochodoweqo, zageszczarki wibracyjnej,
sprzetu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. 0golne wymagania dotyczace transportu

0golne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiatdw podano w ST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
0Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot
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Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania regulacji elementéw urzadzen podziemnych w sytuacji, gdy réznica
poziomow pomiedzy gorng powierzchnig rozpatrywanych elementow a poziomem nawierzchni bedzie wynosita
powyzej 1cm.

5.3. Wykonanie robot

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacji elementow
podziemnych, pod warunkiem zaakceptowania przez Inzyniera, obejmuje:

- zdjecie przykrycia urzadzenia podziemnego,

- rozebranie gdrnej czesci urzadzenia podziemnego,

- zebranie, posortowanie i zabezpieczenie materiatu przydatnego do dalszych robdt, oraz odwiezienie gruzu na
sktadowisko

- sprawdzenie stanu konstrukgji i oczyszczenie gornej czesci z ew. uzupetnieniem ubytkdw,

- w przypadku niewielkiego zapadniecia - poziomowanie gornej czesci komina wtazowego, nasady wpustu itp. przy
uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wiekszych - wykonanie deskowania oraz utozenie
i zageszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtug wymiardw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia
i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielgcego itp.), a takZe rozebranie deskowania,

- osadzenie przykrycia studzienki lub kratki Sciekowej z wykorzystaniem istniejgcych lub nowych materiatdw oraz ew.
wyréwnaniem zaprawg cementowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. 0golne zasady kontroli jakosci robot

0Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

Przed przystgpieniem do robt Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczerstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Wszystkie badania laboratoryjne nalezy obowigzkowo wykonac zgodnie z obowigzujgcymi normami.

Po zakoriczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy,
- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. 0gdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 obiekt.

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 obiektu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt
- roboty rozbiorkowe
- dostarczenie materiatow i sprzetu
- wykonanie requlacji elementow urzadzen podziemnych
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbidrkowych na sktadowisko
- przeprowadzenie pomiardw i badar wymaganych w niniejszej specyfikacii
- odwiezienie sprzetu

PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja



