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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \6ly&nia i Odbioru Robét Budowlanych
Ss3 wymagania dotycgee montau punktdw pomiarowo-kontrolnych w zywku z rozbudowy
drogi wojewddzkiej nr 185 Piotrowo — Zielonagomoitycz:

* budowy przepustu w km 1+390,50
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robatd®&wlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanigalizacji robét wymienionych w punkcie
1.1

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypemwadzenia rob6t mortawych punktow
pomiarowo-kontrolnych na obiektachzymierskich i obejmuj:

- monta (zatazenie) reperow na konstrukcji obiektu wraz z nigltiymi pracami
geodezyjnymi

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Celownik - zastabilizowane wdzenie pomocnicze wskaauag miejsce celowania
lunety teodolitu lub aliniometru w postaci metalowych lpilastikowych sygnatow.

1.4.2 Punkty kontrolowane - punkty sieci kontrolnej zasgligowane na powierzchni obiektu,
ktérych potaenie jest wyznaczane okresowo w celu wyznaczenikszbaicé
i przemieszczetego obiektu.

1.4.3 Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany phidktow, ktérych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia zostato ékmee przy zastosowaniu techniki
geodezyjnej.

1.4.4 Osnowa geodezyjna wysalamowa - usystematyzowany zbiér punktow, ktorych
wysokas¢ w stosunku do przgfej powierzchni odniesienia zostata ctoma przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.5 Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziamyaokaciowa), przeznaczona do
geodezyjnego tyczenia projektéw w terenie oraz gegdej obstugi budowy i monta
urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna sit¢ do pomiarow kontrolnych
przemieszcze i odksztalce, a take w miac mazliwosci do pomiarow
powykonawczych,

1.4.6 Reper - zasadniczy element znaku wysclawego Iub samodzielny znak
wysokasciowy (np. reperscienny) wykonany najegciej z metalu i majcy
jednoznacznie okéony charakterystyczny punkt, ktérego wysékfest wyznaczona.

1.4.7 Stanowisko pomiarowo-kontrolne - miejsce przeznaezio wykonania okresowych
pomiarow staacych do wyznaczania odksztadckib przemieszcze zaopatrzone w
urzadzenie ustawcze przydu mierniczego lub zainstalowany na state prayrz
mierniczy.
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1.4.8 Pozostate okienia podane w niniejszej STWIORB; godne z odpowiednimi
polskimi normamii STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagarogoélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows i poleceniami layniera.

Ogodlne wymagania dotygee robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne”.

2. Wyroby budowlane i materiaty

Wyrobami stosowanymi przy wykonywaniu rob6t wedtugzasad niniejszych STWIORB §:
Repery — punkty wysokaiowe.

Przy wykonywaniu prac polowych stosuje si

— jako znaki naziemne - stupki betonowe, kamieninee,

— jako znaki podziemne - ptytki betonowe z kregn, rurki drenarskie, butelki,
— jako znaki wysokéciowe - gtowice metalowe ze stali nierdzewnej,

— jako znaki pomocnicze - rurki, bolce metalowe qguale drewniane.

W celu ustalenia rodzaju znakow dla osnéw poziomwgisokaciowych naley korzysta
odpowiednio z instrukcji geodezyjnych.

Wszystkie elementy metalowe znakow wys@kowych naley wykona z wyrobow
odpornych na korozje (stal nierdzewna).

3. Sprzt
Do ustalenia punktow wysokciowych (reperow) nafey stosowa nastpujacy sprzit:

- instrumenty typu Total Station o doktadbpomiaru ktow 5° oraz odlegtéci
3 mm = 3 mm/km

— nasadki dalmiercze o doktadimopomiaru odlegtéci 3 mm + 3 mm/km

- teodolity lub tachimetry o doktadéc pomiaru lgtow 57,

- niwelatory o doktadngi pomiaru 1 mm/km,

- faty,

- tasmy stalowe.

Sprzt stosowany do pomiaréw punktéw wysekmwych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

Wszelkie urgdzenia pomiarowe powinny posigdaesty i aktualn@wviadectwa legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zardvaodolitow, niwelatorow, dalmierzy,
wykrywaczy uradzer podziemnych, ploteréw itp., jak i prostych przaaw takich jak témy i
ruletki.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym reskwo
sprawdzany.
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4. Transport

Wyroby mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je utazyc
réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, ok@bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gioraz uszkodzeniem podczas transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIORB DB®00.00 "Wymagania ogolne".
5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Osadzenie reperéw punktow wysakowych.

Repery — punkty wysokciowe mocowa w uprzednio wywierconych w konstrukciji
poszczegolnych elementow za pomazaprawy niskoskurczowej. Mtwe jest rownie
osadzanie w deskowaniu przyczotkow oraz piyty ystrasnego przed betonowaniem ww.
elementow.

Rozmieszczenie reperéw na konstrukcji obiektu:
- wloty — po 3 szt. na kaly wiot,
- wyloty — po 3 szt. na kaly wylot,

Po zakaczeniu prac zwizanych z budowobiektu naley repery — punkty wysokgiowe
ponownie zaniwelowai sporadzi¢c operat geodezyjny z podaniem lokalizacji i wysko
reperow. Operat po zaakceptowaniu przezyriera naley dofaczy¢ do dokumentacji
powykonawczej obiektow itynierskich.

Przy obiekcie mostowym naidg dodatkowo umigci¢ state punkty wysokieiowe zgodnie
z STWIORB D.01.01.01.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
6.1. Kontrola montazu reperow polega na:

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow iZetimych- przed betonowaniem
elementdéw,

- sprawdzeniu zamocowania reperéw do deskowania,

- sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i igédrmych po rozebraniu
deskowania,

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MOM@O ,Wymagania ogolne”.

Jednostl obmiaru rob6t jest 1 szt. zamocowanych i zrekbxfienych reperéw
wysokasciowych
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8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-MIOM®O ,Wymagania ogolne".
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pktu 6

daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robd6t zanikagych powinien by zgodny z wymaganiami pkt. 8.1 STWIORB D-
M.00.00.00 oraz zapisami niniejszej specyfikacji.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.

Cena wykonania robot obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup i transport niezdnych wyrob6w budowlanych do wykonania robét,

— monta reperdow wysokeéciowych — osadzenie w deskowaniu przed betonowaniem

- monta reperéw wysoké&ciowych — osadzenie w elementach prefabrykowangch n
zywice epoksydow,

- zaniwelowanie reperow i ich zastabilizowanie,

— pomiar kontrolny reperéw po rozebraniu deskowaméaz @sporzdzenie operatu
geodezyjnego,

— usunkcie zlzdnych materiatow poza pas drogowy,

— przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w specyfikacji.

10. Przepisy zwazane

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja
2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim puowi odpowiadé& drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. #35dnia 3.08 2000 r.)
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