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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyania i Odbioru Robot
Budowlanych g wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgdanych z rozbidrk
obiektu irzynierskiego w zwizku z rozbudow drogi wojewodzkiej nr 185 Piotrowo —
Zielonagora i dotycg

* budowy przepustu w km 1+390,50
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia robot rozbidrkowych
I obejmup:
— burzenie przy pomocy miotdw pneumatycznych przepusiraz z cgsciami
wlotowymi,

° oraz:

- wywiezienie gruzu z terenu rozbiérki (transport sltadowisko Wykonawcy z
zatadunkiem i roztadunkiem),

Uwaga: Materialy rozbiorkowe nalezy przejrzeé¢ i posortowat. Ostateczry decyzj
0 przydatnosci materiatow podejmie Inzynier W porozumieniu
Z Zamawiajacym.
Materiaty nie nadajace s¢ do ponownego wbudowania Wykonawca winien
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepiséw odrfoie
ochrony s$rodowiska i zagospodarowania odpadow (Ustawa z dnia
27 kwietnia 2001 r. o odpadach - Dz. U. Nr 62 po828 ze zmianami).
Materialy nadajace sé do ponownego wbudowania #$ wilasndcia
Zamawiajacego i naley je odwiezé¢ na sktadowisko Zamawiagcego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami
i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Wymagania dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektows i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane i materiaty

Nie wysepuja.
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3. Sprzet

Do wykonania rob6t zwgzanych z wyburzeniem obiektow budowlanych malstosowa:

- mioty hydrauliczne na wysggniku na podwoziu samojezdnym,

- zestaw do gicia gazowego,

- ekrany, ostony i siatki zabezpieczeg przed odtamkami betonu,

- kruszarka um#iwiajagca odzysk zbrojenia,

- urzgdzania do wytwarzania mgty wodnej, spryskiwaniaskanych elementéw
betonowych dla ograniczania pylenia,

- dzwigi (zurawie samochodowe lub samatne) o odpowiednim uavigu,

- sprzarki,

- koparki,

- fadowarki samobieme,

- mioty pneumatyczne z wymiennymi ostrzami,

- narzdzia elektryczne lub pneumatyczne.

4. Transport

Do przewiezienia elementow rozbidrkowych oraz pskonych cgici ustroju nénego
na sktadowisko zastosowaamochody wywrotki o rfmosci 100+160 kKN lub samochody
skrzyniowe o dtugéci przestrzeni tadunkowej odpowiedniej do przeammych elementdw.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.0000 "Wymagania ogolne".
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbiérkowe dla obiektow ey prowadzone po potéwkowym zamkoiu
obiektow dla ruchu i zamontowaniu niedimych zabezpieche

Szczegotowy  projekt technologiczny rozbiorki  elemden przepustu  wraz
z harmonogramem rob6t Wykonawca opracuje we wlasrgknesie na podstawie kolefiod
robét okrélonej Dokumentacji Projektowej oraz posiadanegolecaga technicznego. Ww.
projekt naley uzgodné z Wielkopolskim Zaradem Drog Wojewédzkich w Poznaniu oraz
Wiascicielem cieku.

Zalozona przez Wykonawc rozbiorki technologia demorta elementow przepustu
powinna uwzgjdnia¢ obecny stan konstrukcji oraz konieczh@astosowania bezpiecznej
metody rozbiorki.

Projekt technologiczny rozbiorki powinien oki& kolejnas¢ i sposob demonta
poszczegolnych elementow, drogi technologicznesgia:tu i rusztowania pomocnicze.

W trakcie prowadzenia robdt ziemnych oraz rozbidrkch naley zabezpieczy
znajdupce sé w poblzu obiektu urzdzenia obce. Ewentualne kolidag odcinki naley
przebudowa.

5.3. Zakres wykonywanych robét.

Wykonanie rozbidrki elementow obiektu mostowego Ibbdowlanego Wykonawca
winien przeprowadzana podstawie ww. Projektu technologicznego roXpior
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5.3.1. Demontaelementow betonowych.

Betonowe i zelbetowe elementy rozeldramtotami pneumatycznymi o wymiennych
ostrzach. Gicie zbrojenia ¢cznie z uyciem palnikbw acetylenowych lub pit doecia
metalu. Roboty rozbiorkowe prowadziv sposob, ktory nie wptynie na zkiograniczenia
ruchu pojazdow.

Mozliwy jest podziat elementow betonowych na mniejszgci i demonta zurawiami

5.4. Wykonanie rusztowa pomocniczych oraz ostonowych

Do wykonania rob6t na wysoka wykona rusztowania z klatek lub podwieszone.
Miejsca rozbiorek nad ciekami nale ostont, wykonupc odpowiednie elementy
ostonowe podwieszane do obiektu lub mocowane dgape wykonanych rusztowia

5.5. Przewaenie i sktadowanie materiatdw pochodgcych z rozbiorki

Materiatly pochodzace z rozbiérki Wykonawca winien posortowg& i nastepnie
w obecndci Inzyniera zakwalifikowa¢ materialy nadajace s¢ do ponownego
wykorzystania. Materialy uszkodzone i nie nadajce s¢ do ponownego wycia nalezy
traktowa ¢ jako odpad.

Materiat odpadowy =z rozbidrki jest wiasimy Wykonawcy. Wykonawca winien
przetransporton@ go i ziay¢ na sktadowisku w uzgodnieniu z sawvymi wiadzami i
zgodnie z obowgzujacymi przepisami ochron§rodowiska.

Materiaty z rozbidrek, przeznaczone do ponownegdkongystania stanowiwlasnaé
Zamawiagcego. Naley je zatadowé, przewieg¢ i skladowgd w sposob uporgdkowany
I wiasciwy dla danego asortymentu oraz zabezpiégzyrzed zniszczeniem.

6. Kontrola jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

Kontroli jakasci robét podlega sposéb wykonywania robot rozbidnkeh, prawidtowdé
transportu i sktadowania materiatdbw uzyskanych padc rozbiorki oraz zgodké
wykonanych robét z Dokumentadprojektovg oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru dla poszczegoélnych asortymentow robot jest

- m°® - dla poszczegélnych elementéw betonowyilpetowych oraz wywozu
gruzu.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-M.00.00W@rhagania ogolne”.
8. Odbior robot
8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t podano w D-M.00@0Wymagania ogolne".
9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogéine".

Cena wykonania robét obejmuje:
- prace przygotowawcze
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— monta i demonta rusztowa podpieragcych i pomocniczych,

— wyznaczenie miejsc rozbiorek,

— o0znakowanie miejsca robot,

— rozbiorke poszczegolnych asortymentow,

- wykonanie pozostatych rob6t przygotowawczych,

— odbudove elementéw przeznaczonych do odtworzenia,

— zatadunek i odtransportowanie materiatbw odpadowypbchodzcych
z rozbiérki na sktadowisko Wykonawcy.

— zatadunek i odtransportowanie materiatbw do pong@oenevykorzystania
pochodacych z rozbiorki na skladowania Zamawi@ggo

— uporzdkowanie terenu robét.

10. Przepisy zwazane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (D2\NtJ62 z 2001 roku poz. 628 ze zmianami).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczego6towych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oreadeer bezpieczastwa ruchu i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 raz p181).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiec#stwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.B003 r Nr 47 poz. 401, ze zmianami.)

17



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBODBWLANYCH D.01.02.03

18



