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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghteécznej (SST) #wymagania dotyegre wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokaciowych w ramach zadania pn.
.Przebudowa chodnika wraz z budpkanalizacji deszczowej na ul. Szkolnej w Orchowieiggu drogi wojewddz-
kiej nr 262 Kwieciszewo - Szysztowo”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stardmkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz poteenia
obiektow irzynierskich, a take wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres robot wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktoéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysékiowych (reperéw ro-

boczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowami

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty oraz odbaaia uszkodzonych punktéw,

— wyznaczenie roboczego pikigétatrasy poza gramicrobot,

— przeniesienie punktow istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniob6t ziemnych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

— wyznaczenie zjazdow i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,

— wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szki@aelpiegu granic prawnych z ich stabilizacja w tezeni
znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma BN6B44-09) iswiadkami betonowymi tych znakéw wykona-
nymi zgodnie z zakzonym rysunkiem (Rys. nr 1) nie rzadziej dDOm,

— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznamieentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktdw wysod@owych — zaléenie poziomej i wysok@iowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasmkby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt tra-
sy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wys$okavego lub samodzielny znak wysak@mwy, ktdrego wysoké
jest wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu untesay w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5.0snowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsbkasciowa), przeznaczona do geodezyjnego wyty-
czenia elementow projektu w terenie oraz geodeggjostugi budowy.

1.4.6.Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcgbwdowanej drogi i spogrzenie zwizanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatléw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiookoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powin-
ny miet §redniec od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugo-
sci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istpoej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& diugasi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikigétatrasy, poza granigpasa robét, naky stosowd pale drewnianéred-
nicy 0,15 + 0,20 m i diugai 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglstosowa materialy zgodne z instrukcjami technicznymi
G-1iG-2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naléy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, taty, tamy stalowe, szpilki,
- ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadaiopomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MX00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca rob6t geodezyjnych p@amin
— zapozna si¢ z zakresem opracowania,
— przeprowadz z Zamawiaicym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,
— zebra& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalohszarze obfym budowy drogi,
— zapozna si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadz wywiad szczeg6towy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK.
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawiergje lokaliza-
cje i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.



W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztne do szczegb6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched® te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejs szgodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu
w takim rejonie nie powinno Byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie robo-
ty dodatkowe, wynikajce z r@nic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostag wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed zaakceptowa-
niem wynikOw pomiarOw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w ozna-
czenia okrélajgce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktéw pomiarowych i ich oznadze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgego zostam zniszczone przez Wyko-
nawe: swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneptdavidtowe]j realizacji rob6t natg do obowizkow
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pamy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhgzane do punktéw pomocniczych, pobmych poza
granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracza 500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,

a talkze przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié migcdzy reperami roboczymi wzdturasy dro-
gowej w terenie ptaskim powinna wyné$&00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérsipowinna by odpo-
wiednio zmniejszona, zaleie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istriejch budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéwper/ robocze naly zalayé w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gierw sposéb wykluczagy osiadanie, w sposob zaakcepto-
wany przez layniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z talky doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosygj niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne prze-
kazane przez Zamawigiego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtassy w stosunku do dokumentaciji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdlzostatych drég. Bdne niwelety punk-
toéw osi trasy naley wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumen-
tacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatdbw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagpt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayaobét.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na po-
wierzchni terenu (ok&enie granicy robot), zgodnie z dokumensapjojektows oraz w miejscach wymaggaych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezylmera.



Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wie-
chy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drog
wej. Odlegtdé¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgod-
nym z dokumentagjprojektowvs.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétnrzyczotkow i filarbw mo-
stow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjg nalezy skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 z podziatem na
1) akta posipowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczandla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposo6b skompletowania dokumentaciji, o ktérej mowppicie 3 oraz forgndokumentéw naley uzgodné
z aérodkiem dokumentaciji.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatow i informac;ji

Wykonawca powinien zapozéiaic z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje doty-
czace ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powgkarzych.
Pomiary powykonawcze powinny dypoprzedzone uzyskaniem Zrodkow dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej informaciji o rodzaju, paleniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomeysokasciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralne;j.
W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostala wykondmezgca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, nalepowiadomé o tym Zamawiajcego.
Przy analizie zebranych materiatéw i informacjieas ustali:
— klasy i doktadnéci istniecych osndéw geodezyjnych oraz diwosci wykorzystania ich do pomiaréw powyko-
nawczych,
— rodzaje uktadow wspotezinych i poziomow odniesienia,
— zakres i sposéb aktualizacji dokumentow bazowynhjdupcych s¢ w osrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punktsiwidpcej
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu techniczmyggo punktow oraz aktualizacppiséw topograficznych, zba-
danie wizur pomidzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie gpisé rozeznanie odéaie koniecznéci uzupet-
nienia lub zaprojektowania osnowy poziomej Il kl@saz osnowy pomiarowe;.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ong osnowe, a nasfpnie wykona& pomiary inwentaryza-
cyjne, zgodnie z instrukgjG-4 GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $éedodatkovy
obejmupca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometrag, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rgdnymi wlotu i wylotu,$wiattem i skrajmi, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pdinn
przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramaréz z podziatem na trwate i nietrwate, rowy, siiedz ich
srednicami, przekroje poprzeczne drdég co 20+50 m omae elementy wedtug wymagZamawiajcego.

Prace obliczeniowe nafg wykona& przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdie
na map zasadnicz oraz map katastralp nalezy wykona metod, klasyczn (kartowaniem i kréleniem gcznym)
lub przy pomocy plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawi@ggo naley uzupeint o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsamy technily z jaky zostata wykonana mapa (numerygaveglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjg i kartograficzm nalery skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3,
Z podziatem na: akta pgpbwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatigjhniczn przeznaczandla Za-
mawiagcego i dokumentagjtechniczia przeznaczomndla grodka dokumentaciji geodezyjnej i kartograficzngjoS
s6b skompletowania i forgrdokumentacji dla @odka dokumentacji natg uzgodné z csrodkiem oraz ustaliczy &
dokumentagj nalezy okazg& Zamawiagcemu do wgjdu.



5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

Jeli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasipujace materialy:

— sprawozdanie techniczne,

— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazow wspétrdnych punktow osnowy oraz wykazy wspéhinych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,

— kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjnyath @chror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicow polowych,

— naosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczn oraz wydruk ploterem tych map,zgdi mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamayaago.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmofva
— wewretrzng kontrok prowadzon przez Wykonawg robot geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwo §¢
sledzenia przebiegu prac, oceniania ich fgkoraz usuwania nieprawidtod@ mogycych mi€ wptyw na kolej-
ne etapy robot,
— kontrok prowadzon przez stabe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac ékre/ch w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodniengyrmaganiami
podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobdt geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalery prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbiér robét nagpuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumegntachnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,
- koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trigginktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,



wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

wyznaczenie zjazdéw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgzi,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

wyznaczenie punktéw roboczego pikiatdrasy,

ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,

zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszuka-
nie i ewentualne odtworzenie,

stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 38as drogowy” (7 szt.)

prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wediug wymagedokumen-
tacji technicznej,

koszty grodkéw geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okilenych niniejsa SST obejmuije:
roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesn@zekazywane Zamawigj
cemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczanerab6t tymczaso-
wych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

©CoNoORA~WN

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjaetograficzne (tekst jedn. Dz. U. z 2015 r., fg20 z pén.
zm.).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdsdwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1978.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
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