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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych
w ramach przebudowy drogi wojewodzkiej na 191 Chodziez — Szamocin odcinek nr | —
m. Nadolnik.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu:

- odtworzenie (wyznaczenie) w terenie przebiegu trasy drogowej (roboty
pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drog w terenie
réwninnym) w nastepujacym zakresie:

o trasa drogi wojewodzkiej nr 191,
o zjazdy,
- stabilizacje punktow pasa drogowego — ,,Swiadki”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi normami oraz
Dokumentacja Projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢

z Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gltownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane
z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci 50 cm.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktow
zatamania trasy powinny mie¢ $rednice¢ 15-20 cm i1 dtugos¢ 1,5-1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o $rednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany na zo6tto z czarnym napisem,
wykonany z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami O 10.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania

ogo6lne”.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0golne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang
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wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych
iich oznaczen w czasie trwania robot.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego oraz pobrane
z wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej zostang
zniszczone przez Wykonawce $Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane
W sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtos¢
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 200 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowe;.

Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
InZyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby $redni biad
niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojna
w nawigzaniu do reperoOw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze od 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt. 2.
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Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypow 1 wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot),

b) wyznaczenie krawedzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego wykonania robot.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci ponad 1 m
oraz wykopow glebszych niz 1 m. Odlegto§¢ miedzy palikami (wiechami) powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji
Projektowej.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow
1 wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia przepustow

Dla przepustu nalezy wyznaczyc¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu i punktéw wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotow i wylotow
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadno$cia okreslong w punkcie 5.4.

5.7. Szkic geodezyjny

Dla kazdego z przepustow po jego wykonaniu, nalezy wykona¢ pomiary
powykonawcze, a nastgpnie szkic geodezyjny, stuzacy do wykonania dokumentacji
powykonawczej.

5.8. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych z
ich stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie 2z normg
BN-67/6744-09) i swiadkami betonowymi tych znakow wykonanymi zgodnie z zalagczonym
rysunkiem (zal. nr 1) nie rzadziej niz 100m.

Warunki wykonania szkicu:

1. Granice zastabilizowa¢ znakami granicznymi 1 $wiadkami betonowymi osadzonymi
na granicy kopca granicznego od strony zewngtrznej pasa drogi.
2. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawierac:
nazwe¢ wojewodztwa, gminy, obrgbu
W tytule Napis: ,,..eeeeeeiiiiiiii e
kilometraz poczatkowy 1 koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracjg i rodzajem stabilizacji
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostajagce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wladaniu Skarbu Panstwa,
nie stanowigce ich wtasnosci, a zajete pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13
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pazdziernika 1998 r. Przepisy wprowadzajace ustawy reformujace administracje
publiczng, Dz. U. nr 133 2 1998 r.) i.  opis skrzyzowan i rzek
J.  szczegbly sytuacyjne stuzace do identyfikacji polozenia punktow granicznych
w terenie w zasiggu po 10 m od granic pasa drogowego:
- krawedzie jezdni
o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni
stupki hektometrowe z opisem
przepusty
- poczatek 1 koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwale i chodniki
swiadki punktéw referencyjnych
pojedyncze drzewa
kontury lesne
- shupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znaj dujace si¢
w odleglosci do 10 m od granicy pasa
- numery dzialek w pasie drogowym i przyleglych oraz kierunki ich granic
4. Do szkicu nalezy dotaczyc¢:
- wykaz wspotrzgdnych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,
mape ewidencyjna,
- Wypisy z rej estrow gruntow dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,
odbitke istniejgcej mapy zasadniczej lub syt. - wys. w skali szkicu.
Ponadto jako zalacznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzi¢ wykaz
zmian gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidencji
gruntow dotyczacych sposobu uzytkowania (uzytek rolny lub lesny na drodze)

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne Zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania og6lne".

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robot pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej dwa razy dla kazdego z etapow,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dhlugosci
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypow 1 wykopoéw nalezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomicg co
najmniej w 5 miejscach dla kazdego z etapéw oraz w miejscach budzacych
watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysokos$ciowych
w terenie wraz z przepustem jest km (kilometr) wyniesionej trasy.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Odbidr robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Platnosci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) nalezy przyjmowac na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjne;j.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonac:

— roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drog w terenie
réwninnym,

— roboty pomiarowe przy zjazdach,

— stabilizacj¢ punktéw pasa drogowego.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— zakup 1 dostarczenie materiatow,

— wyznaczenie punktéw granicznych pasa drogowego (przed przystagpieniem do robot
tymczasowych),

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie potozenia zjazdow,

— pomiar powykonawczy przepustow w zakresie rzednych, spadku i potozenia, oraz
szkic na potrzeby dokumentacji powykonawczej,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— roboty pomiarowe przy tyczeniu zjazdow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona przed zniszczeniem
i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— oznakowanie robot,

— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw wysokosciowych,

— wykonanie pomiaréw biezacych w miarg postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

— stabilizacja punktow pasa drogowego — ,,Swiadki”,

— wykonanie mapy powykonawczej.
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Cena obejmuje wytyczenie, sprawdzenie, zastabilizowanie 1 zabezpieczenie punktow
dla osi tacznie z kosztem materialow i1 transportu na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiarow geodezyjnych oraz kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST D.00.00.00
»Wymagania ogolne”.

10. Przepisy zwigzane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK-1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK-1983.
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