SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.06.04.01
PLANTOWANIE, HUMUSOWANIE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z usuni¢ciem drzew w ramach przebudowy drogi wojewddzkiej nr 471 Opatdwek-Rzymsko polegajaca na
budowie chodnika i zatok autobusowych w granicach istniejacego pasa drogowego m. Rzymsko BG.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t zwigzanych z obrobieniem na czysto skarp i dna wykopéw, nasypéw, z humusowaniem skarp nasypow,
obsianiem trawg .

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t wymienionych w p.1.1. .

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z ich obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 “Wymagania ogélne"

1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wodg.

1.4.2. Darnina - plat lub pasmo wierzchniej warstwy gleby, przero$nigtej i zwigzanej korzeniami roslinno$ci trawiastej.
1.4.3. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aby darnina w sposéb trwaty
zwigzata si¢ z podtozem systemem korzeniowym. Darniowanie kozuchowe wykonuje si¢ na ptask, pasami poziomymi,
uktadanymi w rzgdach réwnoleglych z przewigzaniem szczelin pomie¢dzy poszczegdlnymi ptatami.

Darniowanie w krate (krzyzowe) wykonuje si¢ w postaci paséw darniny uktadanych pod katem 450, ograniczajacych
powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypetnia si¢ ziemig roslinng i zasiewa trawa.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia roslinna zawierajaca co najmniej 2% czgsci organicznych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz za zgodno$¢ z SST D-M-00.00.00 "Wymagania
ogolne" i poleceniami Inzyniera

2. MATERIALY

2.1.0gélne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 2.

3.SPRZET

Og6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 3.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych robdt zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczace rob6ét podano w SST D-M-00.00.00.

5.2. Plantowanie

Reczne lub mechaniczne plantowanie przez $cigcie miejsc zawyzonych i zasypanie zaglebien z wyréwnaniem do
wymaganego profilu z zatadunkiem nadmiaru urobku na $rodki transportu i odwiezieniem oraz wyladowaniem na
wybranym przez Wykonawce¢ miejscu.

5.3. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej
powinna si¢ga¢ poza gérng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubos¢ pokrycia ziemia urodzajng powinna by¢ zgodna z dokumentacja po moletowaniu i zageszczeniu, w zaleznos$ci od
gruntu wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykonywaé rowki
poziome lub pod katem 300 do 450 o glgbokosci od 3 do 5 cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m.

Utozona warstwe ziemi urodzajnej nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.
5.4. Osianie trawg i roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdéw poprzez obsianie nasionami traw 1 roslin motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez:

-humusowanie (patrz pkt 5.3), lub,



b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasion traw, ros§lin motylkowatych i bylin w ilosci od 18 g/m2 do 30
g/m2, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podioza, wystawy oraz pochylenia skarp),
W okresach posusznych nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiane powierzchnie.

6. Kontrola jakosci robét

Og6lne wymagania dotyczace kontroli robét podano w SST D-M-00.00.00.

Polega na sprawdzeniu doktadno$ci wykonania, a w szczeg6lnosci nadania wymaganego profilu wynikajacego z projektu
technicznego.

Wykrycie w wykonanym elemencie ewentualnych nieprawidlowosci obcigza Wykonawce robdt, niezaleznie od
dokonanych uprzednio odbioréw.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00.

Jednostka obmiaru jest m* wykonanego plantowania; m> wykonanego humusowania grubosci zgodnej z dokumentacja i
obsiania trawa.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne wymagania dotyczace odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00.

Odbidr polega na sprawdzeniu jako$ci i zakresu wykonania, a w szczegdélno$ci uzyskania zatozonych profiléw. Odbioru
dokonuje si¢ na podstawie ustalen Instrukcji DPT-14.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawy ptatnosci wymieniono w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”

Cena wykonania 1 m* powierzchni plantowania, profilowania, zageszczania i obrobienia na czysto skarp i dna wykopéw,
nasypdéw, korony nasypéw obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- reczne lub mechaniczne plantowanie przez $cigcie miejsc zawyzonych i zasypanie zaglebien

- wyréwnanie i zageszczenie rgczne i mechaniczne,

- zaladunek nadmiaru urobku na $rodki transportu i odwéz poza miejsce budowy, wytadunek.

Cena wykonania 1 m* humusowania z obsianiem traw wynosi:
- roboty przygotowawcze,

- spulchnienie gruntu,

- zahumusowanie w-wa grubosci zgodnej z dokumentacja,
- obsiane powierzchni z zageszczeniem,

- pielegnacja traw w okresie wzrostu .



