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Wielkopolski Zarzad Drég Wojewddzkich
w Poznaniu
Rejon Drég Wojewddzkich w Kdcianie

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1.WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaoghtecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z rozbiérkelementéw drogi w ramach:

Biezgce utrzymanie - remont chodnika w miejscowosci Srem w ciggu DW 432 na odcinku
ulicy Grunwaldzkig strona prawa od km 41+600 do km 41+712 oraz od km 42+069
ulica 1-go Maja do km 42+497 ulica Staszica

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
i realizacji robo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych SST

Rozbidrce podlega :
- rozebranie nawierzchni chodnikéw z ptyt betorkogtki beton.,
- rozbiérka obrzey,

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST zZgodne z obowkujacymi, odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektovg SST
i poleceniami layniera.

Ogodlne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D.00.00.00.00. " Wymagagdine "

2. MATERIALY.
Materiat z rozbidrki:
- nawierzchnia bitumiczna,
- podbudowa tluczniowa , betonowa,
- plyty chodnikowe,
- kraveznik, obrzee,
- elementy betonowsiekowe.

3. SPRZET.

Przewiduje si reczrg rozbidrle z wyciem drobnego spgu pomochiczego,aéznie z zatadunkiengcznym lub
mechanicznym n&odek transportu.

Pita do cg¢cia nawierzchni asfaltobetonowej powinna posiddecz przystosowasdla tego rodzaju robot.
Moc pity winna by dostosowana do rodzaju nawierzchni i gégboiecia.

4. TRANSPORT.
Dowolny $rodek transportu, ze wskazaniem na jednostki satadawcze przy wywozie materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT.

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmuisunecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienobny
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagrojektovs, ST lub wskazanych przezzimiera.

Roboty rozbiorkowe maa wykonywé mechanicznie lukecznie w sposéb okény w ST lub przez liyniera.



Rozbidrle warstw jezdni bitumicznej natg wykona poprzez frezowanie na zimno.

Rozbiorka elementéw drogi winna dywykonana w sposdb niepowogey uszkodzenia innych elementéw
sasiednich/przylegagych (np. krawdzi nawierzchni jezdni).

Elementy i materialy nietytkowe staj sie wlasndgcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu budowy przy
przestrzeganiu przepis6w ustawy z dnia 27 kwiet@@l r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 ze zama)

Materiaty kamienne, elementy nawierzchni (ptytygirave), elementy ulic (obrze, kravezniki, ptytki chodnikowe,
kostka betonowa, wdzenia bezpiecastwa ruchu itp.) po zakwalifikowaniu ich przezyniera do dalszegazycia -

s wlasndcia Zamawiagcego. Wykonawca przetransportuje je na miejsce zesi@aprzez tryniera na odlegke do

1 km, lub zostanone ziagone na odktad na sktadowisku wykonawcy do ponowndgalowania.

Materiaty z rozbiorki przeznaczone do ponownegyria zostan ztozone na odktad na sktadowisku Wykonawcy do
czasu ponownego ich wbudowania. Nadmiar tych naddevi niewykorzystany w robotach budowlanych jest
wlasndcia Zamawiagcego, a Wykonawca przetransportuje je na miejsckazese przez #yniera — baza
Zamawiajcego w OD Zaniemy (dotyczy destruktu bitumicznegdatrz D- 05.03.11

Istniejgce oznakowanie pionowe przeznaczone do likwidagkd&dawca przetransportuje na miejsce wskazane przez
Inzyniera — baza Zamawigjego w OD Zaniemy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow deb@jdugce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumerfacj
projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inoalezy
zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypelni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otagzajgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oktenymi w OST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
Polega bedzie na kontroli samego procesu rozbierania naaligiz ptyt bet. a tale chodnika, kraeznika i obrzey
oraz zgodnéxi z dokumentagjprojektovs. Ostateczna kontrola jada robot polegéabedzie na wykonaniu pomiaru.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostk obmiaru g
a) metry kwadratowe dla:
- rozebranej nawierzchni z piyt beton.,
- nawierzchni bitumicznej,
- rozebranie chodnika
b) metry biggce dla:
- obrzezy,
- kraweznika
- cigcie pig nawierzchni bitumicznej.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbidr robot wedtug zasad oklenych w SST D.00.00.00.00. p.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Warunki ogdlne pfatniei podano w SST D.00.00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;.
Cena wykonania rob6t obejmuje oznakowanie migjggoaadzonych robét oraz:
— wyznaczenie elementéw i powierzchni przeznaczoaepdbioérki,
— oznakowanie i zabezpieczenie robot,
— odkopanie poszczegblnych asortymentow,
— zerwanie, j8li wystepuje, podsypki cementowo-piaskowej i taw bez uszkmih elementéow
przylegajcych,
— rozebranie poszczegoélnych asortymentow, w tym wel#iumicznych poprzez frezowanie,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbioérki waaich utylizacy, lub ztazenie na odktad,
- wyroéwnanie podt@a i uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.
KNR nr 2-31 " Nawierzchnie na drogach i ulicacMGPIB - Warszawa 1991r.
Dz.U. 2013 poz.21 Ustawa z dnia 14.12.2012 ,O odglaltl wraz z péniejszymi zmianami
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