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Wielkopolski Zarzad Drég Wojewddzkich
w Poznaniu
Rejon Drég Wojewddzkich w Kdcianie

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01.

WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM

1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagphtecznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych w ramach :

Biezgce utrzymanie - remont chodnika w miejscowosci Srem w ciggu DW 432 na odcinku
ulicy Grunwaldzkig strona prawa od km 41+600 do km 41+712 oraz od km 42+069
ulica 1-go Maja do km 42+497 ulica Staszica

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Szczegotowa techniczna wykonania i odbioru robdtdwlanych (STW i ORB) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaocpo6t wymienionych w pkt 1.1..

1.3. Zakres robét obgtych STW i ORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdmgowej, potéenia
obiektéw irzynierskich oraz pomiaréw powykonawczych.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
1.3.2.Pomiary powykonawcze
a) pomiary robét zanikagych, ulegajcych zakryciu,
b) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnej)odgzyjnej sytuacyjno — wysoktowej
i przekazanie jej do Dodka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasyipy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe ags zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,\ihagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t
Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORD D-M-00.00.00 ,Wymaganigloe” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granab6t ziemnych, wgsiedztwie punktdow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaégjj nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diug&i od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtuga¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORD D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiORD D-M-00.00.00 ,Wymzagagolne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatéw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORD B0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej wysé&iowej oraz punktdw granicznych naje pobra

z Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzngjddnie z obowszujacymi przepisami —
Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylkin@stka wykonawstwa geodezyjnegoz@agtaszé roboty

i pobier& materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien przeprowadabbliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektoweja szgodne

z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fig sic

od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddbmé o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinnyg kmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g¢ z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji

projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazpjpa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez bryniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznascze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢zde konieczne do dalszego prowadzenia robonstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déawigdtowej realizacji robét nalg do obowjzkow
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punkiw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposob trwaty, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmaldowhgzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza
granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéagpomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeno
przekracz& 500,0 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej,
a takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegk& micdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyigosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee od jego
konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repegbocze naley zatazy¢é w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky dokltadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw gistwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektovg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cen mzostatych dr6g. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych

w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okr@enie granicy robdt), zgodnie z dokumengagrojektovy oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roldmiejscach zaakceptowanych przezymera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiiiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STW i ORD D-M-00.00.00 ,Wymagan@olne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&za obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORD D-MBOMO ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbioér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geayinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w STW i ORD D-M-00.00.00 ,Wymagania og®in
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocla przed zniszczeniem i oznakowanie ulatgdej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— Sporzdzenie map powykonawczych (inwentaryzacyjnych) gegphych sytuacyjno - wysokociowych
i przekazanie jej do €Dodka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.),
— wykaz zmian gruntowych — nie dotyczy.
Pfatna¢ robo6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Prawo geodezyjne i kartograficzne z 17 maja 1988 (tekst jednolity ogtoszony w Dz. U. z 2005 raku
240 poz. 2027 z paiejszymi zmianami. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlzasady wykonywania prac
geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegis Gt. Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjwgsokaciowe, GUGIK 1979.

5. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

6. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG
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