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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \SF wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwgzanych ze zdgiem warstwy gleby(humusu) ktére zosfamykonane w ramach przebudowy drogi
wojewodzkiej nr 182 poleggiej na wykonaniu chodnika w m. Ktosowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi¢é@ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglga
stosowd w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuaHcl.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych ze zdciem
warstwy gleby (humusu), wykonywanych w ramach rgiraygotowawczych i obejmajzdjecie warstwy ziemi
0 grubdci do 20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét oraz za ich zgodt@ dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do zdjecia warstwy gleby
Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy gleby nie nadgiej st do powtérnego iycia naley
stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robd4t spetem zmechanizowanym nie jest siwe,
— koparki i samochody samowytadowcze — odwéz glebgktadowisko Wykonawcy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport gleby
Gleby naley przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz&éwtransportem
samochodowym.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z warstwy gleby.
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5.2. Zdjecie warstwy gleby lub gruntu

Zagospodarowanie nadmiaru gleby(humusu) powinné Wwykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Gleks nalezy zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppthat/arstw gleby naley
zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach okéonych w Dokumentacii
Projektowej lub wskazanych przezymiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy gleby (zalea od gtbokdici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢hggodna z ustaleniami Dokumentacji Projektowej, 180
wskazana przez hyniera.
Zdjeta gleky nalezy odtransportow& na skladowisko Wykonawcy. Nie nale zdejmowa gleby w czasie
intensywnych opadoéw i bezgrednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghinlub innym gruntem
nieorganicznym.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Kontrola usunigcia warstwy gleby

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia warstwy gleby.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogoine”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny) zdgtej warstwy gleby.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogéine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
— zdjecie warstwy gleby lub gruntu wraz z hatdowaniemmzmy wzdhi drogi i odwiezieniem na odkiad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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