SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

PROFILOWANIE i ZAG ESZCZANIE
PODLOZA
(koryto pod konstrukcj e nawierzchni)



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejT\Ss wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanipodiaza gruntowego w ramach
przebudowy drogi wojewddzkiej nr 182 polegagj na wykonaniu chodnika w m. Ktosowice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokunizetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem koryta gruntowego przeznaczonego dgeuli@ konstrukcji nawierzchni i obejmaj
- profilowanie podtaa gruntowego pod warstwy konstrukcyjne chodnik@azdow

1.4. Okréeslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych rob6t oraz za ich zgodéi@ dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” .
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaza si¢
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh
— koparek, koparko-tadowarek.
Stosowany spkt nie maze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.
4. TRANSPORT

Grunt na odktad transportowanydzie na sktadowisko wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania pogdo bezpérednio
przed rozpoaxiem robo6t zwizanych z wykonaniem naginych warstw konstrukcji nawierzchni.
Wczeniejsze przysfpienie do wykonania koryta oraz profilowania pagip jest maliwe wytacznie za
zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny bywczeniej
przygotowane. Rozmieszczenie palikéw lub szpilekipao umaliwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych ni co 10 metrow.
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Profilowanie podt@a naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie podtaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty 0 co najmniej 5 cm gze nk projektowane rane podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w podim
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepukhni podiacze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Irtyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu, w
ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe.

Prowadzenie robot w okresie ujemnych temperattizgsronione.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego podida

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu powinno Byutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwkanych z profilowaniem podia nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do ukfadania ngsbych warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przezozenie folii lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane podtae ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukltad&oiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorariezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw dotycgcych cech geometrycznych i i
wyprofilowanego poditza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy
2 Réwnd¢ podiuzna co20m
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy
4 | Spadki poprzeczné 10 razy
5 Rzdne wysokeéciowe co 2_5 m na krawdziach chodnika lub w miejscach
watpliwych wskazanych przez igniera

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o véce;
niz +10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podhwne koryta i profilowanego podita naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z
normy BN-68/8931-04.

Nieréwndgci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nierownaci nie mog przekracz& 30 mm.
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6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy
Z toleranc + 1,0%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -3 cm.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie detmgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogoine”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogodlne.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®f i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne. Odbior
powinien by przeprowadzony w czasie untigviajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania
postpu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,
— zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
— profilowanie i utrzymanie podia,
— uporzdkowanie terenu robot,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat
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