SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.10.10.01

WIATY PRZYSTANKOWE
[AUTOBUSOWE]



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z przestawieniem wiaty autobusowej w zwigzku z rozbudowa
drogi wojewodzkiej nr 160 Suchan — Miedzichowo na odcinku Sowia Géra — Migdzychadd,
odcinek od km 84+286 do km 86+300

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z ustawieniem wiat autobusowych i obejmuja:

—  przestawienie wiaty autobusowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w niniejszej] ST s3a zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wedtug zasad niniejszej ST sa:
2.1. Istniejaca wiata autobusowa — przystankowa
2.3. Beton klasy C15/20 [B20].

Beton klasy C15/20 [B20] na ewentualne fundament pod wiaty - wymagania jak w PN-EN
206-1:2003 [PN-88/B-06250].

3. Sprzet
3.1. Zuraw na podwoziu samochodowym - zaladunek, roztadunek i montaz segmentéw wiat.
4. Transport

4.1. Elementy wiat.

Elementy wiat mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je utozy¢
rébwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscia
przesuwania si¢ 1 uszkodzenia podczas transportu. Transport wedlug zalecen producenta wiat.
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4.2. Beton.

Beton transportowany bedzie specjalnymi samochodami do przewozenia mieszanki
betonowe;.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

Uwaga: Na czas prowadzenia robot Wykonawca zabezpieczy istniejagce wiaty przed
ewentualnym zniszczeniem.

5.2.1. Wyznaczenie miejsc montazu wiat

Wyznaczenie lokalizacji wiat dla pasazeréw nalezy wykona¢ na podstawie Dokumentacji
Projektowe;.

5.2.3. Montaz wiat

Wiaty nalezy ustawié¢ przy przystankach autobusowych. Mocowanie wiat do podloza
1 sposob montaz wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Montaz wiat wykona¢ w taki sposob, aby nie powodowa¢ nadmiernych utrudnien
w ruchu.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00.
6.1. Kontroli podlega zgodno$¢ lokalizacji wiat z Dokumentacja Projektowa.

6.2. Kontroli podlega zgodnos$¢ zmontowania wiat z Dokumentacja Projektowa i Instrukcjami
Producenta.

6.3. Dopuszczalne odchytki wymiarowe nalezy przyjmowac na podstawie Dokumentacji
warsztatowe;.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 sztuka ustawionej wiaty zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i
pomiarem w terenie.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne"
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6élne"

9. Podstawa platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
0g6lne"
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Cena wykonania robo6t 1 sztuki wiaty obejmuje:

—  wytyczenie miejsc ustawienia wiat,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
— ustawienie wiat w terenie,

—  przeprowadzenie niezbednych badan i pomiarow,

10. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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