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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wysokosciowych oraz stabilizacjg
pasa drogowego w zwiazku z rozbudowg drogi wojewodzkiej nr 160 Suchan-Miedzichowo na
odcinku Sowia Géra — Miedzychod, odcinek od km 84+286 do km 86+300
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
Roboty pomiarowe, zwigzane z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych obejmuja:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,
b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektéw inzynierskich
Roboty pomiarowe, zwigzane z wyznaczeniem obiektow inzynierskich obejmuja:
a) sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu inzynierskiego 1 punktow wysokosciowych,
b) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochron¢ ich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie
Cc) Wwyznaczenie usytuowania obiektu inzynierskiego (kontur, podpory, punkty).
1.3.3. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych robot.
1.3.4. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego z trwalg stabilizacjg
W ramach wznowienia nalezy:
a) wykona¢ wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
b) trwale zastabilizowac punkty graniczne pasa drogowego,
c) okaza¢ granice wiascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
d) wykona¢ operat techniczny

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego - stupek z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami d-10 mm,
pomalowany na z6tto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach:
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- przekroj poprzeczny 12x10 cm,
- dhugos¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).
1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne - (betonowe z betonu C20/25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.
1.4.4. Inwentaryzacja powykonawcza - pomiar powykonawczy wybudowanej drogi i obiektow
inzynierskich oraz sporzadzenie zwigzanej z nimi dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficzne;.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa ST 1 poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢
srednice 0,15 - 0,20 m 1 dlugosci 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m
1 dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.
Do trwatej stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:
- ,.Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany na zétto z czarnym
napisem od strony wewnetrznej pasa, wykonany z betonu C20/25, zbrojonego 4
pretami @ 10,
- geodezyjnych granicznikow betonowych z krzyzem na gérnej poziomej $ciance.
2.3. Wymagania wzgledem materialow
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.
Elementy betonowe muszg byc¢:
- wolne od spgkan,
- wolne od wykruszen, ubytkoéw,
- powierzchnie powinny by¢ gladkie, bez §ladéw po pecherzach powietrznych.
Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu podanych z w/w elementéw i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.
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Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
(w odniesieniu do wymiarow podanych w p. 1.4.2) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez
przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm.
2.4. Beton do produkcji elementow

Do produkcji elementow nalezy stosowac beton C20/25 - wg PN-EN 206-1 (klasy B25 wg
PN-88/B-06250).

Beton uzyty do produkcji elementdéw, powinien charakteryzowac si¢:
— wytrzymatoscig na $ciskanie min. 25 MPa
— nasigkliwoscia, ponizej 5%,
— mrozoodpornoscig i wodoszczelno$cia, zgodnie z normg PN-88/B-06250.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do wyznaczenia trasy 1 punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— dalmierze,
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki
— samochdd dostawczy,
— odbiorniki GPS

Sprzet stosowany do wyznaczenia (odtworzenia) trasy drogowej 1 jej punktow
wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiada¢ atesty i aktualne $wiadectwo legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.
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5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 8) przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien otrzymac¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace wspotrzedne punktow gtownych trasy. W oparciu o materialy dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne
niezbe¢dne do wytyczenia robot.

Wspotrzedne 1 wysokosci punktéw osnowy realizacyjnej beda okreslone w takim samym
uktadzie 1 poziomie odniesienia jak Dokumentacja Projektowa. Wyniki przekazane beda
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych Robot z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gldwnych trasy i reperow roboczych. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, ze jakiekolwiek roszczenia ze strony Wykonawcy, a wynikajace z tytutu nastepstw nie
zgloszonych bteddéw, nie mogg mie¢ miejsca.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie Roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gltowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania Robot oraz zabezpieczenie istniejgcych punktow osnowy geodezyjnej
panstwowej 1 punktow granicznych, ochrong ich przed zniszczeniem i odtworzenie punktow w
razie zniszczenia.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowe;j realizacji Robot
nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi tras i punktow wysokosciowych

Podstawa do ustalenia punktéw, linii i poziomow odniesienia beda dane wyspecyfikowane
w Projekcie budowlanym lub Projekcie wykonawczym opracowanym przez Wykonawce.
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W nawigzaniu do tych danych Wykonawca wytyczy Roboty i bedzie odpowiedzialny za
prawidtowe rozmieszczenie wszystkich czesci Robot.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Odleglos$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ dostosowana do
uksztaltowania terenu a maksymalna nie powinna przekracza¢ 500 metrow. Repery robocze
nalezy zatozy¢ poza granicami Robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowe;.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji po
wyrdéwnaniu byt mniejszy niz 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;j
albo innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych 1 w punktach posrednich nie
rzadziej, niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku
do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scm. Rzedne punktéw osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do lem w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot ziemnych) 1 powinno by¢ wykonane zgodnie z
Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia Robot 1 zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypoéw 1 wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki i
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow przekraczajacych 1 m oraz wykopow
glebszych niz 1 m. Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.
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Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.
5.6. Trwale zastabilizowanie punktéw granicznych pasa drogowego

Po zrealizowaniu catego zadania, Wykonawca jest zobowigzany dokona¢ trwatej stabilizacji
punktow pasa drogowego w sposob nizej opisany.

Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.

W ramach zamdwienia nalezy wykonac:

— wznowienie punktow granicznych pasa drogowego po wykonaniu robot

— trwale zastabilizowanie tych punktow granicznych

— okaza¢ granice wihascicielom nieruchomosci przylegajacym do pasa drogowego

wykonac operat techniczny zawierajacy:
= wykaz wspotrzednych punktéw granicznych pasa drogowego w uktadach
,»196571,,2000”
= szkice wyniesienia z wymiarowaniem
= mape¢ wstegowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo
geodezyjne 1 kartograficzne ( Dz.U. Nr 240).

Trwatej stabilizacji podlegaja wszystkie punkty zatamania granicy pasa drogowego oraz
odcinki proste o max. dtugosci do 200m. Do trwatej stabilizacji nalezy zastosowa¢ betonowe
stupki geodezyjne z krzyzem (na gornej powierzchni poprzecznej) wkopanych do takiej
glebokosci zeby wystawat do10cm ponad podioze.

W przypadkach, gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy
zastgpi¢ go innym elementem zamontowanym w podtozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt
nalezy opisac oraz sporzadzi¢ szkic topograficzny okreslajacy jego potozenie.

Do oznakowania pasa drogowego ( w sposob trwaty) nalezy zastosowac stupki betonowe -
Swiadki punktu granicznego (§ p g). W linii granicznej (w odlegltosci do 1m) nalezy przy stupku
granicznym wkopac 1 zastabilizowa¢ $wiadka punktu granicznego wg lokalizacji zgodnej z
Dokumentacja Projektowa, z zachowaniem wizury mi¢dzy sasiednimi § p g.

5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow inzynierskich

Dla kazdego z obiektéw inzynierskich nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegodlnosci
przyczotkow i filarow mostow 1 wiaduktow.

Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.

5.8. Wyznaczenie polozenia infrastruktury towarzyszacej

Dla kazdej z branz obejmujacych wykonanie infrastruktury towarzyszacej na drogach
krajowych nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie przebiegu tras kablowych, rurociggdw, rowow melioracyjnych, drendéw, etc.
zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
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b) wytyczenie punktoéw okreslajacych usytuowanie (kontur) elementow punktowych, w
szczegoOlnosci lokalizacje studzienek technologicznych, $ciekowych, etc., zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa.

5.9 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi by¢ wykonany przez geodete uprawnionego.

5.9.1 Opis
Opis powinien zawierac:

— tytul,

— nazwg 1 nr drogi,

— date wykonania,

— kto wykonat,

— opis obiektu,

— problemy

5.9.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)

— wykaz wspotrzednych zastabilizowanych punktow granicznych,

— mapy wstegowe z Wwrysowang granicg 1 zaznaczonymi rodzajami znakow
zastabilizowanych punktach granicznych wraz z topograficznym usytuowaniem
swiadkow,

— protokoly z okazania punktow granicznych wiascicielom nieruchomosci przylegtych
do pasa rogowego z zatacznikami graficznymi (szkice)

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robdt geodezyjnych, ktéra powinna
zapewni¢ mozliwo$¢ $ledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako$ci oraz usuwania
nieprawidlowos$ci mogacych mie¢ wptyw na kolejne etapy robot,

kontrol¢ prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera);

przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5;

sporzadzenie przez Wykonawce robot geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli robét.
Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

ST D-01.01.01
42



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie oraz szt. (sztuka)
ustawienie 1 stabilizacja znakoéw PD.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem (odtworzeniem) trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiardéw geodezyjnych lub protokédtu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbidr zastabilizowanego pasa drogowego odbywa si¢ na podstawie przedtozonego operatu,
przez:

— sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,

— pomiar kontrolny na wybranych punktach,

— skonfrontowania danych zawartych w operacie z terenem,

— kompletnosci operatu.
8.3. Sposdb postepowania w przypadku wystgpienia usterek

W przypadku wystgpienia wad lub usterek zwigzanych z prawidlowym wytyczeniem
elementéw objetych dokumentacjg, Wykonawca ma obowigzek usung¢ zaistniate btedy na wiasny
koszt.

9. Podstawa platnoSci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie pomiaréw dla inwentaryzacji powykonawczej obiektu,
- wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczej 1 wigczenie jej do zasobow
Geodezyjnych

Cena za 1 szt. wykonania robot obejmuje:
- ustawienie 1 stabilizacja znakéw PD.
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10. Przepisy zwigzane

l.

7.
8.
9.

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGiK Wydanie piagte 2001.

Instrukcja techniczna O-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGiIK Wydanie
czwarte 1998

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGiK Wydanie czwarte 1986
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte
1988

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Wydanie pigte 1988

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiIK Wydanie trzecie

1988

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK Wydanie drugie 1987
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiIK Wydanie drugie 1987
Norma BN-67/6744-09

10. Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240)
11. PN-B-06265:2004  Krajowe uzupetnienie PN-EN 206-1:2003. Beton. Czg$¢ 1:

Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnos¢

12. PN-EN 206-1:2003 Beton — Cz¢$¢ 1 — Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$¢
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