61

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW

SPIS TRECI
L WSTEP oottt ettt oemaeme ettt e, 62
2. MATERIALY oo, 62
B SPRET ettt 62
4. TRANSPORT e, 62
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt 62
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ot 63.
7. OBMIAR ROBOT ..ottt 63
8. ODBIOR ROBOT ..ttt ettt 63
9. PODSTAWA PEATNGEC ..t 63
10. PRZEPISY ZWAZANE ....covooeeieeeeeeeeeeeeeeeeee e 63



62

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacihtéczne] (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru robét zwizanych z rozbiérk elementdéw drég i ogrodaev ramach zadania pn. ,Budowa chodnika wgai
drogi wojewddzkiej nr 466 Stupca — Pyzdry na odaifketrzykéw - Rataje”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardwkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z rozbiérknawierzchni
z ptyt betonowych 35x35x5 cm i z mas mineralno4micznych grub. 10 cm, obrzg i kraweznikow betonowych, taw
betonowych, podbudowy z betonu grub. 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiéenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ol pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drog, ogrodae przepustow mze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- ladowarki,
— samochody ezarowe,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drdg i ogrofizebejmup usunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentgajojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentémjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier maze
polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lulercznie w spos6b okény w SST lub przez kyniera.
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Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okre-
slone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST sti¢ wlasndcia Wykonawcy, nalgy usuri¢ z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdgrodzé znajdupce sté w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdl-
nosci nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nale wypetnic, warstwami, odpo-
wiednim gruntem do poziomu otaczeggo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidziadgcpowtornego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypemnigego ewentualne doty po usetych elementach drég i ogrodz@owinno spet-
nia¢ odpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drédg i ogrodagest:
- dla obrzey i kraweznikdw - m (metr),
— dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki krawznikéw i obrzey:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki chodnikow:
— reczne wygcie ptyt betonowych,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérkitozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki.
¢) dla rozbiorki podbudowy betonowej:
— rozkucie i zerwanie podbudowy,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.



