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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacihtéczne] (SST) & wymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwgzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny w ramach zadania,pandowa chodnika w agu
drogi wojewddzkiej nr 466 Stupca — Pyzdry na odaifketrzykéw - Rataje”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych ze zdgiem warstwy
humusu i darniny grub. do 15 cm, wykonywanych waamrobét przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i darniny

Do wykonania robét zwezanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny nie nagtagj sk do powtdrnego iycia
nalezy stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactziggrawidtowe wykonanie
robét spretem zmechanizowanym nie jest #liwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiamgportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprz:tu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegiéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokogdéw innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu i darniny.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhal/ wygatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystagrzajdla prawidiowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykeaayych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraz nyéh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 38Twskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymdwania. Stan faktycznygbzie stanowit podstagdo rozliczenia czynrigi
Zwiagzanych ze zdgiem warstwy humusu.

5.3. Zdjecie darniny
Darnirg nalezy usura¢ mechanicznie (nie nadaje;sio powtérnego wykorzystania), z zastosowaniem rérek
lub spycharek i przewi# na miejsce wskazane w SST lub przez/iera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasungcia humusu i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzddnogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamijej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



