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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH



1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSffwymagania dotycce wykonania
i odbioru robo6t zwgzanych z:

— odtworzeniem trasy drogowej
— wyznaczanie punktow wysokoowych

w zwigzku z przebudowa drogi wojewodzkiej nr 449, polegagca na budowie zatok
autobusowych w miejscowsci Kobyla Goéra.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktirperetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot aganych
z wszystkimi czynngéciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow inynierskich.

Zakres robot w terenie obejmuije:

— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych punkpoligonowych i
reperéw,

— wytyczenie lub odtworzenie trasy drogowej,

— wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych (reperow roboczych),

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie oraz odtworzenie punktow
zlikwidowanych

— odtworzenie punktéw referencyjnych w osi jezdnidcpotkéw betonowych
»Swiadkéw” w koronie drogi

- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwerdgacyjnej sytuacyjno
wysokasciowej przygtej w Gsrodku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej
(3 egzemplarze).

1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Swiadek punktu granicznego— stupek z betonu B 25 zbrojonego 4tami @ 10 mm,
pomalowany naotto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek amgrach:
przekréj poprzeczny 12x10 cm, diégd 00 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne(betonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach
granicznych pasa drogowego.
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1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.0g0lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowd, dla punktéw utrwalanych
w istniegcej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicb6t ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ntiérednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w isjpgoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadek punktu granicznego o wymiarach 12x10x100cm betonu B-25
wibroprasowanego, pomalowanego na potowydito z czarnym wyttoczonym napisem ,PAS
DROGOWY”, druga potowdwiadka (czs¢ ktora kedzie osadzona w gruncie) pomalowana
lepikiem asfaltowym (zgodny z zat. rysunkiem)

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji powlnyt zaakceptowane przezzyniera
3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Roboty zwgzane ze stabilizagji oznaczeniem punktéw gtownych trasy, granicy pasa
drogowego oraz roboczych punktéw wysédkiowych keda wykonane ¢cznie. Roboty
pomiarowe zwjzane z wytyczeniem oraz okKkeniem wysokéciowym powyszych
elementéw wykonywaneela specjalistycznym spetkem geodezyjnym. Spgizstosowany do
wyznaczania punktow gtownych powinien gwarantéwayskanie wymaganej doktadioo
pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaqiame”
pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogadujacymi Instrukcjami GUGIK
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&owej oraz punktow granicznych
naleey pobr& ze skiadnicy odpowiedniego sf@ddka Dokumentacji Geodezyjnej
| Kartograficznej (zgodnie z obogdujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne
i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa gepginego mee zgtaszaroboty i pobiera
materiaty z ODGIK).

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej
Sa zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzedne terenu istotnie #@ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie ngavpino
by¢ zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzbyc
zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpigy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prpoeniarowe konieczne dla
prawidtowe] realizacji robot natg do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkw wysokaciowych

Punkty te powinny by zastabilizowane przyzyciu palikow drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tate dowhzane do punktéw pomocniczych. Max odlégtmicdzy punktami
gtébwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500m. Max odleght& miedzy reperami
roboczymi wzdha trasy powinna wyno&i500m.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami roboOt zezanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyseych.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupniwelacg podwdjrs w nawbzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaygefo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.
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Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdescz nie rzadziej mico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej a8yt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Rene niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do
1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zapt
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umigengch poza grangcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), zgodnie z dokumengacj
projektowg oraz w miejscach wymaggajych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowéa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej
1 metr oraz wykopdéw gbszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owg. Odlegtac ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw
o0 ksztalcie zgodnym z dokumentapyojektows.

5.6. Oznaczenie granicy pasa drogowego

Oznaczenie granicy pasa drogowego palelggizie na wyznaczeniu, zastabilizowaniu
I oznakowaniu przez uprawnionego geedegfranicy pasa drogowego. Geodetedde
wykonywat powysze wyznaczenie, zastabilizawanie i oznakowaniea gasgowego na
odcinku wykonywanej przebudowy drogi wojewodzkiggraniem i na koszt Wykonawcy
roboét. Geodeta powinien przeprowadadpowiedn procedu¢ celem ustalenia i
oznakowania faktycznych granic prawnych pasa dregoyW przypadku gdy granica pasa
drogowego bdzie przebiegaw koronie drogi lub przez ugdzenia drogi (np. chodniki)
geodeta winien przygotowadokumentag niezlgdng do regulacji stanu prawnego pasa
drogowego w celu doprowadzenia zgogin@asa drogowego z Ustaw drogach publicznych
. po regulacji stanu prawnego Wykonawca zastalpdiguanie pasa drogowego za pomoc
betonowych punktéw granicznych i betonowystiadkéw punktow granicznych. Betonowe
stupki graniczne naly wkopa w miejscach charakterystycznych granicy pasa dvego (na
zatamaniach granicy i na granicy dziatekiadupcych z pasem drogowym§wiadek punktu
granicznego winien ldyusytuowany w miejscach charakterystycznych pasgaivego na
(zatamaniach trasy granicy) jednak nie rzadzie¢j 00m. Betonowe stupki graniczne i
betonowyswiadek punktu granicznego zosiamykonane staraniem Wykonawcy. Powye
prefabrykaty musgby¢ zaakceptowane przezzimiera.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdloit
6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogdélnych zasad oktenych w instrukcjach
I wytycznych GUGIK

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\MJymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru robdét, wykonania mapy geodezyjnej, robémg@rowych przy
wyznaczeniu trasy, wyznaczenia i stabilizacji zampa punktow granicznych oraz
oznakowania za pomgéwiadkow granicznych granicy pasa drogowego jes{kilometr).

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@0Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robot zwijzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicéw
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétkantroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca
przedktada laynierowi.

Odbior robot zwgzanych z wykonaniem mapy geodezyjnej powykonawnasgpuje po
przedi@eniu Inzynierowi map powykonawczych pwiadczonych przez odek
Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej wraz z biging dokumentagj geodezyjg.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:

— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pungbligonowych

— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysagkmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&owych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymytyezeniem
dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrool przed zniszczeniem
i oznakowanie  ulatwigce  odszukanie oraz  odtworzenie  punktow
zlikwidowanych,

— odtworzenie punktéw referencyjnych w osi jezdnizofaiadkdéw (pachotkéw
betonowych) w koronie drogi,
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- wykonanie mapy geodezyjnej powykonawczej, inwertajggej, sytuacyjno-
wysokaciowej przygtej w Gsrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej
oraz informagi 0 zgodnéci usytuowania obiektu budowlanego z projektem
zagospodarowania dziatki lub o¢jsstwach od projektu
— 3 egzemplarze

10. Przepisy zwazane

10.1. Przepisy, instrukcje geodezyjne i normy

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogdélne zasady wykonyaamiac geodezyjnych, GUGIK
Wydanie czwarte 1998

2. Instrukcja techniczna 0O-1/0-2. Ogoélne zasady wykamia prac geodezyjnych
i kartograficznych, GUGIK Wydanie gie 2001.

3. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanigtei
zmienione 2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK Wydanie pate 1988
Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowaadaizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne i sekgiciowe metodami
bezpdrednimi, GUGIK Wydanie 2007

Norma BN-67/6744-09

Ustawa z dn. 17.05.1989 r. - Prawo geodezyjnetogeaficzne (Dz.U. 2016 poz. 1629:
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Kiglz dnia 10 wrzénia 2016r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu - zrpéjszymi zmianami).
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