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1. WSTEP

1.1. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych WWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i WWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.1.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekdw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.1.2. Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci,
charakteryzujaca si¢ dobra odpornoscig na dziatanie roztworu soli i olejoéw mineralnych oraz
ograniczong odpornos$cia na benzyng.

1.1.3. Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowanych — przepust rurowy z polietylenu
HDPE, ktorego zewngetrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w formie spiralnego karbu o
wielkosci 1 skoku zwoju dostosowanego do $rednicy rury.

1.1.4. Ztaczka do rur — element stuzacy do potaczenia dwoch odcinkéw rur, przy montazu
przepustu.

1.1.5. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca ztaczke, przy taczeniu dwoch
odcinkow rur.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej ST s3:
2.1. Rury z polietylenu HDPE
Charakterystyka (wedtug ISO/TR 10358):

- dobra odporno$¢ na dziatanie roztworu soli NaCl,

- dobra odporno$¢ na oleje mineralne,

- ograniczona odporno$¢ na benzyng.

Materiat jest palny. Zapton nastgpuje przy bezposrednim, dlugotrwatym zetknigciu
z otwartym ogniem.
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Wiasciwosci fizyczno-mechaniczne rur:

Lp Wiasciwosci Spos6b okreslenia Jednostka Wymag:flrrl
wedhug a warto$¢
1. |Sztywnos¢ przy deformacji rury w
wielkosci 3% nominalnej $rednicy| ISO 9969:1994(4) kPa 8
wewnetrznej
2. | Odpornos¢ na przebicie SS 3619 metoda mm 1,100
B-50
3. | Wytrzymatos¢ na 30% deformacje bez
nominalnej $rednicy wewnetrznej rury SS 3632 - uszkodze
n

Zewngtrzna powierzchnia rur wyksztatcona jest w formie spiralnego karbu
usztywniajgcego oraz wymuszajgcego wspotprace rur z otaczajgcym gruntem.

2.2. Mieszanka — podtoze pod przepust

Na podsypke pod rury nalezy uzy¢ mieszanki o maksymalnej $rednicy ziarn 20 mm —
wymagania PN-EN 13242 pod wzglgdem uziarnienia.

2.3. Materiatly do umocnienia wlotu i wylotu oraz skarp i dna rowu przy wlocie 1 wylocie zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.

Do umocnienia mozna stosowac:

- kostke¢ z betonu wibroprasowanego grubosci 6 cm wymagania jak w ST D.05.03.23 1 PN-
EN 1338:2005.

- kostka kamienna 12x12 cm wedlug PN-EN 1342,

- chudy beton 6-9 MPa,

- podsypka cem.- piaskowa 1:4,

- kotki drewniane $rednicy 7-9 cm i dlugosci 100 cm

- narzut z kamienia tamanego 8-16 cm (gr. warstwy 30 cm),

- plyty betonowe azurowe 60x40x8 cm,

- darnina,

2.4. Kruszywo na zasypke

Nalezy stosowac kruszywo o frakcji zawierajacej si¢ w przedziale 0+32 mm i wymaganiach
jak w ST D.02.03.01 na nasyp gorny — piasek lub mieszanka kruszywa naturalnego.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w WWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzet do robot ziemnych

Roboty ziemne moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego
zapewniajacego wymagang doktadno$¢ wykonania robot.

3.2. Sprzet do zageszczania

. Minimalna grubosé¢
- . Maksymalna grubos¢ .

Urzadzenie zaggszczajace Minimalna liczba warst 0 zageszczeniu warstwy ochronnej nad

4 £¢ Ja zageszcezen WY po zage gorng $ciankg przepustu
™ (m)
Ubijak reczny 15 kg 4 0,15 0,15
Ubijak wibracyjny 70 kg 4 0,30 0,25
Plyta wibracyjna 50 kg 4 0,10 0,10
Plyta wibracyjna 100 kg 4 0,15 0,10
Plyta wibracyjna 200 kg 4 0,20 0,15
Plyta wibracyjna 400 kg 4 0,30 0,25
Plyta wibracyjna 600 kg 4 0,40 0,40

3.3. Zuraw na podwoziu samochodowym do roztadunku i uktadania rur.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w WWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne”.

4.2. Rury nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja Producenta.
4.3. Kruszywo na podsypke i zasypke oraz material do umocnienia wlotu i wylotu nalezy

przewozi¢ samowytadowczymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania og6élne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Sytuacyjno-wysokos$ciowe wyznaczenie robot

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektows.

5.2.2. Wykonanie wykopu
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Wykop wykonany bedzie mechanicznie lub recznie przy czym ostanie 20 cm wykopu
ponad rzedng posadowienia przepustu nalezy wykonaé recznie nie naruszajac
struktury gruntu rodzimego zalegajacego w podtozu.

Dno wykopu powinno by¢ wyréwnane z doktadnoscig do + 2 cm. Dno wykopu musi
mie¢ nadany spadek zgodnie z kierunkiem przeptywu wody.

5.2.3. Wykonanie podtoza pod przepust

Podtoze znajdujace si¢ bezposrednio pod przepustem musi by¢ wykonane
z mieszanki klasy co najmniej II. Na podsypke nalezy uzy¢ mieszanki o maksymalnej
srednicy ziarn 20 mm. Minimalna grubo$¢ podsypki musi wynosi¢ 15 cm, a w
miejscu ztgczki (bezposrednio pod ztgczka) 10 cm. Podsypki nie wolno wykonywaé
W przemarzni¢tym wykopie.

W przypadku wystepowania pod przepustem gruntéw przemarzajacych o charakterze
wysadzinowym, pod przepustem nalezy wykona¢ warstwe izolacyjng z gruntoéw
niewysadzinowych, w klasie r6znoziarnistosci U>5 o grubosci réwnej co najmniej
glebokosci przemarzania.

Podsypke nalezy zaggsci¢. Wymagany wskaznik zageszczenia 0,97 wedlug normalne;j
proby Procora.

5.2.4. Ukladanie rur

Rury nalezy uktada¢ na dnie wykopu, po uprzednim przygotowaniu podtoza zgodnie
z punktem 5.2.3, zaniwelowaniu poziomu posadowienia i wytyczeniu osi przepustu.

Jesli konce rury maja wykonane $ciecia dostosowujace jej wlot 1 wylot do ksztattu
nasypu i1 kata przecigcia osi przepustu z nasypem, to nalezy zwroci¢ uwage na
prawidtowe jej ustawienie.

W przypadku gdy rura ma taczenia to nalezy sprawdzi¢ czy w czasie uktadania nie
doszto do rozluznienia potaczen.

Rura po ulozeniu musi zosta¢ ustabilizowana w taki sposob, aby nie zmienita
swojego potozenia w czasie zasypywania.

Dopuszczalne tolerancje dotyczace odchytek utozenia rur w planie 1 profilu oraz
rzednych wlotu 1 wylotu muszg by¢ zgodne z obowigzujgcymi normami i przepisami.

5.2.5. Wykonanie zasypki

Wykop na calej szerokosci, co najmniej do wysokosci 30 cm ponad gorng krawedz
przepustu nalezy zasypa¢ kruszywem mrozoodpornym o frakcji zawierajacej si¢ w
przedziale 0+32 mm. Mogg to by¢ mieszanki kruszywa naturalnego o wskazniku
roznoziarnistosci U>5, lub piaski o wskazniku r6znoziarnistosci U>3. Wymagane
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jest by maksymalna $rednica ziarn kruszywa uktadanego bezposrednio na rurze nie
przekraczata wielkosci skoku §ruby karbu zewnetrznego. Jesli catkowita grubos¢
naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m to nadsypka na catej wysokosci musi
spelnia¢ podane wyzej wymagania.

Szczegoblnie starannie nalezy wykonac zasypke bezposrednio wspierajacg przepust, w
obszarze ograniczonym ¢wiartkg kota. Materiat na zasypke w tym obszarze musi
mie¢ takie same parametry jak podsypka pod przepustem.

Zasypka powinna by¢ wykonana warstwami z materialu homogenicznego
Z zageszcezeniem.

Wskaznik zageszczenia zasypki i nadsypki powinien wynosi¢ conajmniej 0,97
wedtug normalnej proby Proctora. Ostatnia warstwa nadsypki powinna mie¢ I> 1,00.
Wskaznik zageszczenia nalezy bada¢ jeden raz nad kazdym przepustem.

5.2.6. Zabezpieczenie wlotu 1 wylotu

Ze wzgledow przeciwpozarowych nalezy zabezpieczy¢ wlot 1 wylot przepustu
pokrywajac nasyp w promieniu 0,80 m od krawedzi rury kostka betonowg
1 granitowa. Skarpy powyzej kostki nalezy umocni¢ darning na ptask. Rowy i skarpy
przy wlocie 1 wylocie umocni¢ zgodnie z projektem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w WWiORB D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne”.

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w WWiORB D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".

Odbior przepustu obejmuje:

a) odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu: wykop, fundament,

b) odbidr ostateczny (calego przepustu),

¢) odbidr pogwarancyjny (po uplywie okresu gwarancyjnego).
Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robdt na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jako$ciowych.

Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej
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przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania rob6t objetych zamowieniem obowigzuja odpowiednie przepisy
prawa wymienione w czesci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,,Przepisy prawa
1 normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”.

Normy, wytyczne 1 instrukcje branzowe:

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych 1 budownictwie drogowym.

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

PN-EN 1342 Kostka brukowa z kamienia naturalnego do zewnetrznych nawierzchni
drogowych. Wymagania 1 metody badan.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze¢$¢ 1: Sklad, wymagania 1 kryteria zgodno$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonéw. Specytfikacja pobierania probek i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z procesu

produkcji betonu

Aprobata Techniczna
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